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SPECK X

BADU® ist eine Marke der
SPECK Pumpen Verkaufsgesellschaft GmbH

Hauptstralie 3
91233 Neunkirchen am Sand, Germany

Telefon 09123 949-0
Telefax 09123 949-260
info@speck-pumps.com
www.speck-pumps.com

Alle Rechte vorbehalten.

Inhalte durfen ohne schriftliche Zustimmung von SPECK Pumpen Verkaufsgesellschaft GmbH weder
verbreitet, vervielfaltigt, bearbeitet noch an Dritte weitergegeben werden.

Dieses Dokument sowie alle Dokumente im Anhang unterliegen keinem Anderungsdienst!
Technische Anderungen vorbehalten!

UKCA: Comply Express Ltd, Unit C2 Coalport House, Stafford Park 1, Telford, TF3 3BD, UK
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1~230 V
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IBADU Eco Soft 11000] 0,06 | 0,03 | 0,45[40,2| 48 [10,4 ] e/o |
IBADU Eco Soft 12850]0,99]0,75|5,00 | 64,0] 72 [10,4 ]| e/o |
IBADU Eco Soft [3400* 0,99 | 0,75 | 5,00 [ 68,6 | 77 [ 10,4 | e/o |
TD 50 Hz
—_ %
= | € @
c | = €| E = o |TE
E| Ela % % < 2 %.5
c T | o T T o < (a2
IBADU Eco Soft [1000[2,00] o | 3 | 3 [ X5 | F |40(60)] 2,5 |
IBADU Eco Soft [2850[159] e | 3 | 3 [ X5 | F |40(60)] 25 |
IBADU Eco Soft [3400*[215] e | 3 | 3 [ X5 | F |40(60)] 25 |
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Mitgeltende Dokumente

Zu diesem Pumpendatenblatt gehort die Originalbetriebsanleitung "Normal- und selbstansaugende Pumpen
mit/ohne Kunststofflaternen-Ausfiihrung (-AK)". Sie muss fiir das Bedien- und Wartungspersonal frei
zuganglich sein.

Glossar
TD Technische Daten
Sa Sauganschluss
Da Druckanschluss
d-Saug Empfohlener Durchmesser der Saugleitung bis 5 m
d-Druck Empfohlener Durchmesser der Druckleitung bis 5 m
max. L Maximale Lange der Pumpe
D Dichte
P+ Aufgenommene Leistung
P2 Abgegebene Leistung
I Nennstrom
Lpa ¢ m) Schalldruckpegel in 1 m Entfernung gemessen nach DIN 45635
Lwa Schallleistung
m Gewicht
WSK Wicklungsschutzkontakt oder Motorschutzschalter
PTC Kaltleiter
Hmax. Maximale Férderhéhe
SP Selbstansaugend
Hs; Hz Geodatische Héhe zwischen Wasserspiegel und Pumpe
Hs Maximale Saughdéhe
Hz Maximale Héhe bei Zulaufbetrieb
IP Schutzart des Motors
W-KI Warmeklasse
n Drehzahl
P-GHI 2,5 bar max. Gehduseinnendruck/max. Systemdruck
T Wassertemperatur
° Ja
o Nein
T/°C Erlauterung Wassertemperatur 40 °C (60 °C): 40 °C = gilt fir maximale Wassertemperatur im
Sinne des GS-Zeichens. (60 °C) = Pumpe ist ohne weiteres fiir eine maximale
Wassertemperatur von 60 °C einsetzbar/ausgelegt.
1~/3~ Geeignet fir Dauerbetrieb bei
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Fir Normspannung geeignet nach DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Die Pumpe besitzt einen Permanentmagnet-Motor und ist elektronisch vor Uberlastung gesichert.

Anschluss externer Schaltkontakte
Zur externen Ansteuerung besitzt die Pumpe ein 5-adriges Kabel mit offenen Enden. Zuordnung der Kabel zu
den einzelnen Drehzahlen wie folgt:

Programm 1 (braun)
Programm 2 (grin)
Programm 3 (weil})

STOPP (rot)
GND (schwarz)

0-10V (griin)
4-20 mA (rot)
GND (schwarz)

Anschluss externer Steuerungen
Zur externen Ansteuerung der Pumpe ist ein 5-adriges Kabel mit offenem Ende (Adern) vorgesehen. Die
Zuordnung der einzelnen Adern zu den Funktionen ist folgender Abbildung zu entnehmen.

T N—

Digital In Analog In
Braun Programm 1
Grin Programm 2 0..10V
Weil} Programm 3
Rot Stopp 4.20 mA
Schwarz GND GND

Die Kabel sind potentialfrei anzuschlieRen. Kontakte nur einzeln schalten (Prioritat der Kontakte beachten),
ansonsten erfolgt keine Aktivierung der gewiinschten Drehzahl. Fir die externe Ansteuerung missen die
Digitaleingange im Setup-Men entsprechend aktiviert werden.

Niedrig Hoch
Prioritat
IProgramm 1|  |Programm 2| |Programm 3|

WG27.50.272-1-P

0712025 766.2260.127 PDF' RE/SPN DE7



Ist die Funktion ,Priming“ aktiviert, startet die Pumpe aus dem Stillstand heraus immer im Ansaugmodus
(Priming). Erst nach Ablauf der Ansaugzeit schaltet sie auf das ausgewahlte Programm.

Im laufenden Betrieb werden die Programme direkt angefahren.

Wird die externe Ansteuerung nicht benétigt, missen die Kabelenden isoliert werden.

FUr das problemlose Zusammenspiel mit Peripheriegeraten, wie z.B. Elektrowarmetauscher oder
Dosieranlagen, wird der Einbau eines Stromungswachters mit entsprechender Auswerteeinheit empfohlen.
Damit kann auch eine Stérmeldung ausgegeben werden.

Um Fehlfunktionen im Motor zu vermeiden, missen folgende Punkte unbedingt beachtet werden:

. Die Steuerleitung muss fachlich korrekt verlegt werden. Eine Montage parallel zur eigenen Netzleitung
oder anderen Verbrauchern muss vermieden werden.

Sollten die Steuerleitungen verlangert werden, kdnnen Stér-Spannungen an die Eingénge gelangen.
Diese mussen zum Beispiel durch Abschirmung verhindert werden. Die Abschirmung soll nur motorseitig
mit PE verbunden werden.

Die Netzkabel verschiedener Betriebsmittel sollen nicht am gleichen Versorgungsstrang betrieben werden.

Voreinstellungen

Funktion Konstante Drehzahl Konstante Leistung*®
Programme: 1 =2000 min-* 1=60%
2 = 2400 min- 2=80%
3 =2850 min-! 3=100 %
Ansauggeschwindigkeit/Ansaugleistung: |= 2850 min-' =100 %
Ansaugzeit: = 5 Minuten = 5 Minuten
Einstellbare Geschwindigkeit/Leistung: 1000..2850 min-' (in 50 min-" 5..100 % (in 1 % Schritten)
Schritten)
Einstellbare Ansaugzeit: oFF, 1..10 Min. (in 1 Min. Schritten) |oFF, 1..10 Min. (in 1 Min.
Schritten)
Steuerart: 1; Steuerung Uber Bedienfeld + 1
externe Ansteuerung Uber
potentialfreien Kontakt

* Die Betriebsart ,konstante Leistung“ ist Werkseinstellung.

Bedienoberflache

Bedienoberflache:
(1) LED-Display: zeigt die aktuelle Drehzahl des Motors an.

(2) @ @ (©): zur Auswahl der Programme

(3) @ @ : zum Andern der Drehzahl/Leistung; zum Andern im
Programmiermodus

(4) : zum Bestatigen der Drehzahl/Leistung; zum Speichern im
Programmiermodus

(5) ‘ : um in den Programmiermodus zu gelangen bzw. zum Reset der
Steuerung.

(6) : zum Stoppen des Motors.
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Einstellung Steuerart/Betriebsart:

Beim Einschalten der Spannungsversorgung (Einstecken des Netzsteckers) und
gleichzeitigem Drlcken der -Taste zeigt das Display zwei Zahlen ,# #*. Die linke
Zahl steht fir die Steuerart und die rechte Zahl fir die Betriebsart.

Die Steuerart kann mit der @ -Taste geandert werden, die Betriebsart mit der @-
Taste. Gespeichert wird mit.

Steuerart @ Betriebsart @
0 Steuerung Uber Bedienfeld 0 | Konstante Leistung
1 Steuerung Uber Bedienfeld + externe 1 | Konstante Drehzahl

Ansteuerung Uber potentialfreie Kontakte

2 Analog 4..20 mA

3 Analog 0..10 V

Bedienung

Bedienung:

Taste , @ oder dricken, um das voreingestellte Programm auszuwahlen.
Startet die Pumpe aus dem Stillstand heraus, lauft sie im Ansaugmodus an und
anschlielend mit dem ausgewahlten Programm.

Solange sich die Pumpe in der Ansaugphase befindet, blinkt die LED des
ausgewahlten Drehzahl-/Leistungsbereichs.

Im laufenden Betrieb werden die Drehzahlen/Leistungsstufen direkt angefahren, ohne
Ansaugzeit.

Durch Dricken der Taste wird der Motor gestoppt. Die "Power"-LED blinkt und das
Display zeigt "OFF" an.

Einstellen der Drehzahlen/Leistung:
Die Taste des Programms, das verandert werden soll, driicken. Nun kann die
Drehzahl/Leistung mit den Tasten ) @) geéndert werden.

9 Hinweis: Wahrend der Ansaugphase kann die Drehzahl/Leistung nicht verandert werden.

Einstellen der Ansaugparameter:

Zum Programmieren der Ansaugzeit muss der Motor gestoppt werden (). Die -
Taste fir mind. 3 Sekunden driicken, bis die Anzeige im Display anfangt zu blinken.
Nun kann die Drehzahl/Leistung eingestellt werden, mit der der Motor wahrend der
Ansaugzeit fahren soll. Mit den Tasten @ @ kann die Drehzahl/Leistung geandert
und mit gespeichert werden. Nachdem die Ansaugdrehzahl/Ansaugleistung
eingestellt wurde, kann die Lange der Ansaugzeit bestimmt werden. Diese kann von 0
(=Aus) bis 10 Minuten eingestellt werden.
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Zuriicksetzen / Reset:

Durch Dricken der -Taste fur mind.15 Sekunden, kann der Motor wieder zurlck in
den Auslieferungszustand versetzt werden. Der Motor stoppt und die drei LEDs der
Festdrehzahlen/Leistungsstufen leuchten auf.

Das Display der Steuerung schaltet sich nach 3 Minuten ohne Aktion ab, aul3er eine
externe Steuerung gibt z. B. jede Minute ein Signal an die Pumpe.

Die Pumpe lauft nach einem Spannungsverlust automatisch wieder mit der zuletzt
eingestellten Drehzahl/Leistung an oder bleibt stehen, wenn sie zuvor gestoppt wurde.

Das Ein- und Ausschalten der Pumpe sollte entweder tber das Tastenfeld oder Gber das daflr vorgesehene
Steuerkabel (Inputs) realisiert werden. Die Netzspannung soll daflr nicht unterbrochen werden. Dies kann Uber
eine BADU Blue, BADU OmniTronic, BADU NetLink oder Uber ein Koppelrelais geschehen. Das Schalten Gber
die Netzspannung belastet die Elektronik und kann zum vorzeitigen Ausfall der Pumpe fiihren.
Verdrahtungsbeispiele fiir verschiedene Programme

Verdrahtung liber digitale Eingange mit Schaltimpulsen

Externe Steuerung
Preset 1

Preset 2

Steuerkabel

5-adrig Preset 3

Konfiguration der Pumpe (Siehe "Bedienung" auf Seite 9)
Externe Ansteuerung (Inputs) Steuerart 1 Digital In (potentialfrei)

Die Programme werden Uber kurze Schaltimpuls aktiviert. Die Ansteuerung mit Schaltern ist ebenso méglich,
es werden dann nur die Schaltflanken ausgewertet.

Zum Stoppen der Pumpe ist ein Schaltimpuls am ,Digital In Stopp“ nétig.
= Grafik fur Prioritat beachten.
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Sollwertvorgabe uber die analogen Eingange

Die Drehzahl und die Leistung der Pumpe kdnnen alternativ Uber die zwei analogen Eingange eingestellt
werden.

0..10V
4.20 mA

Dabei wird der Soll-Wert fiir die Drehzahl oder die Leistung stufenlos tiber eine Spannung (0..10 V) oder einen
Strom (4..20 mA) vorgegeben. Die Pumpe tbernimmt den Sollwert in Stufen von 50 min-' bzw. in Stufen von

1 %.

Es darf nur eine der beiden Schnittstellen angeschlossen werden.

Sollwert-Vorgabe iiber die 4..20 mA Schnittstelle

‘ Externe Steuerung

+ :
Einstellbare :
| Stromquelle '
4.20 mA :

4..20 mA

Steuerkabel
5-adrig

GND

Konfiguration der Pumpe (Siehe "Bedienung" auf Seite 9)
Externe Ansteuerung (Inputs) Steuerart 3 Sollwertvorgabe mit Strom | = 4..20 mA
Sollwert-Vorgabe iiber die 0..10 V Schnittstelle

' Externe Steuerung

" :
Einstellbare i

U ) Spannungsquelle :
0..10V '

Steuerkabel
5-adrig

Konfiguration der Pumpe (Siehe "Bedienung" auf Seite 9)
Externe Ansteuerung (Inputs) Steuerart 2 Sollwertvorgabe mit Spannung U =0..10 V

Einstellungen in der externen Steuerung

In der externen Steuerung muss entsprechend den Einstellungen in der Pumpe folgendes eingestellt werden:
. Drehzahlbereich (0..2850 min-') oder Leistungsbereich (0..100 %)

* analoge Schnittstelle 0..10 V oder 4..20 mA

Stehen in der externen Steuerung Strom- und Spannungs-Ausgénge zur Verflgung, ist die 4..20 mA
Schnittstelle zu bevorzugen.

Der Wertebereich wird in der externen Steuerung meistens (iber die Zuordnung des minimal- und des maximal-
Wertes vorgegeben.

= Anleitung der externen Steuerung beachten.

Einstellungen der Schnittstelle:

Schnittstelle 4..20 mA 0..10V
Signal min. 4 mA ov
Signal max. 20 mA 10V
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Einstellungen des Sollwertes:

Schnittstelle Drehzahl Leistung
Sollwert min. 0 min-* 0%
Sollwert max. 2850 min! 100 %

Die Pumpe startet im Drehzahlmodus bei einem Vorgabewert ab ca. 100 min-' mit der Mindest-Drehzahl von
1000 min-'.

Im Leistungsmodus startet die Pumpe ab ca. 3,3 % mit der Mindestleistung von 5 %.

Im oberen und unteren Bereich sind zur Erhéhung der Betriebssicherheit kleinere Toleranzen berlcksichtigt, so
dass es zu geringen Abweichungen (<= 40 min-') gegeniiber dem Vorgabewert kommt.

[min-'] [%]

100 =
2850 =

1425 o 0

Drehzahl der Pumpe
Leistung der Pumpe

-- Sollwert

J — lIstwert -
10009 ‘ -- Sollwert
Istwert
5 =
T T T T
T T T )
0 100 1000 1425 2850 [min] 0 35 50 100 [%]
Drehzahl- Vorgabe der externen Steuerung Leistungs-Vorgabe der externen Steuerung
T T T [mA] T T — [MA]
4 12 20 4 12 20
T T - M T T ™ [V
0 5 10 0 5 10

Ubersicht méglicher Betriebs- und Fehlermeldungen

Ist ein Fehler aufgetreten, schaltet der Motor dauerhaft ab. Ausnahmefehler: "Unterspannung"”. Hier schaltet
der Motor wieder selbsttatig ein, sofern die Spannung fir mindestens 6 Sekunden Uber 209 V liegt.

Tritt ein Defekt auf, so ist die Anlage von der Spannungsversorgung zu trennen. Siehe Kapitel "Stérungen" der

Originalbetriebsanleitung "Normal- und selbstansaugende Pumpen mit/ohne Kunststofflaternen-Ausfiihrung
(-AK)".

Fehler-Nr. Beschreibung

E-01 Uberspannung DC-Zwischenkreis

E-02 Unterspannung DC-Zwischenkreis (nur Signal, Motor stoppt nicht)
E-03 Niedrige DC-Zwischenkreis-Spannung (Motor stoppt)
E-04 Power Modul Uberstrom — Software-Ebene

E-07 Spannungseingang AC zu hoch

E-08 Spannungseingang AC zu niedrig

E-11 Motordrehzahl-Schutz

E-13 Power Modul Uberhitzung

E-16 Motordrehzahl nicht synchron zur Steuerung

E-22 Ausgangsphase offener Stromkreis

E-51 Power Modul Warmefuhlerfehler

E-60 Motor blockiert

E-63 Digitales Prozesssignal, Fehler, Programm unkontrolliert
E-66 Kommunikationsfehler — Klemmkasten
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Die folgenden Aufzahlungen beziehen sich auf die mitgeltenden Dokumente!
Deckel/Saugsieb demontieren bzw. montieren

W72.40.007-1-P
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NOTICE

Related Documentation

The additional information compiled in this data sheet must be kept together with the original operation manual
for "Non-self-priming and self-priming pumps with/without plastic lanterns" and must be accessible to the
relevant personnel at all times.

Glossary
TD Technical data
Sa Inlet connection
Da Outlet connection
d-Saug Recommended diameter of the suction line up to 5 m
d-Druck Recommended diameter of the pressure line upto 5 m
max. L Maximum length of the pump
D Density
P+ Power input
P Power output
I Rated current
Lpa ¢ m) Sound pressure level at 1 m measured in accordance with DIN 45635
Lwa Acoustic capacity
m Weight
WSK Built-in or external overload switch
PTC PTC resistor
Hmax. Total dynamic head
SP Self-priming
Hs; Hz Geodetic head between water level and pump
Hs Total suction head
Hz Total dynamic head with flooded suction
IP Type of motor enclosure
W-KI Class of insulation
n Motor speed
P-GHI 2.5 bar max. casing pressure/system pressure
T Water temperature
° Yes
o No
T/°C Clarification of the max. water temperature 40 °C (60 °C): 40 °C = the max. water temperature
allowed according to the GS approval. (60 °C) = the pump is designed to withstand a max.
water temperature of 60 °C.
1~/3~ Suitable for continuous operation at
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
For standard voltage in accordance with DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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The pump has a permanent magnetic motor and is electronically protected against overload.

Connecting external switch contacts
The pump has a 5-wire cable with open ends for external control. Assignment of the cables to the individual
speeds is as follows:

Programme 1 (brown)
Programme 2 (green)
Programme 3 (white)

STOP (red)
GND (black)

0-10V (green)
4-20 mA (red)
GND (black)

Connection of external control systems
A 5-wire cable with open ends (wires) is provided for external control of the pump. Please refer to the following
image for the assignment of individual wires to the functions.

T N—

Digital In Analog In
Brown Programme 1
Green Programme 2 0..10V
White Programme 3
Red Stop 4..20 mA
Black GND GND

The cables must be connected potential free. Only switch the contacts individually (observe priority of the
contacts). Otherwise the desired speed is not activated. The digital inputs must be activated accordingly in the
Setup menu for external activation.

Low High
Priority
|Programme 1| |Programme 2|  |Programme 3| | Stop |

WG27.50.272-2-P
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NOTICE

If the “Priming” function is activated, the pump always starts from standstill in priming mode (priming). It only
switches to the selected programme after the priming time has elapsed.

The programmes are started directly during operation.

The cable ends should be insulated if the external control system is not required.

NOTICE

For easy interaction with peripheral devices such as electric heat exchangers or dosing systems, installing a
flow monitor with the appropriate evaluation unit is recommended. This can also output a fault message.

NOTICE

The following items must be observed to avoid motor malfunctions:

. The control cable must be laid in a technically correct manner. Installation parallel to your own power cable
or other consumers must be avoided.

Interference voltage may reach the inputs if the control cables need to be extended. This should be
avoided by, for example, shielding. Shielding should only be connected with PE on the motor side.

The power cables of different operating equipment should not be operated on the same supply line.

Default setting

Function Constant speed Constant performance*
Programs: 1 =2000 min-* 1=60%
2 =2400 min-! 2=80%
3 =2850 min-! 3=100 %
Priming speed/Priming performance: |= 2850 min-"! =100 %
Priming time: = 5 minutes = 5 minutes

Speed/performance which can be set: |1000..2850 min-! (in 50 min-' steps) |5..100 % (in 1 % steps)

Priming time which can be set: oFF, 1..10 Min. (in 1 min. steps) oFF, 1..10 Min. (in 1 min. steps)
Control mode: 1; Control via control panel + 1

external control by potential-free

contacts

* “Constant performance” is the default setting.

User interface

User interface:
(1) LED display: displays the current motor speed

(2) @ @ (©): used to select the programs

BO@O:to %hange the speed/performance; to change in the programming
mode

(4) : to confirm the speed/performance; to save in the programming mode
(5) : used to enter the programming mode or to reset the control.

(6) @) : to stop the motor.
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Setting control mode/operation mode:

When switching on the power supply (insert the mains plug) and simultaneously
pressing the button, the display shows two numbers “# #”. The number on the left
stands for the control mode and the number on the right for the operating mode.

The control mode can be changed with the @ button and the operating mode with the

@ button. Press @ to save.

Control mode @ Operating mode @
0 Control via control panel 0 | constant performance

1 Control via control panel + external |1 | constant speed
control by potential-free contacts

2 Analogue 4..20 mA
3 Analogue 0..10 V

Operation

Operation:

Press button , @ or to select the preset programme.

If the pump starts from a standstill, it starts up in priming mode and subsequently with
the selected programme.

As long as the pump is in the priming phase, the LED of the selected speed
range/performance range flashes.

During operation the pump is started up to the fixed speed/performance level directly,
without priming time.

The motor is stopped by pressing the button . The "Power" LED flashes and the
display shows "OFF".

Setting the speeds/power:
Press the button for the programme that should be changed. The speed/power can

now be changed V@) @ button.

9 Notice: During the suction phase it is not possible to change the speed/power.

Setting the priming parameters:

The motor has to be stopped () to programme the priming time. Press the
button for at least 3 seconds until the display begins to flash. Now the speed/power
with which the motor is to start up during the priming time can be set. The speed/
power can be changed with the buttons @ 6 and saved with . The length of the
suction time can be determined following adjustment of the suction speed/intake
power. The priming time can be set between 0 (=Off) and 10 minutes.

072025 766.2260.127 PDF' RE/SPN EN 17



Resetting:

The motor can be reset to the state of delivery by pressing the button for at least
15 seconds. The motor stops and the three LEDs of the fixed speeds/power levels
light up.

The display of the control unit switched off after 3 minutes without action, except if an
external control unit for example emits a signal to the pump every minute.

After a power loss, the pump automatically restarts at the last set speed/output or
stops if it was previously stopped.

The pump should be activated and deactivated using the keypad or via the control cable (inputs) provided for
this purpose. The mains voltage should not be interrupted to achieve this. This can be realised via a

BADU Blue, BADU OmniTronic, BADU NetLink or a coupling relay. Switching using mains voltage places a
burden on the electronics and may lead to premature failure of the pump.

Wiring examples for different programmes
Wiring via digital inputs with switching pulses

External control
Preset 1

Preset 2

5-wire
control cable

Configuration of pump (See "Operation" on page 17)
External control (inputs) Control mode 1 Digital In (potential-free)

The programmes are activated via short switching pulses. Control is also possible using buttons, with only the
switching edges being evaluated in this case.

A switching pulse is required on “Digital In STOP* to stop the pump.

= Observe diagram for priority.
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Setpoint setting via analog inputs
Alternatively, the speed and power of the pump can be configured via the two analog inputs.

0..10V
4.20 mA

The setpoint value for the speed or power is continuously specified in this case via a voltage (0..10 V) or
current (4..20 mA). The pump assumes the setpoint in stages of 50 rpm or in stages of 1 %.

Only one of the two interfaces should be connected.
Setpoint specification via the 4..20 mA interface

External control
4..20 mA

+

E adjustable :
I | power source
5 4.20 mA !

5-wire
control cable

GND

Configuration of pump (See "Operation" on page 17)
External control (inputs) Control mode 3 Setpoint specification with current | = 4..20 mA
Setpoint specification via the 0..10 V interface

External control

+ i
adjustable ‘

U ) voltage source
0.10V :

control cable

Configuration of pump (See "Operation" on page 17)
External control (inputs) Control mode 2 Setpoint specification with voltage U = 0..10 V

Settings in the external control system

The following must be configured in the external control corresponding to the settings in the pump:
+  Speed range (0..2850 rpm) or power range (0..100 %)

*  Analog interface 0..10 V or 4..20 mA

If current and voltage outputs are available in the external control system, preference should be given to the
4..20 mA interface.

The range in the external control system is usually prescribed through the assignment of a minimum and
maximum value.

= Observe the external control system instructions.

Interface settings:

Interface 4.20 mA 0..10V
Signal min. 4 mA oV
Signal max. 20 mA 10V
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Setpoint value settings:

Interface Speed Power
Min. setpoint 0 rpm 0 %
Max. setpoint 2850 rpm 100 %

The pump starts in speed mode with a default value of approx. 100 rpm and minimum speed of 1000 rpm.
The pump starts in power mode from approx. 3.3 % with a minimum output of 5 %.

Minor tolerances are taken into account in the upper and lower range to enhance operational safety, meaning
that minor deviations (<= 40 rpm) occur relative to the default value.

[rpm] [%]
2850 = 100
o
£
3 2
@ -
& 1425 S 50 4
g g
e &
-~ Setpoint
1000 . J — Actual value
-- Setpoint
Actual value
- 5
T T T T T L]
0 100 1000 1425 2850 [rpm] 0 3,5 50 100 [%]
Speed specification of external control Power specification of extemal control
T T [mA] T T - [MA]
4 12 20 4 12 20
T T T \4] T T - V]
0 5 10 0 5 10

Overview of possible operating and error messages

If a error occurs, the motor switches off permanently. Exception error: "Undervoltage". The motor automatically
switches back on as soon as the voltage is over 209 V for at least 6 seconds.

If an defect occurs, the system must be disconnected from the power supply. See chapter "Faults" of the
original operating manual "non self-priming and self-priming pumps with/without plastic lanterns (AK version)".

Error no. Description

E-01 Overvoltage DC intermediate circuit

E-02 Overvoltage DC intermediate circuit (signal only, motor doesn’t stop)
E-03 Low DC intermediate circuit voltage (motor stops)
E-04 Power module overcurrent — software level

E-07 AC Voltage input is too high

E-08 AC Voltage input is too low

E-11 Motor speed protection

E-13 Power module overheating

E-16 Motor speed not synchronous to control

E-22 Output phase open circuit

E-51 Power module heat sensor error

E-60 Motor blocked

E-63 Digital process signal, error, programme not regulated
E-66 Communication error — terminal box
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The following points refer to the related documentation!
Installing or removing the cover/strainer basket

W72.40.007-1-P
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AVIS

Documents applicables

Le présent document technique comprend la notice d’utilisation originale pour pompes non auto-amorgantes ou
auto-amorgantes, avec/sans lanterne plastique (version AK). Il est recommandé de le tenir accessible aux
personnes chargées de l'utilisation et de la maintenance.

Glossaire

TD Données techniques

Sa Raccordement aspiration

Da Raccordement refoulement

d-Saug Diamétre recommandé pour la conduite d’aspiration jusqu’a 5 m

d-Druck Diamétre recommandé pour la conduite de refoulement jusqu’a 5 m

max. L Longueur maximale de la pompe

D Densité

P+ Puissance électrique absorbée

P2 Puissance restituée

I Intensité nominale

Lpa (1 m) Niveau de pression acoustique a un métre de distance. Mesures effectuées conformément a
DIN 45635

Lwa Intensité sonore

m Poids

WSK Disjoncteur thermique intégré dans le bobinage ou disjoncteur de protection moteur

PTC Thermistor PTC

Hmax. Hauteur manométrigue maximale

SP Auto-amorgante

Hs; Hz Hauteur géodésique entre le niveau d'eau et la pompe

Hs Hauteur d'aspiration maximale

Hz Hauteur maximale en alimentation

IP Classe de protection

W-KI Classe d'isolement

n Vitesse de rotation

P-GHI 2,5 bar de pression maximale a l'intérieur du carter/ pression maximale de I'équipement

T Température de l'eau

° Oui

o Non

T/°C Informations sur la température de I'eau 40 °C (60 °C): 40 °C = valable pour une température
maximale en conformité avec le sigle GS. (60 °C) = Cependant, la pompe est facilement
utilisable/ étalonnée pour une température maximale de I'eau de 60 °C

1~/3~ Adaptée pour un fonctionnement continu a
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 -725V/380-420V 5%
Appropriée a une tension conforme aux normes DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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La pompe posséde un moteur a entrainement électromagnétique avec protection contre la surcharge.

Raccordement des contacts de commande externe
Pour la commande externe, la pompe posséde un cable a 5 fils aux extrémités libres. L'affectation des fils du

cable pour les différentes vitesses de rotation est la suivante:

Q@ -

i
@ AOI-0/0Z-

0-10 V (Vert)
4-20 mA (Rouge)
GND (Noir)

Programme 1 (Marron)
Programme 2 (Vert)
Programme 3 (Blanc)

STOPP (Rouge)
GND (Noir)

Raccordement de commandes externes
Un cable a 5 fils avec extrémité ouverte (fils) est prévu pour le pilotage externe de la pompe. L’affectation des
différents fils aux fonctions est indiquée sur l'illustration suivante.

T N—

Digital In Analog In
Brun Programme 1
Vert Programme 2 0..10V
Blanc Programme 3
Rouge Stop 4.20 mA
Noir GND GND

Les cables doivent étre raccordés « libres de potentiel ». Ne commuter les contacts qu'individuellement

(respecter la priorité des contacts), sinon la vitesse souhaitée ne sera pas activée. Pour la commande externe,

les entrées numériques doivent étre activées en conséquence dans le menu Setup.

Faible

Priorité

Elevée

|Programme 1|

| Programme 2 |

|Programme 3|

| Arrét |

WG27.50.272-3-P
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AVIS

Si la fonction « Priming » est activée, la pompe démarre toujours en mode d'amorgage a partir de I'arrét
(Priming). Ce n'est qu'une fois le temps d'amorgage écoulé qu'elle passe au programme sélectionné.

En cours de fonctionnement, les programmes sont démarrés directement.
Les extrémités des cables doivent étre isolées si le pilotage externe n’est pas requis.

AVIS

Pour la parfaite interaction avec des périphériques tels que les échangeurs de chaleur électriques ou les
installations de dosage, le montage d’un contrdleur de débit avec une unité d’évaluation correspondante est
recommandé. L’émission d’'un message d’anomalie est également possible.

AVIS

Pour éviter les dysfonctionnements du moteur, tenir impérativement compte des points suivants :
. La pose du cable de commande doit étre effectuée dans les régles de I'art. Eviter toute installation
paralléle au cable d’alimentation ou a d’autres consommateurs.

Si les cables de commande sont rallongés, des tensions parasites peuvent apparaitre sur les entrées.

Elles doivent étre évitées par exemple a I'aide d’'un blindage. Le blindage ne doit étre relié au PE que du

coté du moteur.

d’alimentation.

Les cables d’alimentation de différents équipements ne doivent pas étre utilisés sur la méme ligne

Préréglage
Fonction Vitesse de rotation constante  |Puissance constante*
Programmes: 1 =2000 min-* 1=60%
2 = 2400 min-"! 2=80%
3 =2850 min™' 3=100 %
Vitesse d’amorgage/Puissance d’amorgage : |= 2850 min-"' 100 %
Temps d’amorgage : =5 minutes =5 minutes

Vitesses/Puissances réglables :

Temps d'amorgage réglable :

Mode de commande :

1000..2850 min-! (par pas de
50 min")

oFF, 1..10 Min. (par pas de
1 Min.)

1; Contréle via le panneau de
commande + commande externe
via contacts sans potentiel

5..100 % (par pas de 1 %)

oFF, 1..10 Min. (par pas de
1 Min.)

1

* La mode de fonctionnement <<Puissance constante>> correspond au réglage d'usine.

Interface utilisateur

Interface de commande:
(1) Affichage LED: indique la vitesse de rotation actuelle du moteur.

(2) @ @ (©): pour choisir les programmes

(3) @ @ : pour modifier la vitesse de rotation/puissance; a la modification en
mode programmation

(4) : pour confirmer la vitesse de rotation/puissance; a I'enregistrement en
programmation

(5) @) : sert a parvenir dans le mode de programmation ou a réinitialiser la
commande.

(6) @) : arrét du moteur.
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Réglage du mode de commande /mode de fonctionnement :

Lors de la mise sous tension (branchement de la fiche de secteur) et de 'appui
simultané sur la touche , deux chiffres « # # » apparaissent a I'’écran. Le chiffre de
gauche indique le mode de commande et le chiffre de droite le mode de
fonctionnement.

Le mode de commande peut étre modifié a I'aide de la touche @ le mode de
fonctionnement a 'aide de la touche @ L’enregistrement s’effectue avec

Mode de commande @ Mode de fonctionnement @

0 Controdle via le panneau de commande |0 | Puissance constante

1 Contréle via le panneau de commande |1 | Vitesse de rotation constante
+ commande externe via contacts sans
potentiel

2 Analogique 4..20 mA

3 Analogique 0..10 V

Utilisation

Mise en service:

Appuyer sur la touche , ou (3) pour sélectionner le programme prédéfinie.
Lorsque la pompe démarre a partir de I'arrét, elle démarre en mode amorgage (pour
autant que celui-ci soit activé) et ensuite a le programme.

Tant que la pompe est en phase d'amorgage, la LED de la plage de vitesse/puissance
sélectionnée clignote.

En cours de fonctionnement, les vitesses/niveaux de puissance sont démarrés
directement, sans période d'amorgage.

En appuyant sur la touche , le moteur est arrété. La LED "Power" clignote et I'écran
affiche "OFF".

Réglage vitesse de rotation/puissances :
Appuyer sur la touche du programme a modifier. Il est maintenant possible de modifier
la vitesse de rotation/puissance & I'aide des touches ) @)

Indication: Lors de la phase d’amorgage il n’est pas possible de modifier la vitesse de
rotation/puissance du moteur.

Réglage des paramétres d'aspiration:

Pour la programmation du temps d'amorcage le moteur doit étre coupé (). Ensuite,
appuyer a nouveau pendant au moins 3 seconds sur la touche @), jusqu'a ce que
I'affichage a I'écran commence a clignoter. Il est maintenant possible de régler le
régime/la puissance avec lesquels le moteur doit fonctionner pendant le temps
d'aspiration. Le régime/la puissance peut étre modifié(e) a l'aide des touches

et enregistré(e) a l'aide de . Aprés avoir réglé la vitesse/puissance d'aspiration, il
est possible de déterminer la longueur du temps d'aspiration. Celle-ci peut étre réglée
de 0 (= arrét) a 10 minutes.
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Réinitialiser / Reset:

En appuyant sur la touche pendant au moins 15 secondes, on peut remettre le
moteur dans I'état d’origine. Le moteur s'arréte et les trois LED des vitesses
fixes/niveaux de puissance s'allument.

L'écran de la commande s'éteint aprés trois minutes sans activité, sauf si une
commande externe donne p. ex. a chaque minute un signal a la pompe.

Aprés une perte de tension, la pompe redémarre automatiquement a la derniére
vitesse/puissance réglée ou s'arréte si elle a été stoppée auparavant.

La mise sous et hors tension de la pompe doit étre réalisée via le clavier ou le cable de commande prévu a cet
effet (entrées). La tension de secteur ne doit pas étre interrompue pour cela. Ceci peut étre effectué par le biais
d'une commande BADU Blue, BADU OmniTronic, BADU NetLink ou par le biais d'un relais de couplage. La
commutation via la tension de secteur sollicite I'électronique et peut entrainer une panne prématurée de la
pompe.

Exemples de cablage pour différents programmes
Cablage via les entrées numériques avec impulsions de commutation

Commande externe
Preset 1

Preset 2

Céable de
commande
a5 fils

Configuration de la pompe (Voir "Utilisation", page 25)
Pilotage externe (entrées) Mode de commande 1 Digital In (sans potentiel)

Les programmes sont activés par de courtes impulsions de commutation. Le pilotage a I'aide d’interrupteurs est
également possible, seuls les flancs de commutation sont alors évalués.

Pour arréter la pompe, une impulsion de commutation est requise sur « Digital In STOP ».

= Tenir compte du graphique pour la priorité.
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Définition de la valeur de consigne via les entrées analogiques
La vitesse de rotation et la puissance de la pompe peuvent également étre réglées via les deux entrées
analogiques.

0..10V
4.20 mA

La valeur de consigne pour la vitesse de rotation ou la puissance doit étre définie via une tension (0..10 V) ou
un courant (4..20 mA). La pompe reprend la valeur de consigne en paliers de 50 tr/min ou en paliers de 1 %.

Seule une des deux interfaces doit étre connectée.
Définition de la valeur de consigne via l'interface 4..20 mA

Commande externe

E Source de :
I | courant réglable
5 4.20 mA :

4..20 mA

Céable de
commande
a5fils

GND

Configuration de la pompe (Voir "Utilisation", page 25)

Pilotage externe (entrées) Mode de commande 3 Définition de la valeur de consigne avec courant
1=4.20 mA

Définition de la valeur de consigne via l’interface 0..10 V

N Commande externe

+ i
Source de ;

U ) tensionréglable :
0..10V '

Cable de
commande
a5fils

Configuration de la pompe (Voir "Utilisation", page 25)

Pilotage externe (entrées) Mode de commande 2 Définition de la valeur de consigne avec tension
Uu=0.10V

Réglages de la commande externe

Dans la commande externe, il faut régler les points suivants en fonction des réglages de la pompe :

. Plage de vitesse de rotation (0..2850 tr/min) ou plage de puissance (0..100 %)

* Interface analogique 0..10 V ou 4..20 mA

Si des sorties de courant et de tension sont disponibles dans la commande externe, privilégier I'interface
4..20 mA.

La plage de valeurs est définie généralement dans la commande externe via I'affectation de la valeur minimale
et de la valeur maximale.

= Tenir compte des instructions de la commande externe.

Réglages de I'interface :

Interface 4..20 mA 0..10V
Signal min. 4 mA ov
Signal max. 20 mA 10V
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Réglages de la valeur de consigne :

Interface Vitesse de rotation Puissance
Valeur de consigne min. 0 tr/min 0 %
Valeur de consigne max. 2850 tr/min 100 %

La pompe démarre en mode Vitesse de rotation avec une valeur de consigne a partir d’env. 100 tr/min et une
vitesse de rotation minimale de 1000 tr/min.

En mode Puissance, la pompe démarre a partir d’env. 3,3 % avec une puissance minimale de 5 %.

Dans les plages supérieure et inférieure, des tolérances plus étroites sont prises en compte pour augmenter la
sécurité de fonctionnement, de sorte qu'il y a de faibles écarts (<= 40 tr/min) par rapport a la valeur de
consigne.

[tr/min] [%]
2850 o 100 1
o
a
5
2 g
o £
I o
° Q
< ©
S & i
S 1425 4 g 50
<] [
3 g
[ 1]
2 8
£ H
>
-~ Valeur de consigne
— Valeur réelle -
1000 -~ Valeur de consigne
Valeur réelle
- 51
" " T T T T T
0 100 1000 1425 2850  [tr/min] 0 35 50 100 [%]
Définition de la vitesse de rotation de la commande externe Définition de la puissance de la commande externe
T T T [mA] T T ™ [MA]
4 12 20 4 12 20
T T T \%] T T - [V]
0 5 10 0 5 10

Vue d'ensemble des messages de fonctionnement et de défaut possibles

En cas de défaut, le moteur se met durablement hors service. Exception: "Sous-tension". Dans ce cas, le
moteur se remet automatiquement en service pour autant que la tension soit supérieure a 209 V pendant au
moins 6 s.

En cas de défaut, l'installation doit étre isolée de I'alimentation électrique.Cf. chapitre "Pannes" de la notice
d’utilisation originale pour pompes non auto-amorgantes ou autoamorgantes avec/sans lanterne plastique
(exécution AK).

Erreur-N°. Description

E-01 Sur-tension -Tension DC intermédiaire

E-02 Sous-tension -Tension DC intermédiaire (signal seul, pas d’arrét moteur)
E-03 Faibles Tension DC intermédiaire-Voltage (arrét moteur)
E-04 Sur-intensité du module de puissance — Software

E-07 Tension entrée AC trop haute

E-08 Tension entrée AC trop basse

E-11 Protection vitesse rotation moteur

E-13 Surchauffe du module de puissance

E-16 Vitesse rotation moteur non-synchrone avec la commande
E-22 Circuit électrique ouvert phase de sortie

E-51 Erreur capteur thermique du module de puissance

E-60 Moteur bloqué

E-63 Erreur contrdle programme signal de procédé digital

E-66 Erreur de communication — borniers
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Les énumérations suivantes se rapportent aux documents d'accompagnement!
Monter/démonter le couvercle/le panier filtrant

W72.40.007-1-P
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LET OP

Relevante documenten

Bij deze pompgegevens hoort de originele gebruiksaanwijzing "normal en zelfaanzuigende pompen met/zonder
kunststof lantaarn (AK)". Deze moet voor het bedienings- en onderhoudspersoneel te allen tijde beschikbaar
zijn.

Woordenlijst
TD Technische gegevens
Sa Zuigaansluiting
Da Persaansluiting
d-Saug Aanbevolen diameter van de aanzuigleiding tot 5 m
d-Druck Aanbevolen diameter van de drukleiding tot 5 m
max. L Maximale lengte van de pomp
D Soortelijke massa
P+ Opgenomen vermogen
P2 Afgegeven vermogen
I Nominale stroom
Lpa ¢ m) Geluidsniveau gemeten bij 1 m. afstand volgens DIN 45635
Lwa Geluidsniveau
m Gewicht
WSK Wikkelingsbeschermingscontact of motorbeveiligingsschakelaar
PTC PTC-voeler
Hmax. Maximale opvoerhoogte
SP Zelfaanzuigend
Hs; Hz Geodetische hoogt tussen het waterniveau en de pomp
Hs Maximale zuighoogte
Hz Maximale hoogte bij toeloopbedrijf
IP Beschermingsklasse
W-KI Temperatuurklasse
n Toerental
P-GHI 2,5 bar maximale huisdruk/maximale systeemdruk
T Watertemperatuur
° Ja
o Nee
T/°C Verklaring watertemperatuur 40 °C (60 °C): 40 °C = max. watertemperatuur in combinatie met
het GS-keurmerk. (60 °C) = de pomp is geschikt voor een max. watertemperatuur van 60 °C
1~/3~ Geschickt voor continu gebruik bij 1~ 220 - 240 V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V = 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Voor normspanning volgens DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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De pomp is voorzien van een motor met permanente magneet en is elektronisch beveiligd tegen overbelasting.

Aansluiting van externe schakelcontacten
Voor externe aansturing is de pomp voorzien van een 5-aderige kabel met open uiteinden. De aders van de
kabel zijn als volgt toegewezen aan de betreffende toerentallen:

Programma 1 (bruin)

Programma 2 (groen)

STOPP (rood)
GND (zwart)

0-10V (groen)
4-20 mA (rood)
GND (zwart)

Aansluiting externe besturingen
Voor externe aansturing van de pomp is een 5-aderige kabel met open uiteinden (aders) voorzien. De
toewijzing van de individuele aders aan de functies kunt u vinden in de volgende afbeelding.

T N—

Digital In Analog In
Bruin Programma 1
Groen Programma 2 0..10V
Wit Programma 3
Rood Stop 4..20 mA
Zwart GND GND

De kabels moeten potentiaalvrij worden aangesloten. Schakel slechts één contact tegelijk in (neem de prioriteit
van de contacten in acht), anders wordt het gewenste toerental niet geactiveerd. Voor een externe aansturing
moeten de betreffende digitale ingangen in het setup-menu worden geactiveerd.

Laag Hoog
Prioriteit
[Programma 1|  |Programma 2|  |Programma 3| [ Stop |

WG27.50.27 2-4-P
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LET OP

Als de functie “Priming” is geactiveerd, start de pomp altijd vanuit stilstand in de aanzuigstand (priming). Pas na
afloop van de aanzuigtijd wordt overgeschakeld op het geselecteerde programma.

De programma's worden direct tijdens het gebruik gestart.

Is de externe aansturing niet nodig, moeten de kabeluiteinden worden geisoleerd.

LET OP

Voor een probleemloos samenspel met randapparatuur, bijv. elektrische warmtewisselaars of
doseerinstallaties, wordt het inbouwen van een stromingsbewaking met bijbehorende analyse-eenheid
aanbevolen. Hiermee kan ook een storingsmelding worden gegeven.

LET OP

Voor het voorkomen van storingen van de motor, moet absoluut rekening worden gehouden met de volgende
punten:

. De besturingsleiding moet vakkundig worden gelegd. Montage parallel aan de eigen netvoedingsleidingen
of andere verbruikers moet worden vermeden.

Moeten de besturingsleidingen worden verlengd, kunnen stoorspaningen ontstaan bij de ingangen. Deze
moeten bijvoorbeeld door afscherming worden verhinderd. De afscherming mag alleen aan de motorzijde
met PE worden verbonden.

De netkabels van de verschillende bedrijfsmiddelen mogen niet worden gebruikt via dezelfde
voedingsstrang.

Standaardinstelling

Functie Constant toerental Constante capaciteit*
Programma's: 1 =2000 min-* 1=60%
2 = 2400 min-"! 2=80%
3 = 2850 min-' 3=100 %
Aanzuigsnelheid/ Aanzuigcapaciteit:  |= 2850 min-" =100 %
Aanzuigtijd: =5 minuten = 5 minuten
Instelbare snelheden/ capaciteiten: 1000..2850 min-' (in stappen van |5..100 % (in stappen van 1 %)
50 min")
Instelbare aanzuigtijd: oFF, 1..10 Min. (in stappen van oFF, 1..10 Min. (in stappen van
1 Min.) 1 Min.)
Besturingsmodus: 1; Besturing via bedieningspaneel |1
+ externe aansturing via
potentiaalvrije contacten

* De bedrijfsmodus ,constant capaciteit® is de fabriekinstelling.

Bedieningspaneel

Bedieningsinterface:
(1) LED-display: geeft de huidige toerental van de motor aan

(2) @ @ (©): Om de programma's te selecteren

(3) @ @: voor het wijzigen van het toerental/capaciteit; voor wijzigen in de
programmeerstand

(4) : voor het bevestigen van het toerental/capaciteit; voor opslaan in de
programmeerstand

(5) : om in de programmeerstand te komen resp. Om de besturing te resetten.

(6) : om de motor te stoppen.
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Instelling besturingsmodus/bedrijfsmodus:

Bij het inschakelen van de elektrische voeding (insteken van de netstekker) en het
tegelijkertijd drukken op de-toets, toont het display twee cijfers "# #". Het linker
cijfer staat voor de besturingsmodus en het rechter cijfer voor de bedrijfsmodus.

De besturingsmodus kan met de @toets worden gewijzigd, de bedrijfsmodus met de

@-toets. Met @) wordt opgeslagen.

Besturingsmodus @ Bedrijfsmodus @
0 Besturing via bedieningspaneel Constante capaciteit
1 Besturing via bedieningspaneel + 1 | constant toerental
externe aansturing via potentiaalvrije
contacten
2 Analoog 4..20 mA
3 Analoog 0..10 V

Bediening

Bediening:

Druk op toets (@), @) of (2) om het vooraf ingestelde programma te kiezen.

Wanneer de pomp start vanuit stilstand, loopt deze aan in de aanzuigstand en
aansluitend met het geselecteerde programma.

Zolang de pomp zich in de aanzuig-fase bevindt, knippert de LED van het
geselecteerde toerentalbereik/prestatiebereik.

Wanneer de pomp al in bedrijf is, gaat deze direct naar het toerental/prestatieniveaus,
zonder aanzuigtijd.

Met de toets wordt de motor gestopt. De "Power"-LED knippert en het display
toont de tekst "OFF".

Instellen van de toerentallen/het vermogen:
De toets van het programma, dat moet worden gewijzigd, indrukken. Daarna kan het
toerental/het vermogen met de knoppen @ @ worden gewijzigd.

9 Aanwijzing: Tijdens de aanzuigfase kan de toerentall/het vermogen niet gewijzigd worden.

Instellen van de aanzuigparameters:

Om de aanzuigtijd te programmeren moet de motor worden gestopt (). Druk ten
minste 3 sec. op de toets tot de weergave van het display begint te knipperen. Nu
kan de toerentall/het vermogen worden ingesteld waarmee de motor gedurende de
aanzuigtijd moet lopen. Met de toetsen kan de toerentall/het vermogen worden
gewijzigd en met worden opgeslagen. Nadat het aanzuigtoerental/
aanzuigvermogen is ingesteld, kan de tijdsduur van de aanzuigtijd worden bepaald.
Deze kan van 0 (= uit) tot 10 minuten worden ingesteld.
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Resetten:

Door gedurende ten minste 15 seconden op de -toets te drukken kan de motor
worden gereset naar de toestand bij levering. De motor stopt en de drie LED's voor de
vaste snelheden/vermogensniveaus gaan branden.

Het display van de besturing schakelt uit wanneer er gedurende drie minuten niet op
een toets is gedrukt, tenzij een externe besturing b.v. elke minuut een signaal naar de
pomp stuurt.

Na een stroomonderbreking start de pomp automatisch opnieuw op de laatst
ingestelde snelheid/opbrengst of stopt als de pomp eerder was gestopt.

Het in- en uitschakelen van de pomp moet plaatsvinden via het toetsenveld of via de hiervoor bestemde
besturingskabel (inputs). Hierbij mag de netspanning niet worden onderbroken. Dit kan gebeuren via een
BADU Blue, BADU OmniTronic, BADU NetLin of via een koppelrelais. Het schakelen via de netspanning belast
de elektronica en kan leiden tot vroegtijdige uitval van de pomp.

Bedradingsvoorbeelden voor verschillende programma's
Bedrading via digitale ingangen met schakelpulsen

Externe besturing
Preset 1

Preset 2

Besturingskabel
5-aderig

Configuratie van de pomp (Zie "Bediening" op bladzijde 33)
Externe aansturing (inputs) Besturingsmodus 1 Digitaal in (potentiaalvrij)

De programma's worden geactiveerd via korte schakelimpulsen. De aansturing met schakelaars is eveneens
mogelijk, dan worden alleen de schakelflanken in aanmerking genomen.

Voor het stoppen van de pomp is een schakelpuls bij "Digitaal in STOP* nodig.

= Houd rekening met de grafiek voor de prioriteit.
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Voorinstelling van gewenste waarde via de analoge ingangen
Het toerental en de capaciteit van de pomp kunnen alternatief via de twee analoge ingangen worden ingesteld.

0..10V
4.20 mA

Hierbij wordt de gewenste waarde voor het toerental of de capaciteit traploos via een spanning (0..10 V) of een
stroom (4..20 mA) vooringesteld. De pomp neemt de gewenste waarde over in stappen van 50 min-', resp. in
stappen van 1%.

Slechts een van beide interfaces mag worden aangesloten.

Voorinstelling van gewenste waarde via de 4..20 mA interface

Externe besturing

: + i
' Instelbare :
I | voedingsbron
4.20 mA !

4..20 mA

Besturingskabel
5-aderig

GND

Configuratie van de pomp (Zie "Bediening" op bladzijde 33)

Externe aansturing (inputs) Besturingsmodus 3 Voorinstelling van gewenste waarde met stroom
1=4.20 mA

Voorinstelling van gewenste waarde via de 0..10 V interface

' Externe besturing

" :
Instelbare i

U ) spanningsbron :
0..10V '

Besturingskabel
5-aderig

Configuratie van de pomp (Zie "Bediening" op bladzijde 33)

Externe aansturing (inputs) Besturingsmodus 2 Voorinstelling van gewenste waarde met spanning
Uu=0..10V

Instellingen in de externe besturing

In de externe besturing moet op basis van de instellingen in de pomp het volgende worden ingesteld:

»  Toerentalbereik (0..2850 min-') of capaciteitsbereik (0..100%)

*  Analoge interface 0..10 V of 4..20 mA

Zijn in de externe besturing stroom- en spanningsuitgangen beschikbaar, heeft de 4..20 mA interface de
voorkeur.

Het waardenbereik wordt in de externe besturing doorgaans via de toewijzing van de minimale en maximale
waarde vooringesteld.

= De handleiding van de externe besturing opvolgen.

Instellingen van de interface:

Interface 4..20 mA 0..10V
Signaal min. 4 mA ov
Signaal max. 20 mA 10V
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Instellen van de gewenste waarde:

Interface Toerental Capaciteit
Gewenste waarde min. 0 min-* 0%
Gewenste waarde max. 2850 min! 100%

De pomp start in de toerentalmodus bij een vooringestelde waarde vanaf ca. 100 min-' met het minimale
toerental van 1000 min-'.

In de capaciteitsmodus, start de pomp bij ca. 3,3% met een minimale capaciteit van 5%.

In het bovenste en onderste bereik is voor het verbeteren van de bedrijfszekerheid geen rekening gehouden
met toleranties, zodat geringe afwijkingen (<= 40 min-) t.o.v. de vooringestelde waarde kunnen ontstaan.

[min-] [%]
2850 o _ 100 4

1425 50

Toerental van de pomp
Capaciteit van het pomp

-- Gewenste waarde

1000 / — Actuele waarde -
-- Gewenste waarde
Actuele waarde
- 5 =
T T T T T T T
0 100 1000 1425 2850 [min] 0 3,5 50 100 [%]
Vooringestelde toerental van externe besturing Vooringestelde capaciteit van exteme besturing
T T T [mA] T T ™ [MA]
4 12 20 4 12 20
T T ™ M T T ™ [V
0 5 10 0 5 10

Overzicht van mogelijke bedrijfs- en storingsmeldingen

Wanneer een storing is opgetreden, schakelt de motor permanent uit. Een uitzondering hierop is de storing:
"Onderspanning". Hierna schakelt de motor weer vanzelf in zodra de spanning gedurende ten minste 6 sec.
meer dan 209 V bedraagt.

Wanneer een defect is opgetreden, moet de installatie worden losgekoppeld van de voeding. Zie hoofdstuk
"Storingen" van de originele gebruiksaanwijzing "Normaal en zelfaanzuigende pompen met/zonder kunststof
lantaarn (AK)".

Fout-Nr. Omschrijving

E-01 Overspanning gelijkstroom tussencircuit

E-02 Onderspanning gelijkstroom tussencircuit (alleen signaal, motor stop niet)
E-03 Te lage gelijkstroom spanning tussencircuit (motor stopt)
E-04 Power module overstroom — software niveau

E-07 Ingangsspanning AC te hoog

E-08 Ingangsspanning AC te laag

E-11 Bescherming motortoerental

E-13 Power module oververhitting

E-16 Toerental van de motor niet synchroon met de sturing
E-22 Uitgangsfase open stroomcircuit

E-51 Power module warmtevoelerfout

E-60 Motor blokkeert

E-63 Digitaal processignaal, fout, programma ongecontroleerd
E-66 Communicatiefout - klemmenkast
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Onderstaande opsomming heeft betrekking op de overige relevante documenten!
Deksel/filtermandje demonteren respectievelijk monteren

W72.40.007-1-P
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AVVISO

Altri documenti applicabili

Le istruzioni di funzionamento originali "Pompe aspirazione normale e autodescanti, con e senza campana -
esecuzione (AK)" fanno parte a questa documentazione pompa. Queste devono essere ben accessibili per il
personale di servizio e per il personale di assistenza.

Glossario
TD Dati tecnici
Sa Raccordo aspirazione
Da Raccordo mandata
d-Saug Diametro raccomandato del tubo di aspirazione finoa 5 m
d-Druck Diametro raccomandato del tubo di mandata finoa 5 m
max. L Lunghezza massima della pompa
D Densita
P+ Potenza assorbita
P2 Potenza resa
I Corrente nominale
Lpa ¢ m) Livello di pressione acustica in 1 m di distanza. Misurato a norma DIN 45635
Lwa Potenza acustica
m Peso
WSK Contatto di terra dell'avvolgimento oppure salvamotore
PTC Conduttore a freddo
Hmax. Prevalenza massima
SP Autoadescante
Hs; Hz Altezza geodetica tra livello dell'acqua e pompa
Hs Altezza massima aspirazione
Hz Altezza massima a funzionamento sottobattente
IP Tipo di protezione motore
W-KI Classe isolamento
n Numero di giri
P-GHI 2,5 bar massima pressione interna corpo/massima pressione sistema
T Temperature acqua
[ Si
o No
T/°C Spiegazione temperatura acqua 40 °C (60 °C): 40 °C = temperatura massima dell'acqua ai
sensi del marchio. (60 °C) = la pompa puo senz'altro funzionare anche con una temperatura
acqua massima di 60 °C
1~/3~ Adatta per funzionamento continuo a
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Adatta per tensione standard secondo normative DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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La pompa possiede un motore a magneti permanenti ed & protetta elettronicamente dal sovraccarico.

Collegamento di contatti di commutazione esterni
Per il comando esterno, la pompa possiede un cavo a 5 conduttori con estremita aperte. | conduttori del cavo
sono associati ai seguenti numeri di giri:

Programma 1 (marrone)
Programma 2 (verde)
Programma 3 (blanco)

STOPP (rosso)
GND (nero)

0-10V (verde)

4-20 mA (rosso)
GND (nero)

I
@ NS00z

Collegamento sistemi di controllo esterni
Per il pilotaggio esterno della pompa € previsto un cavo a 5 poli con estremita aperta (conduttori). Per
I'assegnazione dei singoli conduttori alle funzioni, consultare la seguente figura.

T N——

Digital In Analog In
Marrone Programma 1
Verde Programma 2 0..10V
Bianco Programma 3
Rosso Stopp 4..20 mA
Nero GND GND

Il cavo deve essere collegato a morsetti a potenziale zero. Commutare i contatti solo singolarmente (attenzione
alla priorita dei contatti), altrimenti il numero di giri desiderato non si attiva. Per il comando esterno, gli ingressi
digitali devono essere attivati rispettivamente nel menu Setup.

Bassa Alta
Priorita
[Programma 1|  [Programma 2|  |Programma 3| [ Stop |

WG27.50.272-5-P
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AVVISO

Se la funzione “Adescamento” € attivata, la pompa parte sempre da ferma in modalita di adescamento
(priming). Passa al programma selezionato solo al termine del tempo di adescamento.

| programmi vengono avviati direttamente durante il funzionamento.

Se non & necessario il pilotaggio esterno, si devono isolare le estremita del cavo.

AVVISO

Per l'interazione perfetta con le unita periferiche, quali ad es. scambiatore di calore elettronico o impianti di
dosaggio, raccomandiamo l'installazione di un flussostato con rispettiva unita di valutazione che permette
anche I'emissione di una segnalazione di guasto.

AVVISO

Vanno osservati tassativamente i seguenti punti, per evitare malfunzionamenti nel motore:

. la linea di controllo deve essere posata in modo corretto. Si deve evitare il montaggio parallelo al proprio
cavo di rete o ad altre utenze.

se le linee di controllo vengono prolungate, & possibile che tensioni di disturbo giungano agli ingressi.
Queste devono essere evitate, ad es. mediante schermature. La schermatura puo essere collegata a PE
solo sul lato motore.

i cavi di rete dei diversi mezzi operativi non possono essere collegati alla stessa linea di alimentazione.

Impostazione predefinita

Funzione Numero di giri costante Potenza costante*
Programmi: 1 =2000 min-! 1=60%
2 = 2400 min- 2=80%
3 =2850 min-! 3=100 %
Velocita di aspirazione/ Resa di aspirazione: |= 2850 min-'! =100 %
Tempo di aspirazione: = 5 minuti =5 minuti
Velocita/Resa regolabili: 1000..2850 min-' (ad 5..100 % (ad incrementi di
incrementi di 50 min?) 1%)
Tempo di aspirazione regolabile: oFF, 1..10 Min. (ad incrementi |oFF, 1..10 Min. (ad incrementi
di 1 min) di 1 min)
Tipo di controllo: 1; Controllo tramite pannello di |1
controllo + pilotaggio esterno
attraverso i contatti a
potenziale zero

* La modalita di funzionamento ,potenza costante® impostazione di fabbrica.

Interfaccia utente

Pannello di controllo:
(1) Display a LED: visualizza la numero di giri attuale del motore.

(2) @ @ (©): per selezionare i programmi

(3) @ @: per modificare il numero di giri/la resa; per modificare nella modalita
di programmazione.

(4) : per confermare il numero di giri/la resa; per salvare nella modalita di
programmazione.

(5) : per accedere alla modalita di programmazione o per resettare la
centralina di comando.

(6) . per arrestare il motore
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Impostazione del tipo di controllo/modo operativo:

All'inserzione dell’alimentazione di tensione (inserire la spina di rete) e premendo
contemporaneamente il tasto , il display visualizza due cifre "# #". La cifra a
sinistra sta ad indicare il tipo di controllo e quella a destra il modo operativo.

Il tipo di controllo pud essere modificato con il tasto @ il modo operativo con il
tasto (). Per salvare le impostazioni, premere (@).

Tipo di controllo @ Modo operativo @

0 Controllo tramite pannello di controllo 0 | Potenza costante

1 Controllo tramite pannello di controllo + 1 | numero di giri costante
pilotaggio esterno attraverso i contatti a
potenziale zero

2 Analogico 4..20 mA

3 Analogico 0..10 V

Comando

Comando:

Premere il tasto , @ o] per selezionare il programma preimpostato.

Avviando la pompa da ferma, essa inizia a funzionare in modalita di aspirazione e poi
con il programma selezionato.

Finché la pompa ¢ in fase di adescamento, il LED della gamma di velocita/prestazioni
selezionata lampeggia.

Durante il funzionamento, i livelli di velocita/prestazioni vengono raggiunti
direttamente, senza tempi di adescamento.

Premendo il tasto , il motore si arresta. Il LED "Power" lampeggia ed il display
visualizza "OFF".

Impostazione dei numeri di giri/potenza:
Premere il tasto del programma da modificare. A questo punto si pud modificare il
numero di giri/potenza con i tasti @) @

9 Avviso: Durante la modalita di aspirazione dei numeri di giri/potenza non puo essere cambiata.

Impostazione dei parametri di aspirazione:

Per programmare il tempo di aspirazione & necessario arrestare il motore (). Poi
ripremere il tasto per almeno 3 secondi finché l'indicazione sul display inizia a
lampeggiare. Ora si pud impostare la numero di giri/potenza con cui il motore deve
funzionare durante il tempo di aspirazione. Con i tasti @ @ si pud modificare la
numero di giri/potenza e con puo essere salvata. Una volta impostato il numero di
giri/potenza di aspirazione, & possibile determinare la durata del tempo di aspirazione.
Essa puo essere impostata nell'intervallo da 0 (= Off) a 10 minuti.
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Reset:

Premendo il tasto per almeno 15 secondi si pud riportare il motore nel suo stato
alla consegna. Il motore si arresta e si accendono i tre LED per le velocita/livelli di
potenza fissi.

Dopo tre minuti senza alcuna azione, il display della centralina di comando si spegne
se una centralina di comando esterna non invia un segnale alla pompa, ad esempio
ogni minuto.

Dopo un'interruzione di corrente, la pompa si riavvia automaticamente all'ultima
velocita/uscita impostata o si arresta se & stata precedentemente fermata.

Le operazioni di accensione e spegnimento della pompa dovrebbero essere realizzate o attraverso il tastierino
o il cavo di controllo appositamente previsto (input). A questo scopo non interrompere la tensione di rete. Cio
pud avvenire attraverso un sistema BADU Blue, BADU OmniTronic, BADU NetLink o un relé di accoppiamento.
La commutazione attraverso la tensione di rete carica I'elettronica e pud portare a una disfunzione prematura
della pompa.

Esempi di cablaggio per programmi
Cablaggio attraverso gli ingressi digitali con impulsi di commutazione

Sistema di controllo esterno
Preset 1

Preset 2

Cavo di
controllo
a 5 pali

Configurazione della pompa (Vedere "Comando" a pagina 41)
Pilotaggio esterno (input) Tipo di controllo 1 Segnale digitale In (a potenziale zero)

| programmi vengono attivati tramite brevi impulsi di commutazione. Il pilotaggio con interruttori & altrettanto
possibile, in tale case vengono analizzati solo i fronti di commutazione.

Per arrestare la pompa, € necessario un impulso di commutazione in "Digital In ARRESTO".

= Osservare il grafico per la priorita.
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Valori nominali preimpostati attraverso gli ingressi analogici

In alternativa, & possibile impostare il numero di giri e la potenza della pompa attraverso i due ingressi
analogici.

0..10V
4.20 mA

Durante questa operazione, il valore nominale per il numero di giri o la potenza viene preimpostato/a
progressivamente tramite una tensione (0..10 V) o una corrente (4..20 mA). La pompa applica il valore
nominale in passi di 50 min.”" o in passi del 1 %.

Si pud collegare solo una delle due interfacce.

Valori nominali preimpostati attraverso l'interfaccia 4..20 mA

Cavo di Fonte di

controllo | alimentazione

a 5 poli regolabile
i - 4..20 mA

GND

Configurazione della pompa (Vedere "Comando" a pagina 41)
Pilotaggio esterno (input) Tipo di controllo 3  Valori nominali preimpostati con corrente | = 4..20 mA
Valori nominali preimpostati attraverso l'interfaccia 0..10 V

=0

X Sorgente di
controllo E @) tensione
2°pdl : = 0.10V

regolabile -

Configurazione della pompa (Vedere "Comando" a pagina 41)
Pilotaggio esterno (input) Tipo di controllo 2 Valori nominali preimpostati con tensione U =0..10 V

Impostazioni nel sistema di controllo esterno

Si devono eseguire le seguenti impostazioni nel sistema di controllo esterno, in funzione delle impostazioni
della pompa:

. intervallo di regime (0..2850 min-') p intervallo di potenza (0..100 %)
+ interfaccia analogica 0..10 V 0 4..20 mA

Se nel sistema di controllo esterno sono disponibili uscite di corrente e di tensione, utilizzare, di preferenza,
l'interfaccia da 4..20 mA.

Di solito, l'intervallo di valori viene preimpostato nel sistema di controllo esterno attraverso I'assegnazione del
valore minimo e massimo.

=>» Osservare le istruzioni del sistema di controllo esterno.

Impostazioni dell'interfaccia:

Interfaccia 4..20 mA 0..10V
Segnale min. 4 mA ov
Segnale max. 20 mA 10V
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Impostazioni del valore nominale:

Interfaccia Numero di giri Potenza
Valore nominale min. 0 min-* 0 %
Valore nominale max. 2850 min! 100 %

La pompa si avvia in modalita Numero di giri a un valore preimpostato a partire da ca. 100 min-' e a un numero

di giri minimo di 1000 min-".

In modalita Potenza, la pompa si avvia a partire da ca. il 3,3 % con una potenza minima del 5 %.

Per aumentare la sicurezza di funzionamento, nell'intervallo superiore e inferiore, si tiene conto di tolleranze
minori, in modo da avere piccole deviazioni (<= 40 min-') rispetto al valore preimpostato.

[min]

2850 =

1425 o

Numero di giri della pompa

1000 =

[%]
100 4 7

©

o 4

£ d

g

= % 1 S

[ /

] /

© y4

N 7

c 7

L

o

o

--- Valore nominale
—— Valore effettivo o
--- Valore nominale
Valore effettivo
g B NZ
T T L) /I L) L) L)
0 100 1000 1425 2850 [min“] 0 35 50 100 [%]
Numero di giri predefinito del sistema di controllo esterno Potenza predefinita del sistema di controllo esterno

T T ™ [mAl T T - [mA]
4 12 20 4 12 20
T T ™ M T T - V]
0 5 10 0 5 10

Prospetto dei possibili messaggi di errore e di servizio

In seguito al verificarsi di un errore, il motore si spegne permanentemente. Eccezione: "Sottotensione”. In
questo caso il motore si riaccende automaticamente se la tensione resta maggiore di 209 V per almeno

6 secondi.

Se si verifica un difetto, I'impianto deve essere scollegato dalla tensione di alimentazione. Vedere il capitolo
"Guasti" delle istruzioni di funzionamento originali "Pompe aspirazione normale e autoadescanti, con e senza
campana — esecuzione (AK)".

Errore — N. Descrizione
E-01 Sovratensione circuito intermedio DC
E-02 Sottotensione circuito intermedio DC (solo segnale, il motore non si ferma)
E-03 Tensione bassa DC — circuito intermedio (il motore si ferma)
E-04 Modulo Power Sovracorrente — Software
E-07 Tensione entrata AC troppo alta
E-08 Tensione entrata AC troppo bassa
E-11 Protezione numero di giri del motore
E-13 Modulo Power surriscaldamento
E-16 Numero di giri non sincrono alla centralina di comando
E-22 Fase di partenza circuito elettrico aperto
E-51 Modulo Power errore sensore di calore
E-60 Motore bloccato
E-63 Segnale processo digitale, errore, programma non controllato
E-66 Errore di comunicazione — Morsettiera
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| seguenti elenchi riguardano i documenti di riferimento!
Smontaggio e montaggio del coperchio/cestello

W72.40.007-1-P
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AVISO

Documentos incluidos

Este documento forma parte de las instrucciones originales para bombas de "aspiracion normal y bombas
auto-aspirantes con/sin la version (AK)". Se recomienda mantenerlo de facil acceso para el personal de
operacion y mantenimiento.

Glosario
TD Datos técnicos
Sa Conexidn por aspiracion
Da Conexion por presion
d-Saug Diametro recomendado de la tuberia de aspiracién hasta 5 m
d-Druck Diametro recomendado de la tuberia de presién hasta 5 m
max. L Maximo largo de la bomba
D Densidad
P+ Potencia absorbida
P Potencia disipada
I Corriente nominal
Lpa ¢ m) Nivel de presidn acustica a un metro de distancia. Mido segun norma DIN 45635
Lwa Potencia acustica
m Peso
WSK Protector térmico integrado en la bobina del motor
PTC Termistor PTC
Hmax. Altura maxima de presion
SP Auto-aspirante
Hs; Hz Altura geodésica sobre el nivel del agua y la bomba
Hs Aspiracién total
Hz Elevacion total en la aspiracion
IP Proteccion del motor
W-KI Aislamiento tipo
n Velocidad de giro
P-GHI 2,5 bar presion interna maxima de carcasa/presion maxima del sistema
T Temperatura del agua
[ Si
o No
T/°C Explicacion de la temperatura del agua 40 °C (60 °C): 40 °C = vale para temperaturas maximas
conforme a las normas GS. (60 °C) = La bomba puede funcionar para una temperatura del
agua de 60 °C
1~/3~ Apropiado para un servicio continuo a
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Apropiado para una tensién segun la normas DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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La bomba tiene un motor de iman permanente y esta protegida electrénicamente contra sobrecarga.

Conexiéon de contactos de conmutacién externos
Para el mando externo la bomba tiene un cable de 5 hilos con cabos abiertos. Asignacion de los cables a las
velocidades de giro individuales de la siguiente manera:

Programa 1 (marrén)
Programa 2 (verde)
Programa 3 (blanco)
STOPP (rojo)

GND (negro)

0-10V (verde)
4-20 mA (rojo)
GND (negro)

Conexion de controles externos

Para la activacion externa de la bomba se ha previsto un cable de 5 hilos con extremo abierto (conductores).
La asignacion de los distintos conductores a las funciones puede consultarse en la siguiente figura.

T N——

Digital In Analog In
Marrén Programa 1
Verde Programa 2 0..10V
Blanco Programa 3
Rojo Stop 4.20 mA
Negro GND GND

Los cables se tienen que conectar sin potencial. Conectar solo individualmente los contactos (tener en cuenta
la prioridad de los contactos), de lo contrario no se efectua la activacion de la velocidad de giro deseada. Para
la excitacion externa deben activarse las entradas digitales de forma correspondiente en el menu de

configuracion.
Baja Alta
Prioridad
|Programa 1| | Programa 2| ' Programa 3|
WG27.50.27 2-6-P
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AVISO

Si la funcién «Cebado» esta activada, la bomba arranca siempre desde parado en modo de cebado (cebado).
Sélo pasa al programa seleccionado una vez transcurrido el tiempo de cebado.

Los programas se inician directamente durante el funcionamiento.

Si no se necesita la activacion externa, deben aislarse los extremos de cable.

AVISO

Para la interaccion sin problemas con equipos periféricos, p. €j. intercambiadores de calor eléctricos o
instalaciones dosificadoras, se recomienda el montaje de un interruptor de caudal con la correspondiente
unidad de evaluacién. De este modo, también es posible emitir un mensaje de averia.

AVISO

Para evitar funcionamientos incorrectos del motor, deben observarse imprescindiblemente los siguientes
puntos:

. El cable de mando debe tenderse de forma técnicamente correcta. Debe evitarse el montaje paralelo al
cable de red propio u otros consumidores.

En caso de que deban prolongarse los cables de mando, pueden producirse tensiones parasitas en las
entradas. Estas deben evitarse por ejemplo mediante apantallamiento. El apantallamiento solo debe
conectarse en el lado del motor con PE.

Los cables de red de distintos medios de produccion no deben accionarse en el mismo string de
alimentacion.

Ajuste previo

Funcion Velocidad constante Potencia constante*
Programas: 1 =2000 min-* 1=60 %
2 = 2400 min-! 2=80%
3 = 2850 min-' 3 =100 %
Velocidad de aspiracién/ Potencia de aspiracién: |= 2850 min-! =100 %
Tiempo de aspiracion: = 5 minutos = 5 minutos
Velocidades/Potencia ajustables: 1000..2850 min' (en pasos |5..100 % (en pasos de 1 %)
de 50 min)
Tiempo de aspiracion ajustable: oFF, 1..10 Min. (en pasos de |oFF, 1..10 Min. (en pasos de
1 min) 1 min)
Tipo de control: 1; control a través del panel |1
de control + activacién
externa mediante los
contactos libres de potencial

* La modo de funcionamiento "potencia constante" corresponde al ajuste de fabrica.

Interfaz de mando

Interfaz de usuario:
(1) Display de LED: Indica la actual velocidad de giro del motor

(2) @ @ (©): para seleccionar los programas

(3) @ @: para modificar velocidad de giro/la potencia; para cambiar en el
modo de programacién

(4) : para confirmar las velocidad de giro/la potencia; para el almace namiento
en el modo de programacion

(5) : para llegar al modo de programmacion o para reset del mando.

(6) : para detener el motor.
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Ajuste del tipo de control/modo operativo:

Al conectar la alimentacion de tension (insercion del conector de red) y pulsacion
simultanea de la tecla , la pantalla muestra dos cifras «# #». La cifra izquierda
indica el tipo de control y la derecha el modo operativo.

El tipo de control puede modificarse con la Tecla @ y el modo operativo con la Tecla

@. Se guarda con @.

Tipo de control @ Modo operativo @
0 control a través del panel de control 0 | Potencia constante
1 control a través del panel de control + 1 | velocidad constante

activacion externa mediante los
contactos libres de potencial

2 Analdgico 4..20 mA

3 Analégico 0..10 V

Manejo:

Pulsar la tecla @), @) o (©), para seleccionar el programa preajustado.

Si la bomba arranca desde parado, lo hace en modo aspiracién y después con el
programa seleccionado.

Mientras la bomba se encuentra en la fase de cebado, parpadea el LED
correspondiente al rango de velocidad/rendimiento seleccionado.

Durante el funcionamiento, las velocidades/niveles de rendimiento se aproximan
directamente, sin tiempo de cebado.

Apretando la tecla se detiene el motor. EI LED "Power" parpadea y el display
indica "OFF".

Ajuste de las velocidades de giro/potencia:
Pulse la tecla del programa que deben modificarse. La velocidad/potencia puede
modificarse ahora con las teclas (@) @

Nota: Durante la fase de aspiracion, la velocidades de giro/potencia no se puede cambiar.

Ajuste de los parametros de aspiracion:

Para programar el tiempo de aspiracion debe estar parado el motor (). Luego
pulsar otra vez la tecla @ durante min. 3 segundos, hasta que la indicacion el display
comienza a parpadear. Ahora puede ajustarse la velocidad/potencia con la que el
motor funcionara durante el tiempo de aspiracién. Con las teclas @ @ puede
modificarse y con almacenarse la velocidad/potencia seleccionada. Una vez
ajustada la velocidad/potencia de aspiracion, se puede determinar la duracién del
tiempo de aspiracion. Esta puede ajustarse de 0 (= Off) a 10 minutos.
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Restaurar / Reset:

velocidades fijas/niveles de potencia.

El motor puede asignarse de nuevo al estado de suministro pulsando la tecla
durante min. 15 segundos. El motor se para y se encienden los tres LED de las

externo envia p.ej. cada minuto una sefial a la bomba.

velocidad/salida ajustada o se detiene si ya estaba parada.

El display del mando se apaga después de tres minutos sin accion, excepto un mando

Tras un corte de corriente, la bomba se reinicia automaticamente a la ultima

El encendido y el apagado de la bomba deben realizarse a través del teclado o a través del cable de control
previsto para ello (Inputs). Para ello no debe interrumpirse la tension de red. Esto puede realizarse a través de
un BADU Blue, BADU OmniTronic, BADU NetLink o mediante un relé de acoplamiento. La conmutacion a
través de la tension de red sobrecarga el sistema electronico y puede provocar el fallo prematuro de la bomba.

Ejemplos de cableado para varios programas
Cableado mediante entradas digitales con impulsos de conmutacién

Control externo
Preset 1

Preset 2

Cable de
mando de
5 hilos

Configuracion de la bomba (Ver "Manejo", pagina 49)
Activacion externa (Inputs) Tipo de control 1 Digital In (libre de potencial)

Los programas se activan mediante breves impulsos de conmutacién. La activacién con interruptores también

es posible, en este caso solo se evallan los flancos de conmutacion.
Para parar la bomba es necesario un impulso de conmutacién en «Digital In STOP».
= Observar el grafico para la prioridad.
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Especificacion de valor nominal mediante las entradas analégicas

Las revoluciones y la potencia de la bomba pueden ajustarse alternativamente mediante las dos entradas
analdgicas.

0..10V
4.20 mA

El valor nominal para las revoluciones o la potencia se especifica de forma continua mediante una tensién
(0..10 V) o una corriente (4..20 mA). La bomba acepta el valor nominal en pasos de 50 r. p. m.o en paso de
1 %.

Solo debe conectarse una de las dos interfaces.

Especificacidon del valor nominal mediante la interfaz 4..20 mA

Fuente de :
| alimentacion
ajustable '

E - 4.20mA

Cable de
mando de
5 hilos

GND

Configuraciéon de la bomba (Ver "Manejo", pagina 49)
Activacion externa (Inputs) Tipo de control 3 Especificacion del valor nominal con corriente | = 4..20 mA
Especificacidon del valor nominal mediante la interfaz 0..10 V

' Control externo

+ i
Fuente de ;

U ) tensién regulable :
0..10V '

Cable de
mando de
5 hilos

Configuraciéon de la bomba (Ver "Manejo", pagina 49)

Activacion externa (Inputs)  Tipo de control 2 Especificacion del valor nominal con tensién U = 0..10 V
Ajustes en el control externo

En el control externo, segun los ajustes de la bomba debe ajustarse lo siguiente:

. rango de revoluciones (0..2850 r. p. m.) o rango de potencia (0..100 %)

. interfaz analégica 0..10 V 0 4..20 mA

Si el control externo dispone de salidas de corriente y tension, es preferible utilizar la interfaz de 4..20 mA.
El rango de valores suele especificarse en el control externo asignando los valores minimo y maximo.
= Observar las instrucciones del control externo.

Ajustes de la interfaz:

Interfaz 4..20 mA 0..10V
Senal min. 4 mA ov
Sefial max. 20 mA 10V
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Ajustes del valor nominal:

Interfaz Revoluciones Potencia
Valor nominal min. Or.p. m. 0 %
Valor nominal max. 2850 r. p. m. 100 %

La bomba arranca en el modo de revoluciones a un valor especificado a partir de aprox. 100 r. p. m. con las

revoluciones minimas de 1000 r. p. m.

En el modo de potencia, la bomba arranca a partir de aprox. 3,3 % con la potencia minima de 5 %.

En el rango superior e inferior, para aumentar la seguridad operativa se tienen en cuenta tolerancias mas
pequefias de forma que se producen pocas divergencias (<= 40 r. p. m.) frente al valor especificado.

[r.p-m]
2850 =

1425 o

Revoluciones de la bomba

1000 = Valor real

--- Valor nominal

[%]
100

50 o

Potencia de la bomba

T T
0 100 1000 1425
Especificacion de las revoluciones del control externo

--- Valor nominal
Valor real

T
2850 [r.p.m] 0

12

N

5

o

35 50 100 [%]
Especificacion de la potencia del control externo
T [mA] T T — [MmA]
20 4 12 20
T ™M T T - V]
10 0 5 10

Presentacion de posibles avisos de funcionamiento y mensajes de error

Si se produjo un fallo, el motor se desconecta de forma permanente. Fallo excepcional: "Tension insuficiente".
En este caso, el motor se conecta automaticamente de nuevo cuando la tensién sobrepasa 209 V durante al

menos 6 segundos.

Si se produce un defecto, la instalacion se tiene que desconectar de la alimentacion eléctrica. Ver capitulo
"Averias" de las instrucciones originales para bombas de "Aspiracion normal y bombas auto-aspirantes con/sin

la version (AK)".

Error-Nr. Descripcion
E-01 Sobretension del motor
E-02 Sobretension del motor (Sélo sefal, el motor no para)
E-03 Baja sobretension-voltaje (paro motor)
E-04 Mdédulo de potencia de sobrecorriente - nivel de software
E-07 Entrada de tension CA muy elevada
E-08 Entrada de tension CA muy baja
E-11 Proteccion de la velocidad del motor
E-13 Sobrecalentamiento médulo de potencia
E-16 La velocidad del motor no esta sincronizado para el la conduccion
E-22 Fase de salida abierta
E-51 Sensor de calor Médulo de error de alimentacion
E-60 Motor blogueado
E-63 Senal digital de proceso, error, programacion descontrolada
E-66 Error de comunicacion — caja de bornes
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Las siguientes enumeraciones se refieren a los documentos convalidados!
Tapa/montaje o desmontaje de los prefiltros de aspiracion

W72.40.007-1-P
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HUOMAUTUS

Muut voimassa olevat asiakirjat

Alkuperainen kayttdohje "Normaalit ja itseimevat pumput mouvisella kannattimella (AK) tai ilman kannatinta"
kuuluu yhteen taman pumpun teknisen tietolehden kanssa. Sen on oltava aina kaytté- ja huoltohenkildstén
kaytettavissa.

Sansato
TD Tekniset tiedot
Sa Imuliitdnta
Da Paineliitanta
d-Saug Imujohdon suositeltu halkaisija kork. 5 m
d-Druck Painejohdon suositeltu halkaisija kork. 5 m
max. L Pumpun maksimi pituus
D Tiheys
P+ Ottoteho
P Antoteho
I Nimellisvirta
Lpa ¢ m) Standardin DIN 45635 mukaisesti mitattu 88nenpainetaso 1 m etdaiyydella
Lwa Aaniteho
m Paino
WSK K&amin ylikuumenemissuoja tai moottorinsuojakytkin
PTC PTC-vastus
Hmax. Maksimaalinen pumppauskorkeus
SP Itseimeva
Hs; Hz Vedenpinnan tason ja pumpun valinen geodeettinen korkeus
Hs Maksimaalinen imukorkeus
Hz Maksimikorkeus pumpun allessa asennettuna vedenpinnan tason alapuolelle
IP Moottorin suojausluokka
W-KI Lampodluokka
n Kierrosluku
P-GHI 2,5 barin maksimi kotelon sisdpaine/maksimi jérjestelmapaine
T Veden lampdtila
° Kylla
o Ei
T/°C Veden maksimilampétilan 40 °C (60 °C) selitys: 40 °C = koskee GS-merkin mukaista veden
maksimilampd-tilaa. (60 °C) = rakenteeltaan pumppu sopii ongelmitta kaytettavaksi korkeintaan
60 °C veden lampdtilassa
1~/3~ Soveltuu jatkuvaan kayttéon seuraavissa olosuhteissa
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Soveltuu standardijénnitteelle seur. Standardien mukaisesti DIN IEC 60038; DIN EN 60034

54 Fl 766.2260.127 PDF' RE/SPN 072025



Pumpussa on kestomagneettimoottori ja se on suojattu sahkdisesti ylikuormittumista vastaan.
Ulkoisten kytkentakontaktien liittdminen

Pumpussa on ulkoista ohjausta varten 5-johtiminen kaapeli, jossa on avoimet paat. Kaapelit kohdistetaan
yksittaisiin kierroslukuihin seuraavalla tavalla:

Ohjelma 1 (ruskea)
Ohjelma 2 (vihred)
Ohjelma 3 (valkoinen)
Pysaytys (punainen)
GND (musta)

0-10 V (vihred)
4-20 mA (punainen)
GND (musta)

Ulkoisten ohjausten liitéanta

Pumpun ulkoista ohjausta varten on 5-johtiminen kaapeli, jossa on avoin paa (johtimet). Yksittaisten johtimien
kohdistaminen toimintoihin nakyy seuraavassa kuvassa.

T N—

Digital In Analog In
Ruskea Ohjelma 1
Vihrea Ohjelma 2 0..10V
Valkoinen Ohjelma 3
Punainen Stop 4..20 mA
Musta GND GND

Kaapelit on liitettava potentiaalivapaasti. Kontaktit on kytkettava yksitellen (huomioi kontaktien prioriteetit),
muutoin haluttu kierrosluku ei aktivoidu. Ulkoista ohjausta varten on digitaalitulot aktivoitava vastaavasti Setup-
valikossa.

Matala Korkea
Prioriteetti

|Ohjelma 1|  |Ohjelma 2 | Ohjelma 3|  |Pyséaytys|

WG27.50.272-7-P
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HUOMAUTUS

Jos toiminto "Priming” on aktivoitu, pumppu kaynnistyy aina pysahdyksesta kaynnistystilassa (priming). Se
siirtyy valittuun ohjelmaan vasta, kun kaynnistysaika on kulunut.

Ohjelmat kaynnistyvat suoraan kayton aikana.

Jos ulkoista ohjausta ei tarvita, kaapelin paat on eristettava.

HUOMAUTUS

Ongelmattoman toiminnan takaamiseksi oheislaitteiden, kuten esim. sahkélammdnvaihtimen tai

annostelulaitteistojen, kanssa suositellaan virtausvahdin ja vastaavan analyysiyksikon asennusta. Nain voidaan

antaa myds hairidilmoitus.

HUOMAUTUS

Seuraavia kohtia on ehdottomasti noudatettava, jotta valtytdan moottorin virhetoiminnoilta:
. Ohjauskaapeli on vedettava oikein. Asennusta rinnakkain oman verkkokaapelin tai muiden kuluttajien

kanssa on valtettava.

suojaamalla. Suojaus on kytkettava PE:lla vain moottorin puolella.

Eri laitteiden verkkokaapeleita ei saa kayttda samassa syoéttdjohdossa.

Jos ohjauskaapeleita jatketaan, hairidjannitteet voivat paasta tuloihin. Ne on estettava esimerkiksi

Esiasetus
Toiminta Jatkuva kierrosluku Jatkuva teho*
Ohjelmat: 1 =2000 min-! 1=60 %

2 = 2400 min""* 2=80%

3 =2850 min""* 3=100 %
Imunopeus/ Imuteho: = 2850 min-" =100 %
Imuaika: = 5 minuuttia = 5 minuuttia

Asetettavissa oleva imuaika

Ohjaustapa:

Asetettavissa olevat nopeudet/ Saadettava teho:

1000..2850 min-' (50 min-
vaiheissa)

oFF, 1..10 Min. (1 Min.
vaiheissa)

1; Ohjaus ohjauspaneelin
kautta + ulkoinen ohjaus
potentiaalivapailla
kontakteilla

5..100 % (1 % vaiheissa)

oFF, 1..10 Min. (1 Min.
vaiheissa)

1

* Kayttotila “jatkuva teho” on tehdasasetus.

Kayttoliittyma

Kayttopaneeli:

(1) LED-naytto6: ndyttdd moottorin ajankohtaisen kierrosluvun/tehon.
(2) @ @ (©): ohjelmien valitseminen
(3) @ @: kierrosluvun/tehon muuttamiseen; muuttaminen ohjelmointitilassa
(4) : kierrosluvun/tehon vahvistamiseen; muuttaminen ohjelmointitilassa

(5) : ohjelmointitilaan paasemiseksi tai tehdasasetusten palauttamiseksi

(reset)
° (6) @) : moottorin pysayttaminen.
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Asetus ohjaustapal/kayttotapa:

Kun jannitesyottd kytketdan paalle (verkkopistokkeen liittdminen) ja painetaan
samanaikaisesti painiketta , naytdssa nakyy kaksi lukua "# #”. Vasen luku tarkoittaa
ohjaustapaa ja oikea luku kayttétapaa.

Ohjaustapaa voidaan muuttaa painikkeella (@), kayttstapaapainikkeella @). Tallennus

tapahtuu painamalla @).

Ohjaustapa @ Kayttotapa @
0 Ohjaus ohjauspaneelin kautta 0 |Jatkuva teho
1 Ohjaus ohjauspaneelin kautta + 1 |jatkuva kierrosluku
ulkoinen ohjaus potentiaalivapailla
kontakteilla
2 Analoginen 4..20 mA
3 Analoginen 0..10 V

Kaytto:

Valitse esiasetettu ohjelma painamallapainiketta , @t @)

Jos pumppu kaynnistyy pysahdystilasta, se kaynnistyy imutilassa ja sitten valitulla
ohjelmalla.

Niin kauan kuin pumppu on kaynnistysvaiheessa, valitun nopeusalueen/tehoalueen
LED vilkkuu.

Kayton aikana nopeuksia/tehotasoja lahestytdan suoraan, ilman kdynnistysaikaa.
Moottori pysaytetaan painamalla painiketta "Power"-LED vilkkuu ja naytélla nakyy
"OFF".

Nopeuden/tehon asettaminen:
Paina sen ohjelman painiketta, jota haluat muuttaa. Nopeutta/tehoa voidaan nyt

muuttaa @) @ -painikkeilla.

Huomio: Nopeutta/tehoa ei voi muuttaa imuvaiheen aikana.

Imuparametrien asettaminen:

Moottori on pysaytettdva imuajan ohjelmoimiseksi (@)). Paina sitten jalleen -
painiketta vahintdan 3 sekuntia, kunnes nayttd alkaa vilkkua. Voit nyt asettaa
nopeuden/tehon, jolla moottorin tulisi kdyda imuaikana. Nopeutta/tehoa voidaan
muuttaa @ -painikkeilla ja tallentaa -painikkeilla. Kun imunopeus/ imuteho on
asetettu, voidaan maarittaa imuajan pituus. Se voidaan asettaa valille 0 (= pois paalta)
- 10 minuuttia.
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Palautus / Reset:

Painamalla -painiketta vah. 15 sekunnin ajan voidaan moottori asettaa takaisin
tehdasasetuksiin. Moottori pysahtyy ja kolme kiinteitd nopeuksia/tehotasoja osoittavaa
LED-valoa syttyy.

Ohjauksen nayttd kytkeytyy pois paalta, jos kolmeen minuuttiin ei ole tehty mitaan, tai
ellei ulkoinen ohjaus anna esim. minuutin valein signaalia pumpulle.

Virran katkeamisen jalkeen pumppu kdynnistyy automaattisesti uudelleen viimeksi
asetetulla nopeudella/teholla tai pysahtyy, jos se oli aiemmin pysaytetty.

Pumppu on kytkettava paalle ja pois paalta joko painikkeilla tai sitd varten tarkoitetulla ohjauskaapelilla (tulot).
Verkkojannitetta ei saa katkaista sitd varten. Se voidaan tehda BADU Bluen, BADU OminTronicin, BADU
NetLinkin tai kytkentareleen avulla. Kytkentd verkkojannitteen kautta kuormittaa elektroniikka ja voi johtaa
pumpun ennenaikaiseen vikaantumiseen.

Esimerkkeja eri ohjelmien kytkennoista

Kytkenta digitaalitulojen kautta kytkentapulsseilla

Ulkoinen ohjaus
Preset 1

Preset 2

Preset 3

Pumpun konfiguraatio (katso "Kayttd" sivulla 57)
Ulkoinen ohjaus (tulot) Ohjaustapa 1 Digital In (potentiaalivapaa)

Ohjelmat aktivoidaan lyhyilla kytkentapulsseilla. Kytkinten ohjaus on myds mahdollista, jolloin arvioidaan vain
kytkentareunat.

Pumpun pysayttdmiseksi on kytkentapulssi kohdassa "Digital In pysaytys® valttamaton.
= Ota grafiikka prioriteettia varten huomioon.

Asetusarvon maaritys analogitulojen kautta
Pumpun nopeus ja teho voidaan asettaa vaihtoehtoisesti kahden analogitulon kautta.

0..10V
4.20 mA

Nopeuden tai tehon asetusarvo maaritetaan jatkuvasti jannitteen (0..10 V) tai virran (4..20 mA) avulla. Pumppu
hyvaksyy asetusarvon 50 minuutin-' tai 1 %:n askelin.

Vain toinen liitAnnoista saadaan tehda.
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Asetusarvon maaritys 4..20 mA-liitdnnan kautta

! Ulkoinen ohjaus

Saadettava
Ohjausjohto | virtaldhde
5-johtiminen

GND

4.20 mA i

Pumpun konfiguraatio (katso "Kaytt6" sivulla 57)
Ulkoinen ohjaus (tulot) Ohjaustapa 3
Asetusarvon oletus 0..10 V-liitdnnan kautta

Asetusarvon maaritys virralla | = 4..20 mA

' Ulkoinen ohjaus

+
. Saadettava
Ohjausjohto U ) jannitelahde
5-johtiminen

0.10V i

Pumpun konfiguraatio (katso "Kaytt6" sivulla 57)
Ulkoinen ohjaus (tulot) Ohjaustapa 2
Ulkoisen ohjauksen asetukset

Pumppu on saadettava ulkoisessa ohjauksessa seuraavasti asetusten mukaan:
. nopeusalue (0..2850 min-") tai tehoalue (0..100 %)

. analoginen liitdntad 0..10 V tai 4..20 mA

Asetusarvon maaritys jannitteella U = 0..10V

Jos ulkoisessa ohjauksessa on virta- ja jannitelahdoét, 4..20 mA:n liitanta on ensisijainen.
Arvoalue annetaan yleensa ulkoisessa ohjauksessa maarittelemalld minimi- ja maksimiarvot.
= Ota ulkoisen ohjauksen ohje huomioon.

Liitantdasetukset:
Liitanta 4..20 mA 0..10V
Signaali min. 4 mA ov
Signaali maks. 20 mA 10V
Asetusarvon asetukset:
Liitanta Nopeus Teho
Asetusarvo min. 0 min-! 0%
Asetusarvo maks. 2850 min-' 100 %

Pumppu kaynnistyy nopeustilassa oletusarvolla n. 100 minuutista lahtien-' vahimmaisnopeuden ollessa.
Tehotilassa pumppu kdynnistyy n. 3,3 %:sta lahtien, kun minimiteho on 5 %.
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Toimintavarmuuden lisdamiseksi otetaan huomioon pienemmat toleranssit yla- ja ala-alueilla, jolloin

poikkeamat (<= 40 min-') oletusarvoon nahden ovat vahaisia.

[min]

2850 =

1425

Pumpun nopeus

1000 =

-- Asetusarvo

—— Todellinen arvo

100

T T
1000 1425

T
2850

Ulkoisen ohjauksen nopeuden oletusarvo

12

od »4

5

[min]

[mA]

\4l

Pumpun teho

[%]

100

50 M

-- Asetusarvo

Todellinen arvo

3,5

T
50
Ulkoisen ohjauksen tehon oletusarvo

100 [%]

T
12

- [MA]
20

od »4

T
5

™ MV

Mahdollisten kaytto- ja virheilmoitusten yleiskatsaus

Moottori kytkeytyy pysyvasti pois paalta virheen ilmetessa. Poikkeudellinen virhe: "Alijannite”. Moottori
kytkeytyy téassa tapauksessa jalleen itsestaan paalle, mikali jannite ylittda vahintdan kuuden sekunnin ajan

209 volttia.

Laitteisto on erotettava jannitesy6tosta virhetapauksessa. Katso alkuperaisen kayttdohjeen "Normaalit ja
itseimevat pumput muovisella kannattimella (AK) tai ilman kannatinta® luku "Hairiét".

Virhe nro Kuvaus
E-01 DC-vélipiirin ylijannite
E-02 DC-valipiirin alijannite (vain signaali, moottori ei pysahdy)
E-03 Alhainen DC-valipiirin jannite (moottori pysahtyy)
E-04 Virtamoduulin ylivirta — ohjelmistotaso
E-07 AC-jannitetulo liian korkea
E-08 AC-jannitetulo liilan matala
E-11 Moottorin kierroslukusuoja
E-13 Virtamoduulin ylikuumeneminen
E-16 Moottorin kierrosluku ei synkronissa ohjauksen kanssa
E-22 Avoimen virtapiirin 1ahtévaihe
E-51 Virtamoduulin I1dmpétunnistinvirhe
E-60 Moottori estetty
E-63 Digitaalinen prosessisignaali, virhe, ohjelma hallitsematon
E-66 Tiedonsiirtovirhe — liitdntakotelo
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Seuraavat luettelot koskevat muita voimassa olevia asiakirjojal
Kannen/karkeasuodattimen irrottaminen/asennus

W72.40.007-1-P
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Andra tillampliga dokument

Till detta pumpdatablad hoér originalbruksanvisingen "Normal- och sjalvsugande pumpar med/utan
plastlanternkonstruktion (AK)". Den maste vara fritt tillganglig for drifts- och servicepersonal.

Ordlista
TD Tekniska data
Sa Suganslutning
Da Tryckanslutning
d-Saug Rekommenderad diameter pa sugledningen upp till 5 m
d-Druck Rekommenderad diameter pa tryckledningen upp till 5 m
max. L Pumpens maximala langd
D Densitet
P+ Ingangseffekt
P2 Utgangseffekt
I Méarkstrém
Lpa (1 m) Bullerniva vid 1 m avstand uppmatt enligt DIN 45635
Lwa Bullereffekt
m Vikt
WSK Lindningsskyddskontakt eller motorskyddsbrytare
PTC Kalledare
Hmax. Maximal matningshéjd
SP Sjalvsugande
Hs; Hz Geodetisk hdjd mellan vattenyta och pump
Hs Maximal sughéjd
Hz Maximal hdjd vid tillférsel genom sjalvtryck
IP Motorns skyddsklass
W-KI Véarmeklass
n Varvtal
P-GHI 2,5 bar maximalt husinnertryck/maximalt systemtryck
T Vattentemperatur
° Ja
o Nej
T/°C Forklaring vattentemperatur 40 °C (60 °C): 40 °C = galler fér maximal vattentemperatur enligt
GS-market. (60 °C) = pumpen kan anvandas utan problem fér en vattentemperatur pa max.
60 °C
1~/3~ Lamplig for kontinuerlig drift vid
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Lamplig for standardspanning enligt DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Pumpen har en permanentmagnetmotor och ar sakrad elektroniskt mot dverbelastning.

Anslutning av externa kopplingskontakter
For extern styrning har pumpen en 5-ledarkabel med dppna andar. Tilldelning av kabeln till de individuella
hastigheterna ar som foljer:

Program 1 (brun)
Program 2 (grén)
Program 3 (vit)
STOPP (réd)
GND (svart)

Q@ -

0-10V (grén)
4-20 mA (rod)
GND (svart)

@ NO[=0/0&=17

Anslutning av externa styrningar
For extern styrning av pumpen finns en kabel med 5 ledare och 6ppna andar. Tilldelningen av de enskilda
ledarna till funktionerna gors enligt féljande bild.

T N—

Digital In Analog In
Brun Program 1
Gron Program 2 0..10V
Vit Program 3
Raéd Stop 4.20 mA
Svart GND GND

Kablarna ar potentialfritt anslutna. Vaxla endast kontakterna individuellt (observera prioritet hos kontakt),
annars sker ingen aktivering av 6nskad hastighet. For extern styrning maste de digitala ingangarna aktiveras i
installningsmenyn.

Lag Hog
Prioritet

WG27.50.272-8-P
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Om funktionen "Priming” ar aktiverad startar pumpen alltid fran stillastaende i priming-lage (priming). Den
vaxlar till det valda programmet forst efter att priming-tiden har 16pt ut.

Programmen startas direkt under drift.

Om den externa styrningen inte behdvs maste kabelandarna isoleras.

For problemfri samverkan med periferiutrustning, t.ex. elvarmevaxlare eller doseringssystem, rekommenderar
vi att montera en flodesvakt med lamplig utvarderingsenhet. Pa sa satt kan aven ett felmeddelande ges.

For att forhindra fel pa motorn maste foljande punkter absolut beaktas:
. Styrledningen maste dras fackmassigt korrekt. En montering parallellt mot den egna natledningen eller

andra forbrukare maste forhindras.
Om styrledningarna férlangs kan stérspanningar na fram till ingangarna. Dessa maste forhindras, t.ex.

genom avskarmning. Avskarmningen ska endast vara ansluten till jord pa motorsidan.

Natkablarna for olika driftsmedel ska drivas pd samma forsorjningsstrang.

Forinstallning

Installbara hastigheter/ effekt:

Installbar insugningstid:

Styrningssatt:

1000..2850 min-! (i 50 min-" steg)
oFF, 1..10 Min. (i 1 Min. steg)

1; Styrning via kontrollpanel +
externa signaler via potentialfria
kontakter

Funktion Konstant varvtal Konstant effect*
Program: 1 =2000 min-* 1=60%

2 = 2400 min-"! 2=80%

3 =2850 min-'! 3=100 %
Insugningshastighet/ Insugningseffekt: = 2850 min-"* =100 %
Insugningstid: = 5 Minuten = 5 Minuten

5..100 % (i 1 % steg)

oFF, 1..10 Min. (i 1 Min. steg)

1

* Driftlage "konstant effect” ar fabriksinstallning.

Anvandargranssnitt

Anvandargranssnitt:
(1) LED-display: visar aktuell hastighet av motorn.

(2 @ @ (©): for att valja program
(3) @ @ : for att andra varvtalet/effekt; for att andra programmeringen
(4) : for att bekrafta varvtalet/effekt; for att lagra programmeringen

(5) : for att komma in i programmeringslaget eller for att aterstalla styrenheten.
(6) @) : for att stoppa motorn
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Instéllning av styrningssatt/driftsatt:

Nar stromforsérjningen kopplas till (satt i natkontakten) och man samtidigt trycker pa
knappen visar displayen tva siffror "# #”. Den vanstra siffran star for styrningssattet
och den hogra for driftsattet.

Styrningssattet kan &ndras med knappen @driftséttet med knappen @
Instéllningarna sparas genom att trycka pa .

Styrningssatt @ Driftsatt @

0 Styrning via kontrollpanel 0 | Konstant effect

1 Styrning via kontrollpanel + externa |1 |konstant varvtal
signaler via potentialfria kontakter

2 Analog 4..20 mA

3 Analog 0..10 V

Mandvrering

Anvandning:

Tryck pa knapp , @ eller for att valja det forinstallda programmet.

Om pumpen startar fran stillastaende, startar den i suglage och darefter med det valda
programmet.

Sa lange pumpen befinner sig i ansugningsfasen blinkar LED-lampan for det valda
varvtalsomradet/prestandaomradet.

Under drift narmar man sig hastigheterna/prestandaomradena direkt, utan
ansugningstid.

Tryck pa knapp sa stannas motorn. "Power" LED blinkar och displayen visar
"oFF".

Instédllning av hastigheternal/effekt:
Tryck in knappen for det program som ska &ndras. Nu kan varvtalet/effekt &ndras med

knapparna @ @

9 Obs: Under in

sugningsfasen kan hastigheterna/effekt inte andras.

Instéllning av sugparametrar:
For programmering av sugtiden maste motorn stannas (). Tryck sedan ater pa -
knappen i minst tre sekunder tills borjar blinka pa displayen. Nu kan man stalla in
varvtal/effekt som motorn ska kéras med under insugnings-tiden. Med knapparna

kan varvtal/effekt &ndras och sparas med . Nar insugningsvarvtalet/effekten
har stallts in kan man bestdmma langden pa insugningstiden. Denna kan stallas in
fran 0 (= Av) till 10 minuter.
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Aterstillning / Reset:

Tryck pa knappen @ i minst 15 sekunder sa kan motorn aterstallas till
fabriksinstallningarna. Motorn stannar och de tre lysdioderna for de fasta
hastigheterna/effektnivaerna tands.

Displayen for styrenheten stangs av efter tre minuter utan handling, férutom vid en
extern styrenhet som exempelvis ger en signal till pumpen varje minut.

Efter ett strdmavbrott startar pumpen automatiskt igen med den senast installda
hastigheten/utmatningen eller stannar om den tidigare har stoppats.

Till- och frankoppling av pumpen ska antingen géras med knappsatsen eller med darfér avsedd styrningskabel
(Inputs). Natspanningen ska inte avbrytas for detta. Detta kan géras med en BADU Blue. BADU OmniTronic,
BADU NetLink eller via ett litet kopplingsreld. Kopplingen via natspanningen belastar elektroniken och kan leda
till att pumpen slutar fungera i fortid.

Exempel pa kabeldragning for olika program
Kabeldragning via digitala ingangar med kopplingspulser

Extern styrning
Preset 1

Preset 2

Preset 3

Styrkabel
med 5 ledare

Konfiguration av pumpen (Se "Mandvrering" pa sidan 65)
Extern styrning (Inputs) Styrningssatt 1 Digital In (potentialfri)

Programmen aktiveras via korta omkopplingspulser. Styrning med brytare ar ocksa majlig, da utvarderas
endast kopplingsflankerna.

For att stoppa pumpen behdvs en kopplingspuls pa "Digital In Stopp*.
= Beakta grafiken for prioritet.

Instédllning av borvarde via de analoga ingangarna
Pumpens varvtal och effekt kan alternativt stallas in via de tva analoga ingangarna.

0-10V
4-20 mA

Darmed anges borvardet for varvtalet eller effekten stegldst via en spanning (0-10 V) eller en strdm (4-20 mA).
Pumpen tar emot borvardet i steg om 50 min-! eller i steg om 1 %.

Endast ett av de bada granssnitten far anslutas.
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Installning av borvarde via 4-20 mA-granssnittet

' Extern styrning

+ !
Installbar '
| stromkalla '
4.20 mA |

Styrkabel
med 5 ledare

GND

Konfiguration av pumpen (Se "Mandévrering" pa sidan 65)
Extern styrning (Inputs) Styrningssatt 3 Installning av boérvardet med strom | = 4-20 mA
Instéllning av borvarde via 0—10 V-grinssnittet

' Extern styrning

" :
Installbar i

U ) spénningskdlla
0.10V :

Styrkabel
med 5 ledare

Konfiguration av pumpen (Se "Mandévrering” pa sidan 66)

Extern styrning (Inputs) Styrningssatt 2 Installning av bérvardet med spanning U = 0-10 V
Instéllningar i den externa styrningen

| den externa styrningen maste foljande stallas in enligt installningarna i pumpen:

«  varvtalsomrade (0-2 850 min") eller effektomrade (0-100 %)

* analogt granssnitt 0-10 V eller 4-20 mA

Om det finns strom- och spanningsutgangar tillgangliga i den externa styrningen ar 4-20 mA-granssnittet att
féredra.

Vardeomradet i den externa styrningen anges oftast via tilldelningen av min- och max-varden.
= Beakta anvisningarna for den externa styrningen.

Instéllning av granssnittet:

Granssnitt 4-20 mA 0-10V

Signal min. 4 mA ov

Signal max. 20 mA 10V
Instéllning av borvardet:

Granssnitt Varvtal Effekt

Borvarde min. 0 min-! 0%

Borvarde max. 2850 min-' 100 %

Pumpen startar i varvtalslaget vie ett installningsvarde fran ca 100 min-' med det l1agsta varvtalet pa 1000 min-'.
| effektlaget startar pumpen fran ca 3,3 % med den lagsta effekten pa 5 %.
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| det 6vre och nedre intervallet tas endast mindre toleranser i beaktande for att 6ka driftsakerheten, sa att
avvikelserna mot det installda vardet blir mindre (<= 40 min-').

Pumpens varvtal

[min]

2850 =

1425

1000 =

[%]
100

o
S

Pumpens effekt

-- Borvérde

— Arvérde

-- Bérvarde
—— Arvérde

T
1000

50
Installd effekt i den externa styrningen

100 [%]

12

- [MA]
20

T
0 100 1425 2850  [min] 0 35
Instéllt varvtal i den externa styrningen
T T T [mA] T
4 12 20 4
T T T \4l T
0 5 10 0

T
5

™ MV

Oversikt av mojliga drifts- och felmeddelanden
Om ett fel intraffar stdngs motorn av permanent. Undantagsfel: "Underspanning”. | det har fallet startas motorn

automatiskt igen nar spanningen har legat éver 209 V i minst 6 sekunder.

Om ett fel intraffar, maste systemet kopplas bort fran stromférsorjningen. Se kapitel "Stérningar"” i
originalbruksanvisningen "Normal- och sjalvsugande pumpar med/utan plastlanternkonstruktion (AK)".

Felnr Beskrivning
E-01 Overspanning DC-mellankrets
E-02 Underspanning DC-mellankrets (endast signal, motorn stannar inte)
E-03 Lag DC-mellankretsspanning (motorn stannar)
E-04 Kraftmodul éverstrdm — programvaruniva
E-07 Spanningsingang AC for hog
E-08 Spanningsingang AC for lag
E-11 Motorvarvtalsskydd
E-13 Kraftmodul éverhettning
E-16 Motorvarvtal ej synkroniserat med styrningen
E-22 Utgangsfas 6ppen stromkrets
E-51 Kraftmodul varmegivarfel
E-60 Motor blockerad
E-63 Digital processignal, fel, program okontrollerat
E-66 Kommunikationsfel — uttagslada
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De foljande upprakningarna avser de andra tillampliga dokumenten!
Demontera eller montera kapor och sugsil

W72.40.007-1-P
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LES DETTE

Andre gyldige dokumenter

Til dette pumpedatabladet hgrer originalbruksanvisningen "Vanlige pumper og sugepumper med/uten
plastlanterneutfarelse (AK)". Den ma veere lett tilgjengelig for betjenings- og vedlikeholdspersonalet.

Ordliste
TD Tekniske data
Sa Sugekobling
Da Trykkobling
d-Saug Anbefalt diameter pa sugeledningen opptil 5 m
d-Druck Anbefalt diameter pa trykkledningen opptil 5 m
max. L Pumpens maksimale lengde
D Tetthet
P+ Inngangseffekt
P2 Utgangseffekt
I Merkestrgm
Lpa (1m Lydtrykkniva malt pa 1 m avstand ifglge DIN 45635
Lwa Lydeffekt
m Vekt
WSK Termisk beskyttelse eller motorvernbryter
PTC Kaldleder
Hmax. Maksimal lgftehgyde
SP Sugepumpe
Hs; Hz Geodetisk hgyde mellom vannspeil og pumpe
Hs Maksimal sugehgyde
Hz Maksimal hgyde ved innlgpsdrift
IP Motorens beskyttelsesklasse
W-KI Varmeklasse
n Turtall
P-GHI 2,5 bar maksimalt innvendig trykk/maksimalt systemtrykk
T Vanntemperatur
° Ja
o Nei
T/°C Forklaring pa vanntemperatur 40 °C (60 °C): 40 °C = gjelder maksimal vanntemperatur i
henhold til GS-godkjenningen. (60 °C) = Pumpen er konstruert for a tale en maks.
Vanntemperatur pa 60 °C
1~/3~ Egnet til kontinuerlig drift ved
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Egnet for standardspenning i henhold til DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Pumpen har en permanentmagnetmotor og er sikret elektronisk mot overbelastning.

Tilkobling av eksterne koblingskontakter
For ekstern styring har pumpen en 5-leders kabel med apne ender. Tilordning av kablene til de ulike turtallene
gjgres som fglger:

Program 1 (brun)
Program 2 (grgnn)
Program 3 (hvit)

STOPP (red)
GND (svart)

0-10 V (grenn)
4-20 mA (rgd)
GND (svart)

B |
@ 01007

Tilkobling av eksterne styringer
En 5-leder kabel med apen ende (ledninger) er tiltenkt for ekstern styring av pumpen. Tilordningen av de
enkelte ledningene til funksjonene vises i fglgende figur.

T N—

Digital In Analog In
Brun Program 1
Grgnn Program 2 0..10V
Hvit Program 3
Red Stop 4.20 mA
Svart GND GND

Kablene ma kobles til potensialfritt. Koble bare kontaktene enkeltvis (fglg kontaktenes prioritet), ellers aktiveres
ikke gnsket turtall. For ekstern styring ma de digitale inngangene veere tilsvarende aktivert i oppsettsmenyen.

Lav Hay
Prioritet

WG27.50.272-9-P
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Hvis funksjonen «Priming» er aktivert, starter pumpen alltid fra stillstand i priming-modus (priming). Den gar
forst over til det valgte programmet etter at priming-tiden er utlgpt.

Programmene startes direkte under drift.

Hvis den eksterne styringen ikke er ngdvendig, ma kabelendene isoleres.

LES DETTE

Installering av stremningsvern med tilsvarende méaleenhet anbefales for problemfri kombinasjon med
periferienheten som for eksempel elektrovarmevekslere eller doseringsanlegg. Dette muliggjer ogsa for
feilmeldinger.

For & unnga funksjonsfeil i motoren ma felgende punkter overholdes:

+  Styrekabelen ma legges pa en faglig korrekt mate. Installasjon parallelt med egen nettledningen eller
andre forbrukere ma unngas.

Hvis styrekablene forlenges, kan interferensspenning na inngangene. Dette ma forebygges, for eksempel
ved skjerming. Skjermingen skal kun kobles til jord pa motorsiden.

Nettkablene til forskjellig utstyr skal ikke kjgres pa samme forsyningskabel.

Forhandsinnstilling

Funksjon Konstant turtall Konstant effect”
Programmer: 1 =2000 min-* 1=60%

2 = 2400 min-"! 2=80%

3 =2850 min-' 3=100 %
Sugehastighet/Sugeytelse: = 2850 min-"* =100 %
sugetid: = 5 minutter = 5 minutter

Innstillingsomrade for hastighet/ 1000..2850 min-' (i trinn p& 50 min-') |5..100 % (i trinn pa 1 %)
Innstillingsomrade effect:

Innstillingsomrade for sugetid: oFF, 1..10 Min. (i trinn p& 1 min.) oFF, 1..10 Min. (i trinn p& 1 min.)

Styremodus: 1; Styring via kontrollpanel + ekstern |1
styring via potensialfrie kontakter

* Driftsmodus "Konstant effect" er fabrikkinnstilling.

Brukergrensesnitt

Brukergrensesnitt:
(1) LED-display: viser aktuell turtall av motoren.

(2) @ @ (©): for & velge programmer

(3) @ @: for & endre turtallet/effekt; for endring i programmeringsmodus

(4) : for a bekrefte turtallet/effekt; for lagring i programmeringsmodus

(5) : for & komme til programmeringsmodus eller tilbakestilling av styringen
(6) : for a stoppe motoren
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Innstilling Styremodus/driftsmodus:

Ved innkobling av spenningsforsyningen (koble til stramstapselet) og samtidig trykking
av -tasten viser displayet to tall "# #". Det venstre tallet star for styremodus, og det
hgyre tallet star for driftsmodus.

Styremodusen kan endres med @-tasten, driftsmodusen med @tasten. Lagring

skjer med @.

Styremodus @ Driftsmodus @
0 Styring via kontrollpanel 0 | Konstant effect

1 Styring via kontrollpanel + ekstern 1 | konstant turtall
styring via potensialfrie kontakter

2 Analog 4..20 mA
3 Analog 0..10 V

Betjening

Betjening:

Trykk pa tasten , @ eller for a velge forhandsinnstilte programmet.

Hvis pumpen starter fra stillstand, gar den i innsugningsmodus og deretter med det
valgte programmet.

Sa lenge pumpen er i klargjgringsfasen, blinker LED-lampen for det valgte
hastighetsomradet/ytelsesomradet.

Under drift naermer man seg hastighetene/ytelsesnivaene direkte, uten tilkoblingstid.
Motoren stoppes ved a trykke pa knappen . "Power"-dioden blinker og displayet
viser "OFF".

Innstilling av turtall/effekt:
Trykk pa knappen for det programmet du vil endre. Na kan turtallet/effekt endres med

tastene @ @

9 Merknad: | lgpet av innsugningsfasen kan turtall/effekt ikke endres.

Innstilling av sugeparametere:

Ved programmering av sugetiden ma motoren stoppes (). Trykk deretter -tasten
i minst 3 sekunder, inntil visningen pa displayet begynner a blinke.

Na kan turtall/effekten som motoren skal kjgre med under innsugningstiden, stilles inn.
Med tastene @ @ kan turtall/effekten endres, og med kan den lagres. Etter at
innsugningsturtallet/-effekten er stilt inn, kan lengden pa innsugningstiden bestemmes.
Denne kan stilles inn mellom 0 (= av) og 10 minutter.
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Tilbakestilling / Reset:

Ved & holde knappen inne i 15 sekunder kan motoren tilbakestilles til
leveringstilstand. Motoren stopper, og de tre LED-lampene for de faste
hastighetene/effektnivaene tennes.

Styringens display slar seg av etter tre minutter uten aktivitet, unntatt hvis en ekstern
styring for eksempel gir et signal til pumpen hvert minutt.

Etter et strambrudd starter pumpen automatisk pa nytt med den sist innstilte
hastigheten/ytelsen, eller stopper hvis den tidligere har veert stoppet.

Pumpen skal slas pa og av med tastene eller via styrekabelen som er beregnet for dette (Inputs).
Nettspenningen skal ikke avbrytes pa grunn av dette. Dette kan gjeres via en BADU-blue, BADU OmniTronic,
BADU NetLink eller et lite kobingsrelé. Kobling via nettspenningen belaster elektronikken og kan fgre til tidlig
feil pa pumpen.

Eksempler pa koblinger for ulike programmer
Kabling via digitale innganger med koblingsimpulser

Ekstern styring
DI 1 Preset 1

Preset 2

Preset 3

Konfigurasjon av pumpen (se "Betjening" pa side 73)
Ekstern styring (Inputs) Styremodus 1 Digital In (potensialfri)

Programmene aktiveres via korte koblingspulser. Styringen med brytere er ogsa mulig, i sa fall blir bare
overgangene evaluert.

For a stoppe pumpen kreves det en koblingsimpuls til "Digital In stopp®.
= Legg merke til grafikken for prioritet.

Spesifikasjon av nominell verdi via de analoge inngangene
Pumpens turtall og effekt kan alternativt justeres via de to analoge inngangene.

0..10V
4.20 mA

Nominell verdi for turtallet eller effekten angis trinnlgst via en spenning (0..10 V) eller en strom (4..20 mA).
Pumpen bruker nominell verdi i trinn pa 50 min-! eller i trinn pa 1 %.

Bare ett av de to grensesnittene kan kobles til.
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Spesifikasjon av nominell verdi via 4..20 mA-grensesnittet

Justerbar :
| stramkilde '
4.20 mA '

Styrekabel
5-leder

Konfigurasjon av pumpen (se "Betjening" pa side 73)
Ekstern styring (Inputs) Styremodus 3 Nominell verdi stram | = 4..20 mA
Spesifikasjon av nominell verdi via 0..10 V-grensesnittet

' Ekstern styring

" :
Justerbar i

U ) spenningskide :
0.10V :

Styrekabel
5-leder

Konfigurasjon av pumpen (se "Betjening" pa side 74)

Ekstern styring (Inputs) Styremodus 2 Nominell verdi spenning U = 0..10 V
Innstillinger i den eksterne styringen

| den eksterne styringen ma falgende stilles inn i henhold til innstillingene i pumpen:

«  Turtallsomrade (0..2850 min-') eller effektomrade (0..100 %)

*  Analoge grensesnitt 0..10 V eller 4..20 mA

Hvis stream- og spenningsutganger er tilgjengelige i den eksterne styringen, er 4..20 mA-grensesnittet &
foretrekke.

| den eksterne styringen spesifiseres vanligvis verdiomradet ved & tilordne minimums- og maksimumsverdier.
= Folg instruksjonene for den eksterne styringen.

Innstillinger for grensesnittet:

Grensesnitt 4..20 mA 0..10V

Signal min. 4 mA ov

Signal maks. 20 mA 10V
Innstillinger nominell verdi:

Grensesnitt Turtall Effekt

Nominell verdi min. 0 min-! 0 %

Nominell verdi maks. 2850 min-! 100 %

Pumpen starter i turtallsmodus med en nominell verdi pa ca. 100 min-* med min. turtall pa 1000 min-'.
| effektmodus starter pumpen fra ca. 3,3 % med en minimumseffekt pa 5 %.

072025 766.2260.127 PDF' RE/SPN NO 75



Mindre toleranser tas i betraktning i @vre og nedre omréade for & gke driftssikkerheten, slik at det er sma avvik
(<= 40 min'") fra den angitte nominelle verdien.

[min] [%]
100 =
2850 =
g 5
aQ -
E 1425 g 50
o a
& 8
E =
5 &
L w
-- Nominell verdi
—— Faktisk verdi
1000 4 -- Nominell verdi
—— Faktisk verdi
- 5 1
T
T T T o
0 100 1000 1425 2850  [min”] 0 35 50 100 [%]
Turtall-spesifikasjon fra den eksterne styringen Effekt-spesifikasjon fra den eksterne styringen
T T T [mA] T T ™ [MA]
4 12 20 4 12 20
T T T \4l T T ™ V]
0 5 10 0 5 10

Oversikt over drifts- og feilmeldinger
Hvis det har forekommet en feil, kobler motoren ut permanent. Unntaksfeil: "Underspenning". Her kobler
motoren inn igjen av seg selv, sa fremt spenningen ligger over 209 V i minst 6 sekunder.

Hvis det oppstar en feil, ma anlegget kobles fra stremforsyningen. Se kapittel "Feil" i originalbruksanvisningen
"Vanlige pumper og sugepumper med/uten plastlanterneutfgrelse (AK)".

Feilnr. Beskrivelse

E-01 Overspenning DC-mellomkrets

E-02 Underspenning DC-mellomkrets (kun signal, motoren stopper ikke)
E-03 Lav DC-mellomkretsspenning (motoren stopper)
E-04 Power-modul overstrgm — programvareniva
E-07 Spenningsinngang AC for hgy

E-08 Spenningsinngang AC for lav

E-11 Motorturtallvern

E-13 Power-modul overoppheting

E-16 Motorturtall ikke synkron for styring

E-22 Utgangsfase apen strgmkrets

E-51 Power-modul varmesensorfeil

E-60 Motor blokkert

E-63 Digitalt prosessignal, feil, program ukontrollert
E-66 Kommunikasjonsfeil - klemboks
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Listene nedenfor gjelder andre gyldige dokumenter!
Demontere eventuelt montere deksel/sugesil

W72.40.007-1-P
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BEMAERK

Andre galdende dokumenter

Til dette pumpedatablad hgrer den originale betjeningsvejledning "Normal- og selvindsugende pumper
med/uden kunststoflanterne-udferelse (AK)". Den skal veere frit tilgeengelig for betjenings- og
vedligeholdelsesmedarbejderne.

Glosar
TD Tekniske data
Sa Sugetilslutning
Da Tryktilslutning
d-Saug Anbefalet diameter for sugeledning op til 5 m
d-Druck Anbefalet diameter for trykledning op til 5 m
max. L Pumpens maksimale laengde
D Densitet
P+ Kraftforbrug
P2 Afgivet effekt
I Meerkestrgm
Lpa (1m Lydtryksniveau i 1 m afstand malt iht. DIN 45635
Lwa Lydeffekt
m Veegt
WSK Viklingsbeskyttelseskontakt eller motorbeskyttelsesafbryder
PTC Koldleder
Hmax. Maksimal pumpehgijde
SP Selvindsugende
Hs; Hz Geodatisk hgjde mellem vandspejl og pumpe
Hs Maksimal sugehgjde
Hz Maksimal hgjde ved tillgbsdrift
IP Motorens beskyttelsesart
W-KI Varmeklasse
n Omdrejningstal
P-GHI 2,5 bar maksimalt indvendigt tryk i huset/maksimalt systemtryk
T Vandtemperatur
° Ja
o Nej
T/°C Forklaring vandtemperatur 40 °C (60 °C): 40 °C = gaelder for maksimal vandtemperatur i
GS-tegnets forstand. (60 °C) = pumpe kan uden videre anvendes/er dimensioneret til en maks.
vandtemperatur pa 60 °C
1~/3~ Egnet til konstant drift ved
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Til maerkespaending egnet iht. DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Pumpen har en permamagnetmotor og er elektronisk sikret mod overbelastning.

Tilslutning af eksterne omskiftekontakter
Til ekstern aktivering har pumpen et 5-leder kabel med abne ender. Tildeling af kabler til de enkelte
omdrejningstal som falger:

Program 1 (brun)

STOPP (red)
GND (sort)

0-10 V (gren)
4-20 mA (red)
GND (sort)

Tilslutning af eksterne styringer
Til ekstern styring af pumpen findes et 5-leder kabel med aben ende (ledere). Tildelingen af de enkelte ledere
til funktionerne kan ses pa efterfalgende figur.

T N—

Digital In Analog In
brun Program 1
gren Program 2 0..10V
hvid Program 3
rgd Stop 4..20 mA
sort GND GND

Kablerne skal tilsluttes potentialfrit. Kontakter ma kun slas til/fra enkeltvis (veer opmaerksom pa kontakternes
prioritet), ellers sker der ingen aktivering af det anskede omdrejningstal. Til ekstern styring skal de digitale
indgange i Setup-menuen aktiveres tilsvarende.

Lav Hgj
Prioritet

WG27.50.272-10-P
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BEMARK

Hvis funktionen »Priming« er aktiveret, starter pumpen altid fra stilstand i priming-tilstand (priming). Den skifter
forst til det valgte program, nar priming-tiden er gaet.

Programmerne startes direkte under drift.

Hvis der ikke er brug for den eksterne styring, skal kabelenderne isoleres.

BEMARK

For problemlgst sammenspil med periferiapparater som f.eks. elvarmevekslere eller doseringsanlaeg, anbefales

at montere en flowvagt med tilsvarende analyseenhed. Hermed kan der ogsa udgives en fejimelding.

BEMARK

For at undga fejlfunktioner i motoren, skal falgende altid iagttages:

. Styreledningen skal lzegges faglig korrekt. En montering parallelt til den egne netledning eller andre
forbrugere skal undgas.

f.eks. med en afskaermning. Afskaermningen skal kun pa motorsiden forbindes med PE.

Netkablerne pa forskellige driftsmidler ma ikke tilsluttes til samme forsyningsstreng.

Hvis styreledningerne skal forlaenges, kan der komme stejspaending pa indgangene. Det skal forhindres,

Forindstilling
Funktion Konstant hastighed Konstant effect*
Programmer: 1 =2000 min-* 1=60%

2 = 2400 min-"! 2=80%

3 =2850 min-'! 3=100 %
Indsugningshastighed/ Indsugningseffekt: = 2850 min-"* =100 %
Indsugningstid: = 5 minutter = 5 minutter
Indstillelige hastigheder/ effect: 1000..2850 min-' (i 50 min-' trin)|5..100 % (i 1 % trin)
Indstillelig indsugningstid: oFF, 1..10 Min. (i 1 min. trin) oFF, 1..10 Min. (i 1 min. trin)
Styremodus: 1; Styring via kontrolpanel + 1

ekstern styring via potentialfri

kontakter

* Driftstilstand "konstant effect" er fabriksindstilling.

Brugeroverflade

Brugerflade:
(1) LED-display: viser motorens aktuelle omdrejningstal.

(2) @ @ (©): for at veelge programmer

(5) : for at komme til programmeringstilstand eller reset af styringen.
(6) : til standsning af motoren

(3) @ @: til at eendre hastigheden/effekt; til a2ndring i programmeringstilstand
(4) : til at bekraefte hastigheden/effekt; til lagring i programmeringstilstand
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Indstilling styremodus/driftsmade:

Ved tilkobling af spaendingsforsyningen (iseetning af nestikket) og samtidig tryk pa
knappen viser displayet to tal "# #". Venstre tal star for styremodus og hgjre tal for
driftsmodus.

Styremodus kan aendres med @knappen, driftsmodus med @-knappen. Gemmes

med .

Styremodus @ Driftsmade @
0 Styring via kontrolpanel 0 | Konstant effect
1 Styring via kontrolpanel + ekstern 1 | konstant effekt

styring via potentialfri kontakter

2 Analog 4..20 mA

3 Analog 0..10 V

Betjening

Betjening:

Tryk pa knap , @ eller , for at veelge det forudindstillede program.

Nar pumpen startes ud fra stilstand, startes den i sugetilstand og derefter med det
valgte program.

Sa laenge pumpen er i primingfasen, blinker LED'en for det valgte
hastighedsomrade/ydelsesomrade.

Under drift neermer man sig hastighederne/ydelsesniveauerne direkte, uden priming-
tid.

Ved at trykke pa tasten standses motoren. "Power"-lysdioden blinker, og displayet
viser "OFF".

Indstilling af hastighed/effekt:
Tryk pa knappen for det program, der skal aendres. Nu kan hastigheden/effekten

endres me@riQperne

9 Bemaerk: Under indsugningsfasen kan hastighed/effekten ikke aendres.

Indstilling af indsugningsparametre:

For at programmere indsugningstiden skal motoren standses (). Hold sa igen -
knappen inde i mindst 3 sekunder, indtil pa displayet begynder at blinke. Nu kan den
hastighed/effekt reguleres, hvormed motoren skal kgre under indsugnings-intervallet.
Med knapperne @ @ kan hastighed/effekt sendres, og den gemmes med . Efter
at indsugningshastigheden/-effekten er fastlagt, bestemmes indsugningsintervallets
lzengde. Den kan indstilles fra 0 (= Fra) til 10 minutter.
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Nulstilling / Reset:

Ved at trykke pa -tasten i min. 15 sekunder kan motoren stilles tilbage til
leveringstilstanden. Motoren stopper, og de tre lysdioder for de faste
hastigheder/effektniveauer lyser.

Styringens display slas fra efter 3 minutter uden handling, medmindre der er en
ekstern styring, som f.eks. hvert minut sender et signal til pumpen.

Efter et stramsvigt genstarter pumpen automatisk med den sidst indstillede
hastighed/ydelse eller stopper, hvis den tidligere var stoppet.

Til- og frakobling af pumpen bar realiseres enten via tastaturfeltet eller via det dertil bestemte styrekabel
(inputs). Netspeendingen skal hertil ikke afbrydes. Dette kan ske via en BADU Blue, BADU OmniTronic,
BADU NetLink eller via en koblingsrelae. Kobling via netspaending belaster elektronikken og kan medfgre, at
pumpen svigter fgr tid.

Eksempler pa ledningsfaringen til forskellige programmer
Ledningsfering via digitale indgange med koblingsimpulser

E Ekstern styring '
: Preset 1

Preset 2

Preset 3

Konfiguration af pumpen (se "Betjening" pa side 81)

Ekstern styring (inputs) Styremodus 1 Digital In (potentialfri)

Programmerne aktiveres via korte skifteimpulser. Styring med afbrydere er ligeledes muligt, dog analyseres sa
kun koblingsflankerne.

For at stoppe pumpen kraeves en koblingsimpuls pa "Digital In stop®.
= Veer opmaerksom pa grafikken for prioritet.

Setpunktsindstilling via de analoge indgange
Pumpens hastighed og kapacitet kan alternativt indstilles via de to analoge indgange.

0..10V
4.20 mA

Herved forudindstilles gnskeveerdien for hastighed eller kapacitet trinlgst via en spaending (0..10 V) eller en
strgm (4..20 mA). Pumpen overtager gnskevaerdien i trin pa 50 min-! hhv. i trin pa 1 %.

Der ma kun tilsluttes en af de to greenseflader.
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Setpunktsindstilling via 4..20 mA-gransefladen

: Ekstern styring

+
Indstillelig '
| stremkilde :
4.20 mA :

4..20 mA

Styrekabel
5-leder

GND

Konfiguration af pumpen (se "Betjening" pa side 82)
Ekstern styring (inputs) Styremodus 3 Setpunktsindstilling | = 4..20 mA
Setpunktsindstilling via 0..10 V-graenseflade

‘ Ekstern styring

' +

' Indstillelig i
I U ) spendingskide :
i 0.10V !

0.10V

Styrekabel
5-leder

Konfiguration af pumpen (se "Betjening" pa side 81)

Ekstern styring (inputs) Styremodus 2 Setpunktsindstilling med spaending U = 0..10 V
Indstillinger i den eksterne styring

| den eksterne styring skal der indstilles felgende, svarende til pumpens indstillinger:

«  hastighedsomrade (0..2850 min-") eller kapacitetsomrade (0..100 %)

* analog greenseflade 0..10 V eller 4..20 mA

Hvis der i den eksterne styring er bade strem- og speendingsudgange, skal 4..20 mA-graensefladen
foretraekkes.

Veerdiomradet indstilles som regel i den eksterne styring ved at tildele minimal og maksimal veerdi.
= Veer opmaerksom pa brugsanvisningen til den eksterne styring.

Indstillinger pa grensefladen:

Graenseflade 4..20 mA 0..10V

Signal min. 4 mA ov

Signal maks. 20 mA 10V
Indstillinger af setpunktsvaerdi:

Grzanseflade Hastighed Effekt

Setpunktsvaerdi min. 0 min-! 0 %

Setpunktsvaerdi maks. 2850 min-! 100 %

Pumpen starter i hastighedsmodus ved en setpunktsveerdi fra ca. 100 min-' med mindste hastighed pa
1000 min-".
| kapacitetsmodus starter pumpen fra ca. 3,3 % med en mindste kapacitet pa 5 %.
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| gverste og nederste omrade er der taget hensyn til mindre tolerancer, saledes at der kan ske sma afvigelser
(<= 40 min") i forhold til setpunktsvaerdien.

[min] [%]

100
2850 =

o -
i {53
5 g .
G 1425 g
< =2
) w
c c
I3 I
€ £
S =3
a a
-- Setpunkt
— Faktisk veerdi
1000 - g -- Setpunkt
—— Faktisk vaerdi
- 51
T
y ; : 35 50 100 [%
0 100 1000 1425 2850  [min] 0 g %]
Setpunktsindstilling hastighed pa den eksterne styring Setpunktsindstilling kapacitet for ekstern styring

T T T [mA] T T ™ [MA]

4 12 20 4 12 20

T T T \4l T T ™ V]

0 5 10 0 5 10

Oversigt over mulige drifts- og fejimeddelelser

Nar der er sket en fejl, frakobles motoren vedvarende. Udtagelsesfejl: "Underspaending”. Her tilkobles motoren
igen automatisk, safremt spaendingen i mindst 6 sekunder er hgjere end 209 V.

Hvis der opstar en fejl, skal spaendingstilfarsien til anlaegget afbrydes. Se kapitel "Fejl" i den originale
betjeningsvejledning "Normal- og selvindsugende pumper med/uden kunststoflanterne-udferelse (AK)".

Fejl-nr. Beskrivelse

E-01 Overspaending DC-mellemkreds

E-02 Underspaending DC-mellemkreds (kun signal, motor standses ikke)
E-03 Lav DC-mellemkredsspeending (motor standses)
E-04 Power Modul overstrgm — software-niveau

E-07 Spaendingsindgang AC for hgj

E-08 Spaendingsindgang AC for lav

E-11 Motorhastighed-beskyttelse

E-13 Power Modul overopvarmning

E-16 Motorhastighed ikke synkron med styringen
E-22 Udgangsfase aben strgmkreds

E-51 Power Modul varmefglerfejl

E-60 Motor blokeret

E-63 Digitalt processignal, fejl, program ukontrolleret
E-66 Kommunikationsfejl - klemkasse
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Folgende oversigter vedrgrer de andre geeldende dokumenter!
Demontering/montering af deeksel/ indsugningsfilter

W72.40.007-1-P
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YBEOOMIEHUE

Mpoure npumeHAeMbie AOKYMEHTbI

K gaHHOMy TexnacnopTy Hacoca OTHOCUTCHA OpUrMHanbHOe PYKOBOACTBO MO aKcnnyataumm "HopmarnbHo
BCaCbIBaKLLME N CaMOBCAChIBatOLLME HAacOChl C MNacTMaccoBbIM LeBOYHbIM Korniecom (AK) n 6e3 Hero". OHo
OOIMKHO ObITb AOCTYMHBIM AN 06CMAYXMBAKLWLEro U TEXHNYECKOro nepcoHana.

Foccapun
TD TexHn4eckne gaHHble
Sa BcacbliBatowmn natpy6ok
Da HanopHbIi naTpybok
d-Saug PekomeHayembin aguameTp BcacbiBawoLwero natpybka 4o 5 m
d-Druck PekomeHayembIn auameTp HanopHoro natpybka 4o 5 m
max. L MakcumanbHas [nvHa Hacoca
D [MnoTHoCTb
P+ MNogsogmMmasa MOLLHOCTb
P2 OTtnaBaemast MOLWHOCTb
I HomuHanbHbIN TOK
Lpa ¢ m) YpoBeHb 3ByKa Ha paccTtosiiuun 1 M, uamepeHHbivi B cootBeTcTBum ¢ DIN 45635
Lwa 3ByKOBas MOLLHOCTb
m Bec
WSK 3alUNTHBIA KOHTAKT 0OMOTKM UK 3aLMTHbLIM aBTOMAT 3f1IeKTpoAaBuraTens
PTC Mosnctop
Hmax. MakcumanbHas BelcoTa nogadn
SP CamoBcacbiBaHue
Hs; Hz "eopesnyeckas BbicOTa MeXAY YPOBHEM BOAbl U HACOCOM
Hs MakcumanbsHas BbiCOTa BCacbiBaHMUs
Hz MakcumanbHas BbicOoTa B pexume nogsoga
IP CTeneHb 3aWnThl gBUraTens
W-KI Knacc HarpeBOCTONKOCTH
n YacToTa BpalleHus
P-GHI MakcumanbsHOe faBneHue BHYTpUY Koprnyca/MakcMMarnbHoe CMCTEMHOE AaBrneHue 2,5 6ap
T Temnepartypa Bogbl
° [a
o Het
T/°C MosicHeHue k TemnepaType Boapbl 40 °C (60 °C): 40 °C = [JencTBUTENBHO ANsi MAaKCUMAarbHOM
TemnepaTypbl BOAbLI B COOTBETCTBUM cO 3HakoM GS. (60 °C) = Hacoc moxHo cpasy
ncnonb3oBaTbcsa/paccumMTaH Ha makc. TemnepaTypy Bogbl 60 °C
1~/3~ MooxoauT ons HenpepbiBHOKW 3KCnyaTauumn npu
1~220-240V + 5%
3~ Y/A 380 -420 V/220 - 240V + 5%
3~ Y/A 660 -725V/380-420V + 5%
[nsa HopmanbHoro HanpsbkeHus noaxoaut B cootseTcTBUM ¢ DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Hacoc ocHalleH gBuratenem ¢ NOCTOSAHHbIM MarHUTOM U UMEET NEKTPOHHYIO 3aLUUTY OT neperpysku.

MogknioyeHMe BHeLWHUX nepeknr4yarwwmnx KOHTAKTOB

[1nsi BO3MOXXHOCTM BHELLHErO ynpaBneHua Hacoc nmeet 5-XUnbHbIN Kabenb ¢ OroNeHHbIMU KOHLIaMW.

Pacnpe/J,eneHme kabenen B COOTBETCTBUM C KaXXAOMW OTAENbHON YacTOTOW BpalleHuna BbINOJIHEHO cneaywnm

oGpasom:

Mporpamma 1 (KopuyHeBbiit)
Mporpamma 2 (3eneHbiin)
Mporpamma 3 (Benbin)

Cron (KpacHbin)
3emns (YepHbin)

0-10 V (3eneHbin)
4-20 mA (KpacHblit)
3emns (YepHbin)

MoakntoyeHne BHELWHUX YCTPOUCTB ynpaBreHus
[ns BHeLWHero ynpasneH1s HaCoOCOM NPeayCMOTPEH 5-XWMbHbIN kKabenb ¢ OTKPbITEIMU KOHLAMK (3kunamu).
MprncBoeHne yHKLNA OTAENbHbIX XKW NOKa3aHO Ha Cregyowem pUCcyHKe.

T N—

Digital In Analog In
KopuyHeBbiii Mporpamma 1
3eneHbin Mporpamma 2 0.10B
Bbenbin Mporpamma 3
KpacHbli Stopp 4.20 mA
YepHbIni 3asemneHne 3asemneHne

MoakntoyeHne kabenen A0MKHO ObiTb 6ecrnoTeHUManbHbIM. KOHTaKTbl HY)KHO COeAUHATL TOMNBKO Mo

oTAEenbHOCTU (cobntogaTh NPUOPUTET KOHTAKTOB), MHAYE HE CMOXET ObiTb BbINOJIHEHA aKTUBALMS XeraeMomn
YacToThl BpaweHus. [na BHELWHEro ynpasneHns OJMKHbI ObITb COOTBETCTBEHHO aKTMBMPOBaHbI LnudpoBbie
BXOAbl B MEHIO HACTPOWKW.

Huskun

Mpuoputet

Bbicokun

| Mporpamma 1|

' Mporpamma 2 |

Mporpamma 3|

| Cton |

WG27.50.272-11-P

07]2025

766.2260.127

PDF' RE/SPN

RU 87



YBEAOOMINEHUE

Ecnun aktuBupoBaHa yHKUMsA «pyHTOBaHMEY, HACOC BCEeraa 3anyckaeTcs U3 COCTOSIHUS MOKOS B peXUME
rpyHTOBaHus (3anuekn). OH nepeknoyaeTcs Ha BbIOpaHHY0 NporpaMmmMy TOJIbKO MO UCTEYEHUN BPEMEHM
rPYHTOBaHWUSI.

MporpaMmbl 3anyckatTcsl HENOCPEeACTBEHHO BO BpeMS paboThl.

Ecnu BHelwHee ynpaBneHue He TpebyeTcs, KOHLbI MPOBOAOB HEOOXOAMMO U30NMPOBaTb.

YBEOOMIEHUE

[lna Hagnexallero B3anMoaencTeus nepudepunHoro 006opyaoBaHusl, HanpumMmep TenTo0bMeHHUKOB UIu
[03MPOBOYHbIX YCTAHOBOK, PEKOMEHAYEeTCS NpeayCMOTPETb perie NOToKa C COOTBETCTBYOLWUM G10KOM
06paboTkM AaHHbIX. OTO NO3BONUT BblAaBaTh Takke COOBLLEHMS O HEUCMPABHOCTU.

YBEOOMINEHUE

Bo usbexaHune cboeB B paboTe apuratens Heob6xogMmMo yYnTbIBaTb Criefyowme MOMEHThI:

. Kabenb ynpaBneHus JormkeH ObiTb NpaBuibHO NposioXeH. CriegyeT nsberaTb YCTAaHOBKU NapannenbHo

ceTeBOMY kabento unu gpyrum notpedutensim.

Ecnu kabenu ynpaeneHusi 4OMKHbI ObITb YANMHEHbBI, MTOMEXU MOTYT AoCcTUraTb BXxogoB. VX Heobxoammo

npegoTBpaLLaTb, HAaNpUMep, C MOMOLLbIO 3KpaHMPOBaHUS. 3KpaH AomkeH ObiTb NoakntoyeH k PE Tonbko
CO CTOPOHbI ABUraTensl.

CeTeBble kabenu pasnuyHbIX YCTPOWUCTB HE JOJMKHbI paboTaTh HA OAHON NUHMK NUTAHUS.

NMpeaBapuTenbHas HaCTpPoOMKa

DyHKUUNA MocTosiHHasa yacTtoTa BpaweHus |[locTossHHaA MOLWHOCTL*
Mporpammbi: 1 =2000 06/mMuH 1=60%
2 = 2400 o6/mMuH 2=80%
3 = 2850 o6/mMuH 3=100 %
CkopocTb BcacbiBaHUsi/ MOLHOCTb = 2850 06/MuH =100 %
BCaCbIBaHMS:
Bpemsa BcacbiBaHUS: =5 MUHYT =5 MUHYT
Perynupyemblie ckopoctu/ mowHocTb: |1000..2850 o6/mMuH (¢ wazsom 5..100 % (c wazom 1 %)
50 06/mMuH)
Perynupyemoe Bpems BCacblBaHUS: oFF, 1..10 MuH. (c waeom 1 MUH.) oFF, 1..10 MuH. (c wazom
1 MUH.)
Pexum ynpaeneHus: 1; ynpaBneHue ¢ nomoLLblo naHenn |1
yrnpaBneHus + BHELUHee ynpaBrieHue
yepes becnoTeHumanbHble KOHTaKTbl

* Pexxum paboTthbl "lMocTosiHHasa MOLLHOCTL " ABMsieTCA 3aBOACKOM HAaCTPOMKOW.

UHTepdenc onepatopa

MNaHenb ynpaBneHus:
(1) LED-amucnnen: nokasbliBaeT akTyarnbHY YacTOTy BpalleHus aBuraTens.

(2) @ @ (©): Ans Buibopa Nporpamm

(3) @ @ : Ans n3meHeHms uMcna 0GOPOTOB/MOLLHOCTU; N3MEHEHMS B PEXMME
NporpaMMm1poBaHus

(4) : Ina noaTBepXxaeHus ymcna o60poTOB/MOLLHOCTU; COXpaHEHWs B
pexume NporpaMMmMpoBaHus

(5) : ANs nepexona B PEXUM NporpaMMMpoBaHus U cbpoca cucTeMbl
ynpasneHus

(6) @) : Ans ocTaHOBKM ABUraTens.
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HacTpoiika pexxuma ynpaBneHusi/pexum akcniyaTaumum:

Mpu BKNIOYEHUM HaMpPsXKeHUs NUTaHus (YCTaHOBKA BUITKU CETEBOIO LLHYpPaA) U
OLHOBPEMEHHOM HaXkaTun KHOMKK Ha gucnnee oTobpaxatlTcsa ABa yucna "# #".
JleBbIM Yncnom o6o3Ha4YaeTCst PEXMM YrpaBreHUs, NPaBbIM — PEXUM 3KCMyaTau .
Pexum ynpaBneHust MOXXHO M3MEHUTL KHOMKOM @ peXuM aKcnnyaTaumm — KHOMKON

@ . CoxpaHsaTCa HAaCTPOMKM KHOMKON .

Pexum ynpaBeneHus @ Pexum akcnnyarauum @
0 ynpasrieHne ¢ NOMOLLbIO NaHenum 0 |lNocTosiHHas MOLWHOCTb
yrnpaeneHus
1 ynpaeneHue ¢ NOMOLLbI0 NaHenm 1 NOCTOSsIHHas YacToTa BpalleHust

yNpaBrieHus: + BHELLHEee yrnpaBrieHne
Yyepe3s 6ecrnoTeHLManbHble KOHTaKTbl

2 AHanor 4..20 mA

3 Ananor 0..10 V

Mpouecc

YnpaBneHue:

Haxmute KHOI'IKy, @VIJ'IVI HT06bI BblOpaTb 3a4aHHY0 nporpamMmmy.

Ecnun Hacoc 3anyckaeTcs M3 COCTOSIHUS MOKOS, OH 3amnyCKaeTcsl B pexvume
BCacblBaHMs, a 3aTeM C BblIOpaHHOM NporpaMmMon.

lMoka Hacoc HaxoguTcs B ¢hase 3anvBkv, MUraeT cBeTOaNOA Ansi BbIOpaHHOro
QunanasoHa CKopoCTU/MPOn3BOAUTENBHOCTMW.

Bo Bpemsi paboTbl CKOPOCTL/NPOU3BOANTENBHOCTL AOCTUMAIOTCA HanpsaMyto, 6e3
BPEMEHU Ha 3anunBKy.

Mpy HaXxaTUM KHOMNKWN aBuratenb octaHaBnuBaeTtcs. Ceetoanoa "Power" muraer,
Ha gucnnee otobpaxaetcsa "OFF".

Hactpowka ckopocTu/mMOLHOCTHU:
HaxmuTe KHOMKY NporpaMmbi, KOTOPYHO Bbl XOTUTE M3MEHUTBL. Tenepb
CKOPOCTL/MOLLHOCTb MOXHO M3MEHUTL C Nomolbto kHomok () @)

9 Yka3aHue: CKOpOCTb/MOLLI,HOCTb HeInb34 U3BMEHUTb BO BpeEMA d)a3b| BCacbIiBaHUA.

Hactpowka napameTpoB BcacbiBaHUSA:

[ns nporpammmnpoBaHns BpEMeHN BcacblBaHWst HE0BX0AMMO OCTaHOBUTL ABUraTesnb
(). 3aTem cHoOBa HaxaTb KHOMKY W yoepXuBaTb HaXxaTon He MeHee 3 cekyHA,
roKa He HaYHeT MuraTb MHAUKaUMA Ha gucnnee. Tenepb Bbl MOXETE YCTaHOBUTb
CKOPOCTL/MOLLHOCTb, Ha KOTOPOW AormKeH paboTaTk ABMrateab BO BpeMs Bnycka.
CKOpOCTb/MOLLHOCTb MOXXHO U3MEHWTb C MOMOLLbIO KHOMOK N COXpaHUTb C
nomotubio E@9. MNMocne ycTtaHOBKM CKOPOCTU/MOLLHOCTW BCaChIBaHNS MOXHO
onpeaennTb NPOAOIMKUTENBHOCTb BPEMEHW BCacbiBaHWs. Ero MOXXHO HacTpouTb B
npegenax oT 0 (= BbIk.) 4O 10 MUHYT.
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Co6poc:

Haxas kHornky W yaepxuBas ee He MeHee 15 cekyHA, HaCTPOWnKM ABuraTens
MOXXHO BEPHYTb B COCTOSIHME HA MOMEHT NOCTaBkW. [IBuratens octaHaBnmMBaeTcs, 1
3aroparoTcd Tpu ceeToanoaa hnKCUpOBaHHbLIX CKOPOCTEN/ YPOBHEN MOLLHOCTH.

[ucnnen ynpaBneHus BbIKIOYaeTCcs Yepes Tpyu MUHYThI 0e34elicTBus, 3a
UCKIMIOYEHMEM BHELLHErO ynpaBreHus, KOTOPoe Kaxayr MUHYTY OTNpaBnseT curHan
Ha Hacoc.

Mocne noTepu NUTaHMsA HAaCOC aBTOMaTUYECKN 3anyckaeTcs ¢ nocrneaHen
YCTaHOBINEHHOW CKOPOCTLI/MPOU3BOAUTENBHOCTLIO UM OCTaHABNUMBAETCH, €CNU OH
Obln paHee OCTaHOBIIEH.

BknoyeHve 1 BbIKITIOYEHNE HAacoca JOMKHO OCYLLEeCTBAATECA NTMOO C MOMOLLBIO KNaBnaTypbl, MO0 C NOMOLLBbIO
npeaoycMoOTpeHHOro kabens ynpaeneHus (Bxoabl). [ins 9Ton uenu He cnedyeT npepbiBaTh Nogadvy cCeTeBoro
HanpsbkeHus. ATo MOXHO caenatb Yepe3 BADU Blue, BADU OmniTronic, BADU NetLink unu yepes pene
conpspkenust. lNepeknoyeHre Yepes ceTeBoe HanpshKeHne co3daeT Harpy3Ky Ha SreKTPOHUKY U MOXET
NPVBECTU K MpexaeBpeMeHHOMY BbIXOAy Hacoca U3 CTposi.

anIMepbl noaKnw4yeHUA And pas3nnyHbIX nporpaMmmm
MpoBofka Yyepe3 UMdpoBbLIe BXOAbl C KOMMYTUPYHOLWNUMU UMNYIbCaMuU

BHewwHee ynpa Bnenve
Preset 1

Preset 2

Kabenb
yrnpaBneHuns
5-XXUTNbHbIN

Preset 3 '

KoHdpurypauusa Hacoca (cm. "Tpouecc” Ha cTp. 89)
BHelwHee ynpaBneHue (Bxoapbl) Pexum ynpasneHus 1 Lincdbpoeon Bxog (6ecnoTeHumanbHbIin)

MporpamMmmMbl aKTUBUPYIOTCS KOPOTKUMM UMMYTbCaMu nepekntoyeHus. Takke BO3MOXKHO yrpaBreHue ¢
MOMOLLbIO MepekroyaTesiel, Toraa oLeHNBaTCs TONbKO OPOHTLI MEPEKITHOYEHNS.

[lns ocTaHOBKM Hacoca HeOOXoAMM nepeknYatLwmn umnynsc Ha «Lindposon Bxog Ctony.
= O6paTtuTe BHUMaHWe Ha rpadmk Ang npuoputeTa.
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3apaHHoOe 3HavyeHue yepe3 aHanoroBbie BXoAbl
CKOpOCTb 1 MOLLHOCTb Hacoca MoryTt ObITb YCTaHOBJ1€HbI C NMOMOLLbIO ABYX aHaNoroBbiX BXO4O0B.

0..10B
4..20 mA

3agaHHOe 3Ha4YeHMe CKOPOCTU UM MOLLHOCTW 3a4atoTCs MaBHO C NomoLLbto HanpshkeHus (0..10 B) nnu Toka
(4..20 MA). Hacoc npuHumaeT 3apaHHoe 3HaveHue ¢ warom 50 MuH"' unum ¢ warom 1 %.

MO>HO NOAKMYUTE TOMBKO OAMH U3 ABYX MHTEP(ENCOoB.
3agaHHOe 3HaYeHune yepe3 uHtepdenc 4..20 mA

BHewHee ynpa BleHne

4..20 mA

+

E Perynupyembii :
I | NCTOYHUK '
i nmmTaHns 4..20 MA !

Kabenb
ynpaBneHnsi
5-XKUINbHbIN

GND

KoHdourypauusa Hacoca (cm. "Tpouecc” Ha cTp. 89)
BHelwHee ynpaBneHue (Bxoapbl) Pexum ynpaeneHus 3 3agaHHoe 3Ha4veHue ¢ Tokom | = 4..20 mA
3agaHHoe 3HavyeHue Yyepe3 uHrepdenc 0..10 B

BHeluHee ynpaenexHune

i s
' ‘
g :
' i
' + 1
' Perynupyembin .

‘
I U ) vcTounuk :
! HanpsXeHnst '
' i
' ‘
: 1
1 1

:

‘

:

‘

0.10V

Kabenb
ynpaBneHns
5-XUNbHbIN

- 0..10V
GND\C

KoHdmrypaumsa Hacoca (cm. "Tlpouecc” Ha cTp. 89)

BHelwHee ynpaBneHue (Bxoapbl) Pexum ynpaenenusi 2 3apaHHoe 3HayeHue ¢ HanpsbkeHnem U = 0..10 B
HacTponku BHellHero ynpasneHus

B cooTBeTCTBMM C HACTpOMKamMuM HAacoca Ha BHELLUHEM YrpaBneHnn HeobXxoanMo yCTaHOBUTb CreayioLLee:

*  [Owana3soH o6opoTos (0..2850 muH") unm ananasoH mowHoctm (0..100%)

. aHanorosbl MHTepdernic 0..10 B unn 4..20 mA

Ecnn BO BHeLLHEM ynpaBreHn UMEITCA BbIXOAbl TOKA U HaNpshKeHUs, npegnodtutensHee nHtepgenc 4...20
MA.

[lnanasoH 3HavyeHun 3agaeTcs BO BHELLHEM YMPaBJiEHUN Yalle BCEro NyTeM NPUCBOEHUS MUHMMASIBHOIO U
MaKCUMarnbHOro 3Ha4eHun.

= CobntoganTe MHCTPYKLUKN MO BHELLIHEMY YNpPaBleHNIO.

HacTtpownku nntepcenca:

UHTepcenc 4..20 mA 0..10B
CurHan MuH. 4 mA 0B
CurHan makc. 20 mA 10B
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HacTpoiiku 3agaHHOro 3HaYeHus:

UnTepdhenc YacToTa BpalieHus MouwHocTb
3apaHHoe 3HaYeHne MUH. 0 Mun! 0%
3apgaHHoe 3Ha4YeHne Makc. 2850 muH! 100 %

Hacoc 3anyckaeTcsl B pexxvmMe CKOpOCTU Npy 3a4aHHOM 3HadeHun npumepHo oT 100 MUH' ¢ MUHMManbLHON
yactoTown BpaleHus 1000 MuH".

B pexxume moLHOCTU Hacoc 3anyckaeTcsd npumepHo ¢ 3,3% npu MUHUMarnbHON MOLLHOCTU 5%.

[ns NnoBbILEHUs 9KCNITyaTaUUMOHHOW HaAEXXHOCTU B BEPXHEN U HUXKHEN 06nacTax yYnTbIBalOTCH MEHbLUME
ZOMYCKW, YTO NMPUBOAMNT K HE3HAYUTENbHBIM OTKIOHEHUSM (<= 40 MUH') OT 3a4aHHOrO 3HaYeHMs.

[min-'] [%]

100
2850 =

1425 o 50 1

YacroTa BpalleHus Hacoca

MouHocTb Hacoca

--- 3ajaHHOe 3HadyeHue

1000 o Y — ®dakTyeckoe 3Ha4YeHne 1
== 38/18 HHO€ 3Ha4YeHwe

dakTnyeckoe 3HaveHne

0 100 1000 1425 2850  [min’] 0 35 50 100 1%
B3afaHHOe 3Ha4YeHVe YacToTbl BPALLEHUS BHELIHEro KOHTponnepa B3aaaHHOe 3Ha4YeHne MOLLHOCTY BHELLHETO YNpaBneHns
T - [mAl T - [MA]
12 20 12 20
T T ~ M T T ™ V]
5 10 5 10

NS
ENE

o
o

0O630p BO3MOXHbIX COOGLLEHU O paboTe 060pyaOBaHMA U OLLUMBKaX

[Mpy BO3HMKHOBEHWM OLLIMOKM NPOUCXOANT NPOAOIDKMTENBHOE OTKIMOYeHWe asuratens. VicknountensHas
owmnbka: "ToHmKeHHoe HanpsbkeHue". B aToM cnydae aBuraTenb CHOBa aBTOMAaTUYECKM OTKIOYAETCS, ecriv
HanpsbkeHne B TeYeHne He MeHee 6 cekyHpn cocTaensieT 6onee 209 B.

Mpn BO3HMKHOBEHMM OLLUNOKM YCTAHOBKY HY>XHO OTKIIOYMTL OT anekTponutaHusi. Cm. rmaey "HeucnpaBHocTn"
OpUIMHanNbBHOrO PYKOBOACTBA NO 3KcnnyaTauum "HopmanbHO BcackiBaloLwme 1 CaMoBCachiBaloLLMe HAacoChl C
naacTMaccoBbiM LieBOYHbLIM koriecoM (AK) n 6e3 Hero".

H-p ownbkn | OnucaHue

E-01 [MepeHanpsxeHe B NPOMEXYTOYHOM KOHTYpe NOCT. TOKa

E-02 lMoHWKeHHOe HanpskeHne B NPOMEXYTOYHOM KOHTYpe MOCT. ToKa (TONbKO curHarn,
JBuraTenb He OCTaHaBNMBaeTCH)

E-03 Huskoe HanpskeHUe B NPOMEXYTOYHOM KOHTYpe NOCT. TOKa (ABUraten 0CTaHaBNUBaETCs)

E-04 Meperpyska no Toky 6roka NUTaHMs — NPOrpaMMHbIA YPOBEHb

E-07 Bxog HanpsixeHusa AC Bbllle HOpMbI

E-08 Bxog HanpsikeHus AC HuxXe HOpMbI

E-11 KoHTponb YacToThbl BpaleHus gBuratens

E-13 MMeperpes 6noka nuTaHus

E-16 YacTtoTa BpalleHusa gpuraTtens He CUHXPOHU3NPOBaHa C CUCTEMOW yNpaBneHus

E-22 HavanbHas gasa, pasoMkHyTas uenb

E-51 Owunbka gatyuka Temnepatypbl 6roka nMTaHus

E-60 [suratenb 6noknpoBaH

E-63 LincppoBown curHan, owimbka, HEKOHTpoNupyemas nporpamma

E-66 Owwnbka KOMMyHMKaLMK — KneMMHas kopobka
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Crepaytowmin nepeyeHb OTHOCUTCS K MPOYMM MPYMEHSIeMbIM JOKyMeHTam!
[deMOHTaX 1 MOHTaX KpbllKK/BcacbiBalowero ounbTpa

W72.40.007-1-P
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ERTESITES

Kapcsol6édé dokumentumok

Ehhez a szivattyu adatlaphoz tartozik a "Normal és onfelszivé szivattydk mianyag laternas kivitellel (AK) vagy
anelkul" eredeti Uzemeltetési utmutatd. Ennek a kezel6- és karbantartdé személyzet szamara szabadon
hozzaférhetének kell lennie.

Széjegyzék
TD Miszaki adatok
Sa Szivdcsatlakozé
Da Nyomécsatlakozd
d-Saug Max. 5 m hosszu szivovezeték javasolt &tmérdje
d-Druck Max. 5 m hosszu nyomovezeték javasolt atmérdje
max. L A szivattyl maximalis hosszusaga
D Siriség
P+ Felvett teljesitmény
P2 Leadott teljesitmény
I Névleges aram
Lpa (1m Hangnyomasszint 1 m tdvolsagban a DIN 45635 szerint mérve
Lwa Hangteljesitmény
m Suly
WSK Tekercselésvédd érintkezd vagy motorvédd kapcsold
PTC Termisztor
Hmax. Maximalis szallitdsi magassag
SP Onfelszivo
Hs; Hz A vizszint és a szivattyu kdz6tti geodéziai magassag
Hs Maximalis szivdbmagassag
Hz Maximalis magassag befolyd Gzemnél
IP A motor védelmi mdédja
W-KI Héosztaly
n Fordulatszdm
P-GHI 2,5 bar maximalis belsé nyomas a hazban/maximalis rendszernyomas
T Vizhémérséklet
° Igen
o Nem
T/°C A 40 °C (60 °C) vizhémérséklet magyarazata: 40 °C = a GS-jel szerinti maximalis
vizhémérsékletre vonatkozik. (60 °C) = a szivattyd minden tovabbi nélkii 60 °C-os max.
vizhémérséklethez hasznalhatd/ van tervezve
1~/3~ Folyamatos Uzemre alkalmas
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Szabvanyos fesziltségre alkalmas a DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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A szivattyu egy allandé magneses motorral és elektronikus tulterhelés elleni védelemmel rendelkezik.

Kiilsé kapcsolé érintkezdk csatlakoztatasa
A vezérléshez a szivattyu egy 5 eres kabellel (szabad érvégekkel) rendelkezik. A kabelek hozzarendelése az
egyes fordulatszamokhoz:

Program 1 (Barna)
Program 2 (Z6ld)
Program 3 (Fehér)
Allj (Piros)

GND (Fekete)

0-10 V (Zold)
4-20 mA (Piros)
GND (Fekete)

Kiils6 vezérlések csatlakoztatasa
A szivattyu kilsé vezérléséhez egy szabad érvéges 5 eres kabellel (kabelerek) rendelkezik. Az egyes
kabelereknek a funkcidkhoz tortén6é hozzarendelése a kovetkez6 abran talalhato.

T N—

Digital In Analog In
Barna Program 1
Zold Program 2 0..10V
Fehér Program 3
Piros Stop 4.20 mA
Fekete GND GND

A kabeleket fesziltségmentesen kell csatlakoztatni. Az érintkezéket egyenként kapcsolja be (ligyeljen az
érintkez6k sorrendjére) kiildnben a kivant fordulatszam nem érhet6 el. A kiils6é vezérléshez aktivalja a digitalis
bemeneteket a Beadllitas menube.

Alacsony Magas
Prioritas

WG27.50.272-13-P
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ERTESITES
Ha az ,Alapozas” funkcio aktivalva van, a szivattyd mindig allé helyzetbdl indul alapozé izemmaddban
(alapozas). Csak az alapozasi id6 letelte utan kapcsol at a kivalasztott programra.

A programok kdzvetlenul miikddés kdzben indulnak el.
Ha nincs szikség a kllsé vezérlésre, ugy szigetelni kell a kabelvégeket.

ERTESITES
Javasolt megfelel6 jelfeldolgozdval ellatott aramlasér beszerelése a perifériakészilékek, mint pl. az elektromos

hécserélé vagy az adagold berendezések, gondmentes egylttmiikddéséhez. Ennek segitségével hibalizenetek
is megjelenithetdk.

ERTESITES
A motor hibas mikodésének elkeriiléséhez a kovetkezd pontokat feltétlentl figyelembe kell venni:
*  Avezérlbvezetéket szakszerlien és megfeleléen kell fektetni. A sajat halozati vezetékkel vagy mas
fogyasztokkal torténé parhuzamos szerelést kertilni kell.
Amennyiben a vezérlévezetékeket meg kell hosszabbitani, zavarofesziltségek juthatnak a bemenetekre.
Ezt példaul arnyékolassal kell megakadalyozni. Az arnyékolast csak a motoroldalon kell a PE-vel
0sszekotni.

A kulénbdzd Uzemeszkdz haldzati kdbeleit nem szabad ugyanazon az ellatasi kdtegen tzemeltetni.

El6beallitas

Funkcié Allandé fordulatszam Allandé teljesitmény*
Programok: 1 =2000 min-* 1=60%
2 = 2400 min-"! 2=80%
3 =2850 min™' 3=100 %
Szivasi sebesség/ Szivoteljesitmény: |= 2850 min-" =100 %
Szivasi idé: =5 min =5 min
Beallithaté sebesség/ teljesitmény: 1000..2850 min-' (50 min- 5..100 % (1 % lépésekben)
lépésekben)
Beallithaté szivasi id6: oFF, 1..10 Min. (1 min lépésekben)|oFF, 1..10 Min. (1 min lépésekben)
Vezérlési méd: 1; Vezérlés a vezérlépanelen 1
keresztll + kilsé vezérlés a
potencialmentes

* Az ,Allando teljesitmény ” izemmod a gyari beallitas.

Felhasznaloi feliilet

Felhasznaléi feliilet:
(1) LED kijelzé: a motor aktualis fordulatszamanak kijelzése.

(2) @ @ (©): A programok kivalasztasa

(3) @ @ : A fordulatszam/teljesitmény modositasahoz; modositas a
programozasi médban

(4) : A fordulatszam/teljesitmény meger@sitéséhez; mentés a programozasi
modban

(5) @ : valtas a programozasi modba, ill. a vezérlés visszaallitasa

(6) @) : a motor ledllitasa.
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Vezérlési méd/iizemmaéd:

A feszlltségellatas bekapcsolasakor (a halézati csatlakozédugd bedugasa) és a
gomb egyidejl lenyomasakor a kijelzén két szam ,# #” jelenik meg. A bal szam a
vezérlési modot, a jobb szam az lzemmaodot jelenti.

A vezérlési méd modosithato a @ gombbal, az lzemmadd pedig a @ gombbal.

Mentés a (@) gombbal.

Vezérlésiméd @ Uzemmod @

0 Vezérlés a vezérlpanelen keresztul 0 | Allandé teljesitmény

1 Vezérlés a vezérlépanelen keresztiil + |1 | Allandé fordulatszam
kils6 vezérlés a potencialmentes

2 Analég 4..20 mA

3 |Analég 0..10V

Kezelés

Kezelés:

Nyomja meg az (@) @) vagy (&) gombot az elére beallitott program kivalasztasahoz.
Ha a szivattyu allé helyzetbél indul, akkor alapozé Gzemmaddban, majd a kivalasztott
programmal indul.

Amig a szivattyu az alapozasi fazisban van, a kivalasztott fordulatszam-
tartomany/teljesitménytartomany LED-je villog.

Mikddés kézben a fordulatszamok/teljesitményszintek kézvetlen(l, alapozasi idé
nélkul kézelednek.

A gomb megnyomasaval a motor leall. A ,Power” LED villog, és a kijelzén
megjelenik az ,OFF” szdveg.

A sebességl/teljesitmény beallitasa:
Nyomja meg a modositani kivant program gombjat. A sebesség/teljesitmény
mostantol az () @) gombok segitségével modosithato.

A szivasi paraméterek beallitasa:

A szivasi id6 programozasahoz a motort le kell allitani (). Majd nyomja meg Ujra a
gombot min. 3 masodpercig, amig a kijelzés a kijelzén villogni kezd. Most
beadllithatja a sebességet/teljesitményt, amellyel a motornak a szivasi idd alatt
mikodnie kell. A sebesség/teljesitmény az gombokkal médosithato, és az
gombokkal menthetd. A szivasi sebesség/teljesitmény beallitasa utan
meghatarozhato a szivasi idé hossza. Ez 0 (=Ki) és 10 perc kdzott allithato be.
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Visszaallitas / Reset:

A @ gomb megnyomasaval (legalabb 15 masodpercig), a motor visszaallithat6 a
gyari allapotba. A motor leall, és a régzitett sebességeket/teljesitményszinteket jelz6
harom LED vilagit.

Inaktivitas esetén a vezérlés kijelzéje 3 perc utan kikapcsol, kivéve, ha egy kllsé
vezérlés pl. minden percben jelet kiild a szivattyu felé.

Aramkimaradas utan a szivatty automatikusan Gjraindul az utoljara beallitott
fordulatszdmon/teljesitményen, vagy leall, ha kordbban ledlit.

A szivattyu be- és kikapcsolasa a gombmezdn vagy az erre a célra szolgalé vezérlékabellel (Inputs) kell
torténjen. Ehhez nem kell megszakitani a hal6zati fesziltséget. Ez egy BADU Blue, BADU OmniTronic,
BADU NetLink vagy egy kapcsolorelén keresztiil kell torténjen. A halézati fesziiltséges kapcsolas terheli az
elektronikat, és a szivattyu tul korai meghibasodasat okozhatja.

Bekotési példak kiilonb6z6 programokhoz
Huzalozas a kapcsoldimpulzusos digitalis bemenetekkel

Kils6é vezérlés
Preset 1

DI 1_

Preset 2

Preset 3

5eres
vezérl6kabel

Szivattyu konfiguracidja (Lasd "Kezelés", 97. oldal)

Kulsé vezérlés (Inputs) Vezérlési mod 1 Digital In (potencialmentes)

A programok aktivalasa rovid kapcsolasi impulzusokkal torténik. A vezérlés a kapcsoldkkal szintén lehetséges,
de ekkor csak a kapcsoléélek kertlnek kiértékelésre.

A szivattyu leallitdsahoz egy kapcsoldimpulzusra van szikség a ,Digital In STOP”-en.
= Vegye figyelembe a prioritas grafikajat.

Eléirt érték megadasa az analég bemenetekkel
A szivattyu fordulatszama és teljesitménye alternativaként két analég bemenettel is beallithaté.

0..10V
4...20 mA

Ekkor a fordulatszam vagy a teljesitmény el6irt értékét egy fesziltség (0...10 V) vagy egy aram (4...20 mA)
fokozatmentesen adja meg. A szivattyl atveszi az elGirt értéket 50 min-'-es fokozatokban, ill. 1% fokozatokban.

A két interfész csak egyike lehet csatlakoztatva.
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ElGirt érték megadasa a 4...20 mA interfésszel

' Klsé vezérlés

+ i
Beallithatd i
| aramforras '
4.20 mA :

4..20 mA

5 eres
vezérlékabel

GND

Szivattyu konfiguraciéja (Lasd "Kezelés", 97. oldal)
Kils6 vezérlés (Inputs) Vezérlési mod 3 ElGirt érték megadasa arammal | = 4...20 mA
Eldirt érték megadasa a 0...10 V interfésszel

, Klls6 vezérlés

+ i
Beallithato :

U ) fesziltségforras :
0.10V :

vezérlékabel

Szivattyu konfiguraciéja (Lasd "Kezelés", 97. oldal)

Kils6 vezérlés (Inputs) Vezérlési mod 2 El6irt érték megadasa feszlltséggel U =0...10 V
Beallitasok a kiils6 vezérlésben

A klls6 vezérlésben a szivattyu beallitasai szerint a kdvetkezdket kell beallitani:

. Fordulatszam-tartomany (0...2850 min-') vagy teljesitmény-tartomany (0...100%)

*  Analdg interfész 0...10 V vagy 4...20 mA

Ha a kilsd vezérlésben aram- és fesziltségkimenetek allnak rendelkezésre, akkor a 4...20 mA-es interfészt kell
elénybe részesiteni.

Az értéktartomanyt a kilsé vezérlésben rendszerint a min. és max. érték hozzarendelése adja meg.
= Vegye figyelembe a kiils6 vezérlés utasitasat.

Az interfész beallitasa:

Interfész 4..20 mA 0..10V
Min. jel 4 mA ov
Max. jel 20 mA 10V

Az elbirt érték beallitasa:
Interfész Fordulatszam Teljesitmény
Min. el6irt érték 0 min-! 0%
Max. el&irt érték 2850 min-! 100%

A szivattyl Fordulatszam Gzemmdédban kb. 100 min-' elirt értékt6l indul 1000 min-! min. fordulatszammal.
A szivattyu Teljesitmény tzemmoddban kb. 3,3%-tél indul 5%-os min. teljesitménnyel.
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A fels6 és az alsé tartomanyban az Uzembiztonsag ndveléséhez kisebb tiirések vannak figyelembe véve, igy
kisebb eltérések (<= 40 min-') Iéphetnek fel az eldirt értékhez viszonyitva.

[min] [%]
100 o
2850 =
N £
=1
(o) -
3 14254 £ s
ey 3
= =3
= =
[ o
= 2
N N
«@ 1z
< <
-- Eléirt érték
J —— Tényleges érték
1000 -- ElGirt érték
Tényleges érték
- 5 1
T T T T
T T T
0 100 1000 1425 2850  [min”] 0 35 50 100 [%]
A kiils6 vezérlés megadott fordulatszama Akiils6 vezérlés megadott teljesitménye
T T T [mA] T T ™ [MA]
4 12 20 4 12 20
T T T \4l T T ™ MV
0 5 10 0 5 10

A lehetséges miikodési és hibaiizenetek attekintése

Hiba jelentkezése esetén a motor véglegesen ledll. Kivételt ez aldl a kdvetkezé hiba képez: "Fesziltséghiany".
Ebben az esetben a motor magatdl bekapcsol, ha a fesziltség legalabb 6 masodpercig 209 V felett van.

Hiba jelentkezése esetén a berendezést le kell valasztani a fesziiltségellatasroél. Lasd az eredeti hasznalati
utasitas forditasanak ,Uzemzavarok®. "Normal és dnfelszivé szivattyuk miianyag szeleptesttel vagy anélkl
(AK)" c. fejezete.

Hibasz. Leiras

E-01 DC kbdzbens6kori tulfesziltség

E-02 DC kézbensékori feszlltséghiany (csak jel, a motor nem all le)
E-03 Alacsony DC kbézbensékéri feszultség (a motor leall)
E-04 Power modul tularam — szoftver szint

E-07 Fesziltségbemenet AC tul magas

E-08 Fesziltségbemenet AC tul alacsony

E-11 Motorfordulatszam védelem

E-13 Power modul tulmelegedés

E-16 A motor fordulatszama nincs szinkronban a vezérléssel
E-22 Nyitott aramkdér kimeneti fazis

E-51 Power modul héérzékeld hiba

E-60 Motor blokkolva

E-63 Digitalis folyamatjel, hiba, ellendrizetlen program

E-66 Kommunikaciés hiba — kapocsdoboz
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A kovetkez6 felsorolasok a kapcsolodd dokumentumokra vonatkoznak!
A fedél/szivésziird leszerelése, illetve felszerelése

W72.40.007-1-P
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Soucasné platné dokumenty
K tomuto datovému listu Cerpadla patfi originalni provozni navod "Normalni a samonasavaci ¢erpadla s

provedenim/bez provedeni s plastovou lucernou (-AK)". Musi byt volné pfistupny personalu pro obsluhu a
udrzbu.

Glosar
TD Technické udaje
Sa Saci pfipojka
Da Tlakova pfipojka
d-Saug Doporuceny primér saciho potrubi do 5 m
d-Druck Doporuceny primér tlakového potrubi do 5 m
max. L Maximalni délka Cerpadla
D Hustota
P+ PFikon
P2 Vystupni vykon
I Jmenovity proud
Lpa (1m) Hladina akustického tlaku ve vzdalenosti 1 m, méfeno podle DIN 45635
Lwa Akusticky vykon
m Hmotnost
WSK Ochranny kontakt vinuti nebo jisti€ motoru
PTC Teplotné zavisly rezistor
Hmax. Maximalni Cerpaci vySka
SP Samonasavaci
Hs; Hz Geodeticka vySka mezi hladinou vody a &erpadlem
Hs Maximalni vyska sani
Hz Maximalni vySka u pfitokového provozu
IP Druh ochrany motoru
W-KI Tepelna tfida
n Otacky
P-GHI Vnitfni tlak v télese/maximalni tlak v systému 2,5 bar
T Teplota vody
° Ano
o Ne
T/°C Vysvétleni teploty vody 40 °C (60 °C): 40 °C = plati pro maximalni teplotu vody ve smyslu
symbolu GS. (60 °C) = ¢erpadlo je zasadné pouzitelné/dimenzovano pro maximaini teplotu
vody 60 °C.
1~/3~ Vhodné pro trvaly provoz pfi
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Vhodné pro normované napéti podle DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Cerpadlo ma motor s permanentnim magnetem a je elektronicky ji§t&né proti pretizeni.

Pripojeni externich spinacich kontaktui
Za uCelem externiho ovladani je Cerpadlo vybavené pétivodi€ovym kabelem s otevienymi konci. Pfifazeni
vodicl k jednotlivym poctim otacek je nasleduijici:

Program 1 (Hneda)
Program 2 (Zelend)
Program 3 (Bila)
STOP (Cervena)
GND (Cerna)

0-10 V (Zelena)

4-20 mA (Cervena)
GND (Cerna)

Pripojeni externich ovladani
Pro externi ovladani ¢erpadla je uren 5 vodi€ovy kabel s otevienymi konci (draty). Pfifazeni jednotlivych
vodic¢l k funkcim je vidét na nasledujicim obrazku.

T N——

Digital In Analog In
Hnéda Program 1
Zelena Program 2 0..10V
Bila Program 3
Cervena Zastaveni 4.20 mA
Cerna GND (uzemnéni) GND (uzemnéni)

Kabely musi byt pfipojeny bezpotencialové. Kontakty spinejte jen jednotlivé (dodrzujte prioritu kontaktd), jinak
neprobéhne aktivace pozadovanych otacek. Pro externi ovladani musi byt v nabidce nastaveni odpovidajicim
zpusobem aktivovany digitalni vstupy.

nizko vysoko
Priorita

WG27.50.272-14-P
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OZNAMENI

Pokud je aktivovana funkce ,Priming®, ¢erpadlo se vzdy spousti z klidového stavu v rezimu napousténi

(priming). Na zvoleny program se pfepne az po uplynuti doby pro zahfivani.

Programy se spoustéji pfimo za provozu.

Pokud se externi ovladani nepouziva, museji byt konce vodi€u izolovany.

UPOZORNENI

Aby se dosahla bezproblémova souhra zafizeni periférii, jako napf. elektricky tepelny vyménik nebo davkovaci
zarizeni, doporucuje se montaz spinace prutoku s odpovidajici vyhodnocovaci jednotkou. Diky tomu muze byt

spusténo hlasdeni o poruse.

OZNAMENI

Aby se pfedeslo porucham motoru, je tfeba dodrzovat nasledujici body:

. Ovladaci kabel musi byt spravné polozen. Je tfeba se vyhnout instalaci paralelné k vasemu vlastnimu
elektrickému vedeni nebo jinym spotfebi¢tiim.

Pokud jsou fidici vedeni prodlouzena, mohou se na vstupy dostat rusiva napéti. Tém je tfeba zabranit

napfiklad stinénim. Stinéni by mélo byt pfipojeno pouze k PE na strané motoru.

Napajeci kabely rliznych zafizeni by nemély byt provozovany na stejném napajecim vedeni.

Prednastaveni
Funktion konstantni otacky konstantni vykon*
Programy: 1 =2000 min-* 1=60%

2 =2400 min-! 2=80%

3 =2850 min-' 3=100 %
Nasavaci rychlost/Nasavaci vykon: = 2850 min-"* =100 %
Doba nasavani: = 5 minut = 5 minut

Nastavitelna rychlost/ Nastavitelny vykon:

Nastavitelna doba nasavani:

Typ Fizeni:

1000..2850 min-! (v krocich po
50 min")

oFF, 1..10 Min. (v krocich po
1 Min.)

1; Ovladani pres fidici panel +
externi fizeni pfes
bezpotencialové kontakty

5..100 % (v krocich po 1 %)

oFF, 1..10 Min. (v krocich po
1 Min.)

1

* Provozni rezim ,konstantni vykon “ je tovarni nastaveni.

Uzivatelské rozhrani

Obsluzna plocha:
(1) LED display: zobrazeni aktualniho ota¢ky motoru.

(2) @ @ (©): vybér programi

(3) @ @: ke zméné poctu otacek/vykony; zména v programovacim rezimu

(4) : k potvrzeni poctu otacek/vykony; ulozeni v programovacim rezimu
(5) : prechod do programovaciho rezimu, resp. reset fidiciho systému.

(6) @) : zastaveni motoru.
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Nastaveni typu Fizeni/druh provozu:

PFi zapnuti napajeni (zastréeni sitové zastréky) a sou€asném stisknuti tladitka se
na displeji objevi dvé Cisla ,# #“. Levé Cislo pfedstavuje typ fizeni a pravé provozni
rezim.

Typ fizeni je mozné ménit tlacitkem ), provozni rezim tlaCitkem @). Uklada se

pomoci (@).

Typ fizeni @ Druh provozu @

0 Ovladani pfes Fidici panel 0 | konstantni vykon

1 Ovladani pres fidici panel + externi |1 | konstantni otacky
fizeni pfes bezpotencialové kontakty

2 Analogové 4..20 mA

3 Analogové 0..10 V

Ovladani

Obsluha:

Stisknutim tlacitka @) , @) nebo () zvolte prednastaveny program.

Pokud se Cerpadlo spusti z klidového stavu, spusti se v rezimu napousténi a poté se
zvolenym programem.

Dokud je ¢erpadlo ve fazi plnéni, blika kontrolka LED pro zvoleny rozsah
otacek/vykonu.

Bé&hem provozu se otacky/vykonnostni stupné pfiblizuji pfimo, bez doby potfebného
pro zalévani.

Tlagitkem se motor zastavi. Kontrolka ,Power” blika a na displeji se objevi ,OFF".

Nastaveni rychlosti/vykonu:
Stisknéte tlacitko programu Rychlost/vykon Ize nyni ménit pomoci tlacitek @ @

9 Upozornéni: Rychlost/vykon nelze ménit béhem faze odsavani.

Nastaveni parametr(i nasavani:

PFfed programovanim doby nasavani musi byt motor vypnuty (). Potom opét
nejméné na 3 vtefiny stisknéte tlaCitko @), dokud se udaj na displeji nerozblika. Nyni
muZete nastavit otacky/vykon, pfi kterych ma motor béZet po dobu sani.
Rychlost/vykon Ize ménit pomoci tlacitek @ @ a ukladat pomoci tlagitka . Po
nastaveni rychlosti/vykonu sani Ize urcit délku doby sani. Zde je mozné nasta-veni od
0 (= vypnuto) do 10 minut.
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Obnoveni pavodniho nastaveni / reset

Stisknutim tlacitka na nejméné 15 vtefin je mozné vratit motor na pGvodni
nastaveni z vyroby. Motor se zastavi a rozsviti se tfi kontrolky LED pro pevné
rychlosti/irovné vykonu.

Displej fizeni se po tfech minutach ne€innosti vypne, ledaze by externi ovladani
vysilalo ¢erpadlu napfiklad kazdou minutu signal.

Po vypadku napdjeni se Cerpadlo automaticky znovu spusti na posledni nastavené
otacky/vykon nebo se zastavi, pokud bylo pfedtim zastaveno.

Cerpadlo by se mélo zapinat a vypinat bud’ pomoci klavesnice nebo pomoci dodaného ovladaciho kabelu
(vstupy). Za timto ucelem by nemélo byt pferusovano sitové napéti. To Ize provést pomoci BADU Blue,
BADU OmniTronic, BADU NetLink nebo pfes spojovaci relé. Spinani pres sitové napéti zatézuje elektroniku a
muze vést k pfed€asnému vypadku Cerpadla.

Priklady zapojeni pro riizné programy

Zapojeni pres digitalni vstupy se spinacimi impulsy

o Externi oviadani |
: Preset 1 '

Preset 2

. Preset 3

Konfigurace ¢erpadila (viz kapitola "Ovladani" na strané 0)

Externi ovladani (vstupy) Typ fizeni 1 Digitalni vstup (beznapétovy)

Programy se aktivuji kratkymi spinacimi impulsy. Mozné je i ovladani spinaci, kdy se vyhodnocuji pouze
spinaci hrany.

K zastaveni ¢erpadla je nutny spinaci impuls na kontaktu ,Digital In zastaveni®.

= Vénujte pozornost priorité viz obrazek.

Specifikace pozadované hodnoty analogovymi vstupy
Pocet otacek a vykon Cerpadla Ize alternativné nastavit pomoci dvou analogovych vstup.

0..10V
4.20 mA

Pozadovana hodnota pro otacky nebo vykon je plynule specifikovana napétim (0..10 V) nebo proudem
(4..20 mA). Cerpadlo piebira pozadovanou hodnotu v krocich po 50 min-' nebo v krocich po 1 %.

Muze byt pfipojeno pouze jedno ze dvou rozhrani.
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Specifikace pozadované hodnoty rozhranim 4..20 mA

Nastavitelny :
zdroj energie '
4.20 mA '

Ovléadaci kabel
5vodi¢ovy

GND

Konfigurace €erpadla (viz kapitola "Ovladani" na stran& 105)
Externi ovladani (vstupy) Typ fizeni 3 Specifikace pozadované hodnoty s proudem | = 4..20 mA
Specifikace pozadované hodnoty rozhranim 0..10 V

. Externi ovladani

©)

Nastavitelny :
zdroj napéti '
0.10V :

Ovladaci kabel
5vodicovy

Konfigurace €erpadla (viz kapitola "Ovladani" na stran& 105)

Externi ovladani (vstupy) Typ fizeni 2 Specifikace pozadované hodnoty s napétim U =0..10 V
Nastaveni v externim ovladani

V externim ovladani musi byt podle nastaveni v Cerpadle nastavené nasledujici hodnoty:

. Rozsah poctu otacek (0..2850 min-') nebo rozsah vykonu (0..100 %)

* analogové rozhrani 0..10 V nebo 4..20 mA

Pokud jsou v externim ovladani k dispozici vystupy proudu a napéti, je vhodnéjsi rozhrani 4..20 mA.
Rozsah hodnot je obvykle specifikovan v externim ovladani pfifazenim minimalni a maximalni hodnoty.
= Dodrzujte pokyny pro externi ovladani.

Nastaveni rozhrani:

Rozhrani 4..20 mA 0..10V

Min. signal 4 mA ov

Max. signal 20 mA 10V
Nastaveni pozadované hodnoty:

Rozhrani Otacky Vykon

Min. poZzadovana hodnota 0 min-! 0%

Max. poZzadovana hodnota 2 850 min-! 100 %

Cerpadlo se spusti v rezimu po&tu otaéek pfi pfednastavené hodnoté pfiblizng 100 min-' s minimalni rychlosti

1000 min.

V rezimu vykonu se Cerpadlo spusti na pfiblizné 3,3 % s minimalnim vykonem 5 %.
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V hornim a dolnim rozsahu jsou pro zvySeni provozni spolehlivosti zohlednény mensi tolerance, aby dochazelo
k malym odchylkdm (<= 40 min-') od stanovené hodnoty.
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Prehled moznych provoznich a poruchovych hlaseni

Dojde-li k chybé&, motor se natrvalo vypne. Vyjimka: ,Podpéti“. V tomto pfipadé se motor opét samocinné
zapne, je-li napéti obnoveno nejméné na Sest vtefin a nejméné na hodnotu 209 V.

PFi vyskytu chyby musi byt zafizeni odpojeno od zdroje napajeni. Viz kapitola ,Poruchy“ navodu k pouzivani,
.,Normalné a samocinné nasavajici Cerpadla v provedeni s plastovou laternou, resp. bez ni (-AK)*.

Chyba ¢. Popis

E-01 Prepéti meziobvodu DC

E-02 Podpéti meziobvodu DC (jen signal, motor se nezastavi)
E-03 Nizké napéti meziobvodu DC (motor se zastavi)

E-04 Prepéti napajeciho modulu — Uroven softwaru

E-07 PFilis vysoké vstupni napéti AC

E-08 PFilis nizké vstupni napéti AC

E-11 Ochrana otacek motoru

E-13 Prehfati napajeciho modulu

E-16 Otacky motoru nejsou synchronni s fizenim

E-22 Vystupni faze, otevieny proudovy obvod

E-51 Chyba ¢idla teploty napajeciho modulu

E-60 Motor je zablokovany

E-63 Digitalni procesni signal, chyba, program je nekontrolovany
E-66 Chyba komunikace — svorkovnice
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Nasledujici seznamy se tykaji sou¢asné platnych dokumentu!
Demontujte, pfipadné namontujte viko/saci sito

W72.40.007-1-P
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NOTYFIKACJA

Obowigzujgce dokumenty

Do tej karty charakterystyki pompy nalezy oryginalna instrukcja obstugi "Pompy normalnie zasysajgce i
samozasysajgce w wersji z latarnig z tworzywa sztucznego (AK) lub bez". Musi by¢ ona swobodnie dostepna
dla personelu obstugowego i serwisowego.

Glosariusz
TD Dane techniczne
Sa Kréciec ssawny
Da Krdciec ttoczny
d-Saug Zalecana $rednica przewodu ssgcego do 5 m
d-Druck Zalecana $rednica przewodu ci$nieniowego do 5 m
max. L Maks. dtugo$¢ pompy
D Gestos¢
P+ Pobrana moc
P2 Oddana moc
I Prad znamionowy
Lpa (1m Poziom ci$nienia akustycznego zmierzony w odlegtosci 1 m wg DIN 45635
Lwa Moc akustyczna dZzwieku
m Ciezar
WSK Styk ochronny uzwojenia lub samoczynny wytacznik silnikowy
PTC Termistor
Hmax. Maksymalna wysokos$¢ ttoczenia
SP Pompa samozasysajgca
Hs; Hz Wysokos$¢ geodezyjna miedzy lustrem wody a pompa
Hs Maksymalna wysokos$¢ zasysania
Hz Maksymalna wysoko$¢ w trybie doptywu
IP Rodzaj ochrony silnika
W-KI Klasa ciepta
n Predkos$¢ obrotowa
P-GHI Maksymalne ci$nienie wewnetrzne obudowy/maksymalne ci$nienie systemowe 2,5 bar
T Temperatura wody
° Tak
o Nie
T/°C Objasnienie temperatury wody 40 °C (60 °C): 40 °C = obo-wigzuje dla maksymalnej
temperatury wody w rozumieniu znaku GS. (60 °C) = pompa jest przeznaczona i mozna jg
stosowac bez problemoéw do maks. temperatury wody 60 °C
1~/3~ Przeznaczona do trybu ciggtego przy
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Przeznaczona do napiecia znamionowego wg DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Pompa posiada silnik z magnesami trwatymi i jest elektronicznie zabezpieczona przed przecigzeniem.

Podlaczenie zewnetrznych stykéw przetaczajacych
Do sterowania zewnetrznego pompa posiada przewdd 5-zytowy z otwartymi korncédwkami. Przyporzgdkowanie
tych kabli do poszczegdlnych predkosci obrotowych jest nastepujace:

Program 1 (Brazowy)
Program 2 (Zielony)
Program 3 (Biaty)

STOPP (Czerwony)
GND (Czarny)

0-10 V (Zielony)
4-20 mA (Czerwony)
GND (Czarny)

Podlaczenie zewnetrznych sterownikéw
Do sterowania zewnetrznego pompy przeznaczony jest kabel 5-zytowy z otwartym koncem (zytami).
Przyporzadkowanie poszczegdlnych zyt do danych funkcji pokazano na ponizszej ilustracii.

T N—

Digital In Analog In
brgzowy Program 1
Zielony Program 2 0..10V
biaty Program 3
czerwony Stop 4.20 mA
czarny masa masa

Kable nalezy podtgczac bez potencjatéw. Styki zatgczac tylko pojedynczo (prosze wzigé pod uwage priorytety
kontaktéw), w przeciwnym razie zgdana predkos$¢ obrotowa nie zostanie aktywowana. W przypadku sterowania
zewnetrznego nalezy odpowiednio aktywowaé wejscia cyfrowe w menu ustawien.

niski wysoki
priorytet

WG27.50.272-12-P
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NOTYFIKACJA

Jesli funkcja ,Zalewanie” jest aktywna, pompa zawsze uruchamia sie od zatrzymania w trybie zalewania
(zasysania). Przetgcza sie na wybrany program dopiero po uptywie czasu zalewania.

Programy sg uruchamiane bezposrednio podczas pracy.

Jezeli sterowanie zewnetrzne nie jest konieczne, to koncowki kabli musza by¢ izolowane.

NOTYFIKACJA

Do bezproblemowej wspétpracy urzadzen peryferyjnych, takich jak elektryczne wymienniki ciepta czy dozowniki
zaleca sie montaz przeptywomierza wskazujgcego z odpowiednim modutem przetwarzajgcym. Mozna
wowczas otrzymywac réwniez komunikaty o zaktdceniach.

NOTYFIKACJA

Aby unikng¢ nieprawidtowego dziatania silnika nalezy przestrzegac nastepujacych punktow:

. Przewdd sterujgcy musi by¢ prawidtowo zainstalowany. Nalezy unika¢ montazu réwnolegle do przewodu
sieciowego lub innych odbiornikow.

Jezeli przewody sterujgce zostang przedtuzone, to do wejs¢ moga dotrze¢ napiecia zaktécajgce. Nalezy
temu zapobiegac¢ na przyktad przez zastosowanie odpowiednich oston. Ostony te nalezy potgczy¢ z PE
tylko po stronie silnika.

Kable zasilajgce réznych srodkéw operacyjnych nie nalezy podtgczaé do tej samej linii zasilajacej.

Ustawienie wstepne

Funkcja Stata predkos$é obrotowa Stata moc*
Programy: 1 =2000 min-* 1=60 %
2 = 2400 min-! 2=80%
3 =2850 min- 3 =100 %
Predkos¢ zasysania/moc zasysania: = 2850 min-" =100 %
Czas zasysania: = 5 minut = 5 minut
Nastawialna predkosé/moc: 1000..2850 min™" (w krokach co |5..100 % (w krokach co 1 %)
50 min)
Nastawialny czas zasysania: oFF, 1..10 Min. (w krokach co oFF, 1..10 Min. (w krokach co
1 min) 1 min)
Rodzaj sterowania: 1; Sterowanie za pomocg panelu |1
sterowania + sterowanie
zewnetrzne za pomocg stykéw
bezpotencjatowych

* Tryb pracy “stata moc” jest ustawieniem fabrycznym.

Interfejs uzytkownika

Panel sterowniczy:
(1) Wyswietlacz LED: Wskazuje aktualng predkos¢ obrotowg silnika.

(2) @ @ (©): Aby wybra¢ programy

(3) @ @ : do zmiany predkosci obrotowej/moce; do zmiany w trybie
programowania

(4) : do potwierdzenia predkosci obrotowej/moce; do zapisywania w trybie
programowania

(5) : Aby przej$¢ do trybu programowania lub zresetowac uktad sterowania
(6) @) : Do zatrzymania silnika
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Ustawienie rodzaju sterowanial/tryb pracy:

Po wigczeniu zasilania napieciem (wkfadanie wtyczki sieciowej) i jednoczesnym
nacisnieciu przycisku na wyswietlaczu pojawig sie dwie liczby ,# #“. Lewa liczba
oznacza rodzaj sterowania, a prawa liczba tryb pracy.

Rodzaj sterowania moze zostaé zmieniony przyciskiem @ tryb pracy przyciskiem @

Zapisanie odbywa sie przyciskiem (@).

Rodzaj sterowania @ Tryb pracy @

0 Sterowanie za pomocg panelu sterowania 0 | Stata moc

—_

1 Sterowanie za pomocg panelu sterowania + stata predkos¢ obrotowa
sterowanie zewnetrzne za pomocg stykow
bezpotencjatowych

2 Analdg 4..20 mA

3 |Analég 0..10 V

Obstuga

Obstuga:

Nacisna¢ przycisk @), @) lub (©), aby wybrac zaprogramowany program.

Jezeli pompa zostaje uruchomiona ze stanu przestoju, to rozpoczyna ona prace w
trybie zasysania, a nastepnie w wybranym programie.

Dopoki pompa znajduje sie w fazie zalewania, dioda LED dla wybranego zakresu
predkosci/zakresu wydajnosci miga.

Podczas pracy predkosci/wydajnosci sg osiggane bezposrednio, bez czasu zalewania.
Po nacisnieciu przycisku @ silnik zatrzymuje sie. Dioda LED "Zasilanie" miga, a na
wyswietlaczu wyswietla sie "OFF (WYL)".

Ustawianie predkosci/mocy:
Nacisnij przycisk programu, ktéry chcesz zmieni¢. Predko$¢/moc mozna teraz zmienic
za pomocg przyciskow (@) @)

9 Wskazoéwka:

Predkosci/mocy nie mozna zmieni¢ w fazie zasysania.

Ustawianie parametréw zasysania:

Aby zaprogramowac czas zasysania, trzeba zatrzymac silnik (). Nastepnie
ponownie nacisng¢ przycisk przez co najmniej 3 sekundy, az wskazanie na
wyswietlaczu zacznie miga¢. Mozna teraz ustawi¢ predkosé/moc, z jaka silnik
powinien pracowac w czasie zasysania. Predko$é/moc mozna zmieni¢ za pomoca
przyciskéw @ @i zapisac za pomocg przycisku . Po ustawieniu predkosci/mocy
zasysania mozna okresli¢ dtugo$¢ czasu zasysania. Mozna go ustawiac od

0 (= wylgczony) do 10 minut.
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Zerowanie / reset:

Po nacisnieciu przycisku @ przez co najmniej 15 sekund silnik mozna ponownie
przestawi¢ w stan dostawy. Silnik zatrzymuje sie i zapalajg sie trzy diody LED dla
statych predkosci/pozioméw mocy.

Bez akcji sterowania wyswietlacz wytgcza sie po trzech minutach. Wyjatkiem jest np.
jezeli zewnetrzny uktad sterowania przesyta co minute sygnaty do pompy.

Po utracie zasilania pompa automatycznie uruchamia sie ponownie z ostatnio
ustawiong predkoscig/wydajnoscig lub zatrzymuje sie, jesli zostata wczesniej
zatrzymana.

Wigczanie i wytgczanie pompy powinno by¢ realizowane za pomocg pola klawiatury lub dostarczonego kabla
sterujgcego (wejscia). W tym celu nie nalezy przerywaé napiecia sieciowego. Moze odbywa¢ sie to przez
BADU Blue, BADU OmniTronic, BADU NetLink lub przez przekaznik sprzegajacy. Przetgczanie za pomocg
napiecia sieciowego obcigza uktad elektroniczny i moze doprowadzi¢ do przedwczesnej awarii pompy.
Przykiady okablowania dla réznych programéw

Okablowanie poprzez wejscia cyfrowe z impulsami przetaczajacymi

sterowanie zewnetrzne ,
: Preset 1

DI 1

Preset 2

Preset 3

kabel sterowania
5-zytowy

Konfiguracja pompy (patrz "Obstuga" na stronie 113)

sterowanie zewnetrzne (wejscia) Rodzaj sterowania 1 wejscie cyfrowe (bezpotencjatowe)

Programy sg aktywowane za pomocg krétkich impulséw przetgczajgcych. Mozliwe jest réwniez sterowanie za
pomoca przetgcznikow, ale w takim przypadku oceniane sg tylko krawedzie przetgczajgce.

W celu zatrzymania pompy wymagany jest impuls przetgczajgcy na ,wejsciu cyfrowym Stop*“.

= Zwroci¢ uwage na grafike dla priorytetu.

Specyfikacja wartosci zadanej poprzez wejscia analogowe

Predkos¢ obrotowa i moc pompy mogg by¢ regulowane alternatywnie za pomocag dwoch wejsé analogowych.

0..10V
4.20 mA

Wartos¢ zadana dla predkosci obrotowej lub mocy jest okreslana bezstopniowo za pomocg napiecia (0..10 V)
lub pradu (4..20 mA). Pompa przyjmuje warto$¢ zadang w krokach co 50 min-' lub w krokach co 1 %.

Mozna podtaczyé¢ tylko jeden z dwéch interfejsow.
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Specyfikacja wartosci zadanej poprzez interfejs 4..20 mA

' sterowanie zewnetrzne

+

regulowane :
| zrodto pradu '
4..20 mA '

kabel sterowania
5-zytowy

GND

Konfiguracja pompy (patrz "Obstuga" na stronie 113)

sterowanie zewnetrzne (wejscia) Rodzaj sterowania 3 specyfikacja wartosci zadanej z prgdem
[=4.20 mA
Specyfikacja wartosci zadanej poprzez interfejs 0..10 V
L sterowanie zewnetrzne ;
! + :
' regulowane ‘
kabel sterowania ' zrodto napiecia '
5-zytowy : 0.10V :
Konfiguracja pompy (patrz "Obstuga" na stronie 113)
sterowanie zewnetrzne (wejscia) Rodzaj sterowania 2 specyfikacja wartosci zadanej z napieciem
u=0..10V

Ustawienia w sterowaniu zewnetrznym

W sterowaniu zewnetrznym muszg zosta¢ ustawione nastepujgce ustawienia zgodnie z ustawieniami pompy:
»  zakres predkosci obrotowej (0..2850 min-') lub zakres mocy (0..100 %)

. interfejs analogowy 0..10 V lub 4..20 mA

Jezeli w sterowaniu zewnetrznym dostepne sg wyjscia pradowe i napieciowe, to preferowany jest interfejs
4.20 mA.

Zakres warto$ci jest okreslany zazwyczaj w sterowaniu zewnetrznym poprzez przypisanie wartosci minimalne;j i
maksymalne;j.

= Uwzgledni¢ instrukcje dotyczgca sterowania zewnetrznego.

Ustawienia interfejsu:

Interfejs 4.20 mA 0..10V

Sygnat min. 4 mA ov

Sygnat maks. 20 mA 10V
Ustawienia wartosci zadanej:

Interfejs Predkos¢ obrotowa Moc

Warto$¢ zadana min. 0 min-! 0%

Wartos¢ zadana maks. 2850 min-! 100 %

Pompa uruchamia sie w trybie predkosci obrotowej przy ustawionej wartosci od ok. 100 min-' z minimalng
predkoscig obrotowg 1000 min-'.
W trybie mocy pompa uruchamia sie przy ok. 3,3 % z minimalng moca 5 %.
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W goérnym i dolnym zakresie brane sg pod uwage mniejsze tolerancje w celu zwigkszenia niezawodnosci
dziatania, tak aby odchylenia od wartosci okreslonej byly niewielkie (<= 40 min-').

[min] [%]
100 o
2850 =
>
Q
£
8
[}
3
S 14254 50
S g
3 £
g 2
3 8
a £
-- warto$¢ zadana
—— warto$¢ rzeczywista
1000 -- warto$¢ zadana
wartos¢ rzeczywista
5
T
¥ ; : 35 50 100 [%
0 100 1000 1425 2850  [min] 0 g %]
specyfikacja predkosci obrotowej sterowania zewnetrznego specyfikacja mocy sterowania zewnetrznego
T T [mA] T T ™ [MA]
4 12 20 4 12 20
T T T \4l T T ™ V]
0 5 10 0 5 10

Przeglad mozliwych komunikatéw eksploatacyjnych i btedéw

Jesli wystapi btad, silnik wytaczy sie na state. Bfad wyjatkowy: "Zbyt niskie napiecie". W takiej sytuacji silnik
wigcza sie samoczynnie, jesli napiecie przez co najmniej 6 sekund jest wieksze niz 209 V.

Jesli wystgpi btad, to nalezy odtgczy¢ instalacje od zasilania. Patrz rozdziat "Zaktocenia" oryginalnej instrukcji
obstugi "Pompy normalnie zasysajace i samozasysajace w wersji z latarnig z tworzywa sztucznego (AK) lub
bez".

Nr bitedu Opis

E-01 Zbyt wysokie napiecie obwodu posredniego DC

E-02 Zbyt niskie napiecie obwodu posredniego DC (tylko sygnat, silnik nie zatrzymuje sie)
E-03 Niskie napiecie obwodu posredniego DC (silnik zatrzymuje sie)
E-04 Prad przetezeniowy Power Modul — poziom oprogramowania
E-07 Wejscie napiecia AC jest zbyt wysokie

E-08 Wejscie napiecia AC jest zbyt niskie

E-11 Ochrona predkosci obrotowej silnika

E-13 Przegrzanie Power Modul

E-16 Predkos$¢ obrotowa silnika nie jest synchroniczna ze sterowaniem
E-22 Faza wyjsciowa otwartego obwodu pradu

E-51 Btad czujnika ciepta Power Modul

E-60 Silnik blokuje

E-63 Cyfrowy sygnat procesowy, bigd, program niekontrolowany

E-66 Btad komunikacji — skrzynka zaciskowa
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Ponizsze wyliczenia odnoszg sie do obowigzujgcych dokumentow!
Demontaz lub montaz pokrywy/koszyka

W72.40.007-1-P
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DUYURU

Ayrica gegerli doklimanlar

"Kendinden emigli olan ve olmayan pompalar, 6zel lanternli AK tipi olanlar dahil", ile ilgili Kullanim Klavuzu bu
Pompa Bilgi Kitapg¢idinin bir pargasidir. Bu kullanim kilavuzu, kullanim ve bakim personelinin her zaman
ulasabilecegi yerde tutulmalidir.

Terimler Sozliigu
TD Teknik Veriler
Sa Emme Baglantisi
Da Basma Baglantisi
d-Saug Onerilen emme hatti gap1 5 m'ye kadar
d-Druck Onerilen basing hatti capi 5 m'ye kadar
max. L Pompanin Maksimum Uzunlugu
D Yogunlugu
P+ Emilen Gig
P2 Gug Cikisi
I Nominal Akim
Lpa (1 m) DIN 45635 Normuna gdre 1 metrelik uzaklikta élcilen Ses Basinci Seviyesi
Lwa Ses Gicl
m Agirlik
WSK Sargi Topraklama veya Motor Koruma Salteri
PTC Pozitif Isi Katsayili Termistor
Hmax. Maksimum Basma Y Uksekligi
SP Kendinden Emigli
Hs; Hz Su Seviyesi ve Pompa arasindaki Jeodezik Yukseklik
Hs Maksimum Emme Ylksekligi
Hz Calisma Esnasindaki Maksimum Yukseklik
IP Koruma Sinifi
W-KI Is1 Sinifi
n Devir Sayisi
P-GHI 2,5 bar Maksimum Gévde i¢ Basinci/Maksimum Sistem Basinci
T Su Sicakhgi
° Evet
o Hayir
T/°C Su Sicakhgi Agiklamasi 40 °C (60 °C): 40 °C = GS isareti (semboll) baglaminda maksimum su
sicakligi icin gecerli. (60 °C) = Pompa, 60 °C "lik bir maksimum sicaklikta kolayca kullanilabilir.
1~/3~ Su kosullarda Surekli Galisma igin uygundur
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V = 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
DIN IEC 60038; DIN EN 60034 Normuna gére Standart Gerilim i¢in uygundur
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Pompa sabit miknatisl bir motora sahiptir ve asiri yiiklenmeye karsi elektronik olarak korunmustur.

Harici anahtar baglantisi
Harici kumanda igin pompa uglari agik 5 damarli bir kabloya sahiptir. Kablolarin munferit devir sayilarina tayini
asagidaki gibidir:

a

AT TR

@ NOL=0/Cc=17

Program 1 (Kahverengi)
Program 2 (Yesil)
Program 3 (Beyaz)
Durmak (Kirmizi')

GND (Siyah)

0-10 V (Yesil)
4-20 mA (Kirmizi )
GND (Siyah)

Harici kumandalarin baglantisi

Pompanin harici kumandasi igin uglari (damarlari) agik 5 damarl bir kabloya dngorilmustir. Manferit

damarlarin fonksiyonlara tayini asagidaki sekilde goérilebilir.

T N—

Digital In Analog In
Kahverengi Program 1
Yesil Program 2 0..10V
Beyaz Program 3
Kirmizi durdurma 4.20 mA
Siyah GND GND

Kablolar potansiyelsiz olarak baglanir. Kontaklar yalnizca tek tek devreye alinir (kontaklarin éncelik sirasinda
dikkat edin), aksi halde istenen devir sayisi etkinlestiriimez. W przypadku sterowania zewnetrznego nalezy
odpowiednio aktywowaé wejscia cyfrowe w menu ustawien.

Algak

Oncelik

Yuksek

'Program 3|

WG27.50.272-16-P
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DUYURU

“Hazirlama” iglevi etkinlestirilirse, pompa her zaman hazirlama modunda (hazirlama) durma noktasindan
baslar. Sadece hazirlama siresi gectikten sonra segilen programa geger.

Programlar dogrudan calisma sirasinda baslatilr.

Harici kumandaya ihtiya¢ duyulmayan durumlarda, kablo uglarinin izole edilmesi gerekir.

NOT

Elektrikli 1s1 esanjorl veya dozaj sistemi gibi gevresel cihazlarin birlikte sorunsuzca galigsmasi igin, uygun
degerlendirme birimine sahip bir akim denetgisinin monte edilmesi tavsiye edilir. Boylece gerektiginde bir ariza
mesajl gonderilebilir.

DUYURU

Motorda hatali fonksiyonlar olmasindan kaginmak igin asagidaki noktalara mutlaka dikkat edilmelidir:

. Kontrol hattinin usuliine uygun ve dogru sekilde gekilmis olmasi gerekir. Kendi sebeke hattina veya baska
tUketicilerin sebeke hatlarina paralel hat gekilmesinden kaginiimasi gerekir.

Kontrol kablolarinin uzatiimasi durumunda, giriglere parazit gerilimleri ulagabilir. Bunlar 6rnegin
elektromanyetik kalkanlama yoluyla énlenmelidir. Kalkan sadece motor tarafindaki PE'ye baglanmalidir.
Farkli isletme araglarinin sebeke kablolari ayni besleme hatti Gzerinde ¢alistirimamalidir.

On Ayar
Fonksiyon Sabit devir sayisi Sabit gli¢*
Programlar: 1=2000 rpm 1=60 %
2 =2400 rpm 2=80%
3 =2850 rpm 3 =100 %
Emme hizi/Emme glcu: = 2850 rpm =100 %
Emme suresi: = 5 dakika = 5 dakika
Ayarlanabilir hiz/glgler: 1000..2850 rpm (50 rpm adimlarla) |5..100 % (1 % adimlarla)
Ayarlanabilir emme suresi: oFF, 1..10 dak. (1 dak. adimlarla)  |oFF, 1..10 dak. (1 dak. adimlarla)
Kumanda tiri: 1; Kontrol paneli Gizerinden kontrol + |1
gerilimsiz kontaklar

* “Sabit gii¢” calisma modu fabrika ayaridir.

Kumanda Arayuzi

Kumanda Arayiizii:
(1) LED ekran: Motorun guincel devir sayisini gosterir.

(2) @ @ (©): Programlari segmek icin

(3) @ @: devir sayisini/glgler degistirmek igin; programlama modunda
degistirmek icin kullanilir

(4) : devir sayisini/glcler dogrulamak i¢in; programlama modunda kaydetmek
icin kullanihr

(5) : Programlama moduna girmek veya kumanday sifirlamak igin kullanihr
(6) : Motorun durdurulmasi i¢in kullanilir

120 TR 766.2260.127 PDF' RE/SPN 072025



Kumanda tiirii/igletim tiirii:

Gerilim beslemesi agildiginda (fisi takma) ve ayni anda tusuna basildiginda
ekranda iki say1 ,# #“ gosterilir. Soldaki sayl kumanda tirt, sagdaki sayi isletim tira
icindir.

Kumanda tiirli @) tusu ile, igletim tirl @) tusu ile degistirilebilir. Kaydetmek igin ise @)
kullanilir.

Kumanda tiiri (@) isletim tiiri @

0 Kontrol paneli Gizerinden kontrol 0 | Sabit gl¢

1 Kontrol paneli Gizerinden kontrol + 1 | Sabit devir sayisi
gerilimsiz kontaklar

2 Analog 4..20 mA

3 Analog 0..10 V

Kullanim

Kullanim:
Onceden ayarlanmis programi segmek igin , @ veya tusuna basin.
Pompa dururken baslarsa, hazirlama modunda ve ardindan segilen programla baslar.
Pompa hazirlama asamasinda oldugu silirece, secilen hiz arali§i/performans aralgi
icin LED yanip soéner.
Calisma sirasinda, hizlara/performans seviyelerine hazirlama siiresi olmadan
dogrudan yaklasilir.

tusuna basildiginda motor durur. "Power” LED’i yanip sner ve ekranda "OFF"
gOsterilir.

Hiz/gli¢ ayari:
Degistirmek istediginiz programin digmesine basin. Hiz/gl¢ simdi @ @ dagmeleri
kullanilarak degigtirilebilir.

9 Not: Hiz/glic emme asamasi sirasinda degistirilemez.

Emme parametrelerinin ayarlanmasi:

Emme siresini programlamak igin, motorun durdurulmasi gerekir (). Ardlndan
tusuna tekrar en az 3 saniye igin basin, ekrandaki gésterge yanip séner. Artik motorun
alim siiresi boyunca galismasi gereken hizi/giicii ayarlayabilirsiniz. Hiz/giic @) @
digmeleri ile degistirilebilir ve ile kaydedilebilir. Emme hizi/femme glcl
ayarlandiktan sonra, emme stlresinin uzunlugu belirlenebilir. Bu 0 (=Kapali) ile 10
dakika arasinda bir degere ayarlanabilir.
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Sifirlama / Reset:

tusuna en az 15 saniye basilarak, motor yeniden bagslangigtaki fabrika ayarlarina
déndurulebilir. Motor durur ve sabit hizlar/gig seviyeleri i¢in G¢ LED yanar.

Harici kumandanin (6rn. her dakika) pompaya bir sinyal génderdigi durum disinda,
kumanda ekrani 3 dakika eylemsizligin ardinda kapanir.

Bir gli¢ kaybindan sonra, pompa otomatik olarak son ayarlanan hizda/gikista yeniden

baslar veya daha énce durdurulmussa durur.

Pompanin acilip kapatiimasi ya tus alanlari ya da bunun i¢in 6n gorilmis kumanda kablosu (girdiler)
vasitasiyla gerceklestiriimelidir. Bu amagla sebeke gerilimi kesilmemelidir. Bu, bir BADU Blue,

BADU OmniTronic, BADU NetLink veya bir baglanti rélesi Gzerinden gergeklestirilebilir. Sebeke gerilimi
vasitasiyla anahtarlama yapmak elektronik aksam tzerinde ylklenmeye neden olur ve pompanin erken

arizalanmasina yol acgabilir.
Cesitli programlar icin kablolama ornekleri
Anahtarlama darbeleri ile sayisal girisler lizerinden kablolama

Preset 1

Harici kumanda

Preset 2

5 damarli
kumanda
kablosu

Preset 3

Pompanin yapilandiriimasi (Bkz. "Kullanim", sayfa: 121)

Harici kumanda (girdiler)

Kumanda taru 1

Sayisal giris (potansiyelsiz)

Programlar kisa anahtarlama darbeleri ile etkinlestirilir. Anahtarlarla kontrol da olanaklidir, bu durumda sadece
anahtarlama kenarlari degerlendirilir.

Pompayi durdurmak i¢in "Sayisal Giris Durdur” anahtarlama darbesi gereklidir.

= Oncelik igin grafigi dikkate alin.
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Analog girigler tizerinden nominal degerlerin belirlenmesi
Pompanin devir sayisi ve gucu alternatif olarak iki analog giris Uzerinden ayarlanabilir.

0..10V
4.20 mA

Burada devir sayisi veya gli¢ icin nominal deger kademesiz olarak bir gerilim (0..10 V) veya bir akim (4..20 mA)
vasitasiyla belirlenir. Pompa nominal degeri 50 dak-! veya %1’lik kademelerle devir alir.

Her iki ara birimden sadece birinin baglanmis olmasi gerekir.
4..20 mA ara birim lizerinden nominal degerlerin belirlenmesi

Harici kumanda

4..20 mA
| ayarlanabilir '
akim kaynagi '

4..20 mA

5 damarl
kumanda
kablosu

GND

Pompanin yapilandiriimasi (Bkz. "Kullanim", sayfa: 121)
Harici kumanda (girdiler) Kumanda tirt 3 I =4..20 mA akimi ile nominal deger 6n ayari
0..10 V ara birim lizerinden nominal degerlerin belirlenmesi

Harici kumanda

! + :
l 0.10V !
' @ ayarlanabilir .
E " gerilim kaynagi

0.10V

5 damarli
kumanda
kablosu

Pompanin yapilandiriimasi (Bkz. "Kullanim”, sayfa: 121)
Harici kumanda (girdiler) Kumanda turt 2 U =0..10 V gerilimi ile nominal degerlerin belirlenmesi

Harici kumandanin ayarlari

Harici kumandada pompadaki ayarlara gore asagidakilerin ayarlanmasi gerekir:
. Devir sayisi araligi (0..2850 dak™') veya glg araligi (%0..%100)

*  Analog ara birim 0..10 V veya 4..20 mA

Harici kumandada akim ve gerilim ¢ikiglarinin mevcut olmasi halinde, 4..20 mA ara birimi tercih edilmelidir.
Harici kumandada deger araligi genellikle asgari ve azami degerler tayin edilmek suretiyle belirlenir.
= Harict kumanda kilavuzunu dikkate alin.

Ara birim ayarlar::

Ara birim 4.20 mA 0..10V

Asgari sinyal 4 mA ov

Azami sinyal 20 mA 0V
Nominal deger ayarlari:

Ara birim Devir sayisi Gig

Asgari nominal deger 0 dak™! %0

Azami nominal deger 2850 dak-" %100
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Pompa, devir hizi modunda yakl. 100 dak-! asgari 6n ayar degerinden 1000 dak! asgari devir sayisi ile
¢alismaya baslar.

Pompa, giic modunda yakl. %3,3’den %5 asgari gicle calismaya baslar.
Ust ve alt araliklarda isletim emniyetini arttirmak icin daha kiigiik toleranslar dikkate alinir, bdylece én ayar
degerinden daha kiiglik sapmalar (<= 40 dak") ortaya ¢ikar.

Pompanin devir sayisi

[min]

[%]

100 o
2850
=1 E
1425 = g 0
(=]
c
c
8
£
S
o
-~ Nominal deger
—— Fiill deger
1000 4 -- Nominal deger
— Fiili deger
5
T
T T T o
0 100 1000 1425 2850  [min’] 0 35 50 100 [%]
Harici kumandanin devir sayisi 6n ayari Harici kumandanin glig 6n ayari
T T ™~ [mA] T T ™ [MA]
4 12 20 4 12 20
T T ~- M T T - V]
0 5 10 0 5 10

Muhtemel isletim ve hata iletilerine genel bakis
Bir hata ortaya ¢iktiginda motor kalici olarak devreden gikar . Istisnai hata: "Diisiik gerilim". Bu hatada, gerilim
en az 6 saniye muddetle 209 V seviyesinin Uzerinde kalinca, motor yeniden kendiliginden devreye girer.

Bir hata ortaya ¢ikmasi halinde, donanimin gerilim beslemesinden ayrilmalidir. Bkz. "Plastik aplikli strim olan
veya olmayan (-AK) normal ve kendinden emisli pompalar"in orijinal kullanim kilavuzu Bélim ,Arizalar®.

Hata No. Aciklama
E-01 Ara devrede asiri DC gerilim
E-02 Ara devrede diistk DC gerilim (sadece sinyal, motor durmaz)
E-03 Dusuk DC ara devre gerilimi (motor durur)
E-04 Gl¢ modiliinde asir akim - yazilim dizeyi
E-07 AC gerilim girisi ¢cok yiiksek
E-08 AC gerilim girisi cok disuk
E-11 Motor devir sayisi korumasi
E-13 Gli¢ modilinde asiri Isinma
E-16 Motor devir sayisi kumanda ile senkronize dedgil
E-22 Cikis fazi - acik devre
E-51 Gli¢ moduliinde 1sI sensorl hatasi
E-60 Motor bloke oldu
E-63 Sayisal siireg sinyali , hata, program kontrol edilmedi
E-66 iletisim hatasi - terminal Kutusu
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Asagidaki numaralandirmalar, ilgili belgelerle baglantilidir!
Kapagin/Siizgecin sokiilmesi ve/veya monte edilmesi

W72.40.007-1-P
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UKCA Declaration of Conformity

Herewith we declare that the pump unit
BADU Eco Soft

Applied standard in particular:

BS EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A2:2019 + A14:2019

Household and similar electrical appliances

BS EN 60335-2-41:2003 +A1:2004+A2:2010
Household and similar electrical appliances: Pumps

BS EN 61800-3:2012
Adjustable speed electrical power drive systems

BS EN 61000-3-2:2015-03
EMC: Limits for harmonic current emissions

BS EN 61000-4-2 /3/5/6/11/13/28 EMV / EMC

BS EN ISO 12100
Safety of machinery

UKCA Authorised Representative
Comply Express Ltd

Unit C2 Coalport House

Stafford Park 1

Telford, TF3 3BD

UK

Aty
i.V. Sebastian Watolla Armin Herger
Technical director Managing Director

91233 Neunkirchen am Sand, 23.07.2025

SPECK I SPECK Pumpen Verkaufsgesellschaft GmbH
HauptstraBe 3, 91233 Neunkirchen am Sand, Germany
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EG-Konformitatserklarung

EC declaration of conformity | Déclaration CE de conformité | EG-verklaring van overeenstemming | Dichiarazione CE di conformita |
Declaracion de conformidad | EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus | EG-deklaration om éverensstammelse | EF-samsvarserklaering | EF-
overensstemmelseserkleering | Jeknapaumns cootsetctBus EC | EK megfeleléségi nyilatkozat | ProhlaSeni o shodé ES | Deklaracja
zgodnosci WE | AT Uygunluk Beyani

Hiermit erklaren wir, dass das Pumpenaggregat/Maschine

Hereby we declare that the pump unit | Par la présente, nous déclarons que I'agrégat moteur-pompe | Hiermee verklaren wij, dat het
pompaggregat | Con la presente si dichiara, che la il gruppo pompa/la macchina | Por la presente declaramos que la unidad de bomba |
Taten vakuutamme, etta tdma pumppulaite/kone | Harmed tillk&nnager vi att pumpaggregatet/maskinen | Vi erklaerer med dette at
pumpeaggregatet/maskinen | Hermed erklaerer vi, at pumpeaggregatet/maskinen | Hactoswwmm mbl 3asiBNsiem, YTO HACOCHbIV
arperat/mawmuHa | Ezennel kijelentjlik, hogy az alabbi szivattyu gépegység/gép | ProhlaSujeme timto, ze agregat ¢erpadla/stroj | Niniejszym
o$wiadczamy, ze agregat pompy/maszyna | A sadida adi gegen pompa unitesinin/makinenin

Baureihe
Series | Série | Serie | Serie | Serie | Mallisarja | Serie | Serie | Serie | Cepuu | Tipussorozat | Modelova fada | Seria | Seri

BADU Eco Soft

folgenden einschlagigen Bestimmungen entspricht:

is in accordance with the following standards: | correspond aux dispositions pertinentes suivantes: | in de door ons geleverde uitvoering
voldoet aan de eisen van de in het vervolg genoemde bepalingen: | &€ conforme alle sequenti disposizioni pertinenti: | cumple las siguientes
disposiciones pertinentes: | vastaa seuraavia asiaankuuluvia vaatimuksia: | uppfyller féljande tillampliga bestammelser: | er i samsvar med
felgende relevante forskrifter: | opfylder falgende geeldende bestemmelser: | otBevaeT cooTBeTCTBYIOWMM NONoXeHUaM: | az alabbi,
vonatkozo rendelkezéseknek megfelel: | vyhovuje nasledujicim relevantnim ustanovenim: | jest zgodna z ponizszymi wiasciwymi
przepisami: | agagida belirtilen gecerli ydonetmeliklere uygun oldugunu beyan ediyoruz:

EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

EC-Machine directive 2006/42/EC | CE-Directives européennes 2006/42/CE | EG-Machinerichtlijn 2006/42/EG | CE-Direttiva Macchine
2006/42/CE | directiva europea de maquinaria 2006/42/CE | EU-konedirektiivi 2006/42/EY | EG-maskindirektivet 2006/42/EG | EU-
maskindirektiv 2006/42/EF | EF-maskindirektiv 2006/42/EF | OupektnBa EC no mawmnHam 2006/42/EG | 2006/42/EK gépiranyelv | Smérnice
pro stroje ES 2006/42/ES | Dyrektywa maszynowa WE 2006/42/WE | AT Makine Emniyeti Yonetmeligi 2006/42/AT

EMV-Richtlinie 2014/30/EU

EMC-Machine directive 2014/30/EU | Directives CE sur la compatibilité électromagnétique 2014/30/UE | Richtlijn 2014/30/EU | Direttiva di
compatibilita elettromagnetica 2014/30/EU | directiva 2014/30/UE | EMC-direktiivi 2014/30/EU | EMC-direktivet 2014/30/EU | EMC-direktiv
2014/30/EU| EMC-direktiv 2014/30/EU | OnpektuBa no anekrpomarHuTHon cosMmecTtumoctn 2014/30/EU | 2014/30/EU elektromagneses
Osszeférhetéségi iranyelv | Smérnice EMV 2014/30/EU | Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/UE | EMC Yo6netmeligi
2014/30/EU

EG-Richtlinie 2012/19/EG (WEEE)

Directive 2012/19/EC (WEEE) | Directive CE 2012/19 (DEEE) | EG-Richtlijn 2012/19/EG (WEEE) | Direttiva 2012/19/CE (WEEE) |
CE-Directiva 2012/19/EG (tratamiento de residuos de componentes de aparatos elétricos y eléctricos y electrénicos en desuso) |
EU-direktiivi 2012/19/EY (WEEE) | EG-direktivet 2012/19/EG (WEEE) | EU-direktiv 2012/19/EF (WEEE) | EF-direktiv 2012/19/EF (WEEE) |
OvpekTtua EC 2012/19/EG (WEEE) | 2012/19/EK iranyelv (WEEE) | Smérnice ES 2012/19/ES (WEEE) | Dyrektywa WE 2012/19/WE
(WEEE) | AT Yoénetmeligi 2012/19/AT (WEEE)

EG-Richtlinie 2011/65/EG (RoHS)

Directive 2011/65/EC (RoHS) | Directive CE 2011/65 (RoHS) | EG-Richtlijn 2011/65/EG (RoHS) | Direttiva 2011/65/CE (RoHS) |
CE-Directiva 2011/65/EG (limitacion de utilizacién de determinados productos peligrosos en aparatos elétricos y eléctricos y electrénicos) |
EU-direktiivi 2011/65/EY (RoHS) | EG-direktivet 2011/65/EG (RoHS) | EU-direktiv 2011/65/EF (RoHS) | EF-direktiv 2011/65/EF (RoHS) |
Iupektnsa EC 2011/65/EG (RoHS) | 2011/65/EK iranyelv (RoHS) | Smérnice ES 2011/65/ES (RoHS) | Dyrektywa WE 2011/65/WE
(RoHS) | AT Yonetmeligi 2011/65/AT (RoHS)

Okodesign-Richtlinie 2009/125/EG

Ecodesign Directive 2009/125/EC | Directive d’écoconception 2009/125/CE | Ecodesign-richtlijn 2009/ 125/EG | Direttiva sulla
progettazione ecocompatibile 2009/125/CE | Directiva 2009/125/CE Ecodisefio | Ecodesign-direktiivi 2009/125/EY | Ekodesigndirektiv
2009/125/EG | Dkodesign-direktivet 2009/125/EG | Radets direktiv 2009/125/EF om krav til miljgvenligt design af energirelaterede
produkter | QupektuBa no akogmsanHy 2009/125/EG | 2009/125 / EK Kdrnyezetbarat tervezésrél szolo iranyelv | Smernica 2009/125/ES o
ekodizajne | Smérnice 2009/125/ES o ekodesignu | Eko-Tasarim Yonetmeligi 2009/125/EC

Produktsicherheit 2023/988/EC

product safety 2023/988/EC | Sécurité des produits 2023/988/CE | Productveiligheid 2023/988/EG | Sicurezza del prodotto 2023/988/CE | Seguridad del
producto 2023/988/CE | Tuoteturvallisuus 2023/988/EU | Produktsakerhet 2023/988/EG | Produktsikkerhet 2023/988/EF | Produktsikkerhed 2023/988/EF |
BesonacHocTb npoaykta 2023/988/EG | Termékbiztonsag 2023/988/EK | Bezpec&nost produktu 2023/988/ES | Bezpieczenstwo produktu 2023/988/EG | Urlin
guvenligi 2023/988/AT
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Angewendete harmonisierte Normen, insbesondere

According to the provisions of the harmonized standard for pumps in particular | Normes hermonisées appliquées, notamment | Gebruikte
geharmoniseerde normen, in het bijzonder | Norme armonizzate applicate in particolare | Normas armonizadas aplicadas, especialmente |
Sovelletut harmonisoidut standardit, erityisesti | Tillampade harmoniserade normer, i synnerhet | Anvendte harmoniserte normer, seerlig |
Anvendte harmoniserede standarder, iszer | icnonb3oBaHHble cornacoBaHHble HOPMbI, B ocobeHHocTu | Alkalmazott harmonizalt
szabvanyok, kuléndsen | Pouzité harmonizované normy, zejména | Stosowane normy zharmonizowane, w szczegolnosci | Uygulanmig
harmonize standartlar, 6zellikle

EN 60335-1:2012 EN 60335-2-41:2012 EN 61800-3:2012
EN 61000-4-2/3/5/6/11/13/28 EN 61000-3-2:2015
vp a
I YA p
(A o o
i.V. Sebastian Watolla Armin Herger
Techn. Leiter | Technical director | Directeur technique | Geschéaftsfuhrer | Managing Director | Gérant |
Technisch directeur | Direttotore tecnico | Director técnico | Bedrijfsleider | Amministratore | Gerente | Toimitusjohtaja |
Tekninen johtaja | Tekniskt ansvarig | Teknisk leder | Geschéftsfuhrer | Geschéftsfuhrer | Geschéaftsfuhrer |
Teknisk leder | TexHnyeckun pykosoguTens | Mlszaki vezetd | HupexTop | Menedzser | Obchodny riaditel | Reditel prodeje
Technicky vedouci | Kierownik techniczy | Teknik Mudur | marketing | Genel Mudur
91233 Neunkirchen am Sand, 23.07.2025
SPECK I SPECK Pumpen Verkaufsgesellschaft GmbH
HauptstralRe 3, 91233 Neunkirchen am Sand, Germany
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