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SPECK X

BADU® ist eine Marke der
SPECK Pumpen Verkaufsgesellschaft GmbH

Hauptstralie 3
91233 Neunkirchen am Sand, Germany

Telefon 09123 949-0
Telefax 09123 949-260
info@speck-pumps.com
www.speck-pumps.com

Alle Rechte vorbehalten.

Inhalte durfen ohne schriftliche Zustimmung von SPECK Pumpen Verkaufsgesellschaft GmbH weder
verbreitet, vervielfaltigt, bearbeitet noch an Dritte weitergegeben werden.

Dieses Dokument sowie alle Dokumente im Anhang unterliegen keinem Anderungsdienst!
Technische Anderungen vorbehalten!
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* Bei Betriebsart ,konstante Leistung®

* At operation mode ,constant performance®
* Mode de fonctionnement ,puissance constante*
* Bedrijffsmodus ,constante capaciteit*

* Modo operativo ,potenza costante”

* Modo operativo ,potencia constante”

* Kayttétavalla "jatkuva teho"

* Vid driftsattet "Konstant effekt”

* Ved driftsmodusen "konstant effekt"

* Ved driftsmodus "konstant effekt"

* B pexume "lMocTossHHasA MOLHOCTE"

* Allandé teljesitmény” izemmaodnal

*V provoznim reZimu ,konstantni vykon*

* W trybie pracy ,stata wydajnosé”

* “Sabit gug¢” igletim tirinde
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Mitgeltende Dokumente

Zu diesem Pumpendatenblatt gehort die Originalbetriebsanleitung "Normal- und selbstansaugende Pumpen
mit/ohne Kunststofflaternen-Ausfiihrung (-AK)". Sie muss fiir das Bedien- und Wartungspersonal frei
zuganglich sein.

Glossar
TD Technische Daten
Sa Sauganschluss
Da Druckanschluss
d-Saug Empfohlener Durchmesser der Saugleitung bis 5 m
d-Druck Empfohlener Durchmesser der Druckleitung bis 5 m
max. L Maximale Lange der Pumpe
D Dichte
P+ Aufgenommene Leistung
P2 Abgegebene Leistung
I Nennstrom
Lpa ¢ m) Schalldruckpegel in 1 m Entfernung gemessen nach DIN 45635
Lwa Schallleistung
m Gewicht
WSK Wicklungsschutzkontakt oder Motorschutzschalter
PTC Kaltleiter
Hmax. Maximale Férderhéhe
SP Selbstansaugend
Hs; Hz Geodatische Héhe zwischen Wasserspiegel und Pumpe
Hs Maximale Saughdéhe
Hz Maximale Héhe bei Zulaufbetrieb
IP Schutzart des Motors
W-KI Warmeklasse
n Drehzahl
P-GHI 2,5 bar max. Gehduseinnendruck/max. Systemdruck
T Wassertemperatur
° Ja
o Nein
T/°C Erlauterung Wassertemperatur 40 °C (60 °C): 40 °C = gilt fir maximale Wassertemperatur im
Sinne des GS-Zeichens. (60 °C) = Pumpe ist ohne weiteres fiir eine maximale
Wassertemperatur von 60 °C einsetzbar/ausgelegt.
1~/3~ Geeignet fir Dauerbetrieb bei
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Fir Normspannung geeignet nach DIN IEC 60038; DIN EN 60034

Die Pumpe besitzt einen Permanentmagnet-Motor und ist elektronisch vor Uberlastung gesichert.
Anschluss externer Schaltkontakte
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Typ Klemme Beschreibung
Netzanschluss Il:l 1~ 230V 50/60 Hz

PE Schutzleiter
Digitaleingadnge (potentialfrei) D1 Braun = n1

D2 Grin =n2

D3 Weill = n3

D4 Rot = Stopp

L Schwarz = GND
Analogeingénge Al 0-10V

A2 4-20 mA

L GND
RS485 A RS485+

B RS485-

L GND
Relais 1 Motorzustandwiedergabe max. 5A-250 V AC/5

2 A-30 V DC
Motor Thermal Switches PTCA1 Grau — Grau

PTC2 Weill — Weil}
Motoranschluss U Braun

\Y Blau

w Schwarz

PE Grin/Gelb

Niedrig Hoch
Prioritat
n1 n2 n3 Stopp
WG27.50.094-1-P

Motorzustandswiedergabe iiber Relais 1 und 2

Das Relais 1 schlief3t, sobald der Motor mit Netzspannung versorgt wird und kein Fehler vorliegt. Bei einem
Fehler 6ffnet das Relais 1 wieder. Das Relais 2 schlief3t, sobald der Motor lauft.
Diese Wiedergabe des Motorzustandes bietet keine 100-%ige Sicherheit, dies wird nur durch einen Strémungs-

oder Drucksensor gewahrleistet.
Schaltverhalten Analogsignal
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Einschalten der Motordrehzahl mittels Handtaster oder externer Schaltkontakte. Dadurch Aktivierung der
Schaltkontakte und der zugeordneten Drehzahl.

Startet die Pumpe aus dem Stillstand heraus, lauft sie im Ansaugmodus an und anschlielend mit der
ausgewahlten Festdrehzahl, mit Ausnahme der analogen Ansteuerung 0-10 V, 4-20 mA und RS485.

Im laufenden Betrieb werden die Festdrehzahlen direkt angefahren, ohne Ansaugzeit.
Wird die externe Ansteuerung nicht benétigt, missen die Kabelenden isoliert werden.

FUr das problemlose Zusammenspiel mit Peripheriegeraten, wie z.B. Elektrowarmetauscher oder
Dosieranlagen, wird der Einbau eines Stromungswachters mit entsprechender Auswerteeinheit empfohlen.
Damit kann auch eine Stérmeldung ausgegeben werden.

Um Fehlfunktionen im Motor zu vermeiden, missen folgende Punkte unbedingt beachtet werden:

. Die Steuerleitung muss fachlich korrekt verlegt werden. Eine Montage parallel zur eigenen Netzleitung
oder anderen Verbrauchern muss vermieden werden.

Sollten die Steuerleitungen verlangert werden, kénnen gefahrliche Spannungen am Digitaleingang
entstehen. Diese missen zum Beispiel durch Abschirmung verhindert werden.

Die Netzkabel verschiedener Betriebsmittel nicht am gleichen Versorgungsstrang betreiben.

Die Pumpe ist nicht dafir ausgelegt, im normalen Betrieb durch ein Wegschalten der Spannung abgeschaltet

zu werden. Dies fuhrt zu Fehlern in der Elektronik und reduziert deutlich die Lebensdauer der Elektronik der

Pumpe.

= Die Steuerung der Pumpe soll nur Uber Steuerkabel Uber eine externe Ansteuerung oder durch die Tasten
am Bedienfeld erfolgen.

= Schalten der Pumpe liber eine Unterbrechung der Spannungsversorgung ist untersagt.

Auswahl der Betriebsart

Bei diesem Motor kann zwischen zwei Betriebsarten (Modi) unterschieden werden. Der Motor kann entweder
Uber die Drehzahl oder Gber die Leistung geregelt werden.

Bei dem Modus ,konstante Drehzahl” wird die gewunschte Drehzahl am Motor eingestellt und diese Drehzahl
Uber die Kennlinie konstant gehalten.

Bei dem Modus ,konstante Leistung“ wird die gewlnschte Leistung in % am Motor eingestellt und Uber die
ganze Kennlinie hinweg konstant gehalten. Der Motor regelt hier entsprechend der eingestellten Leistung die
Drehzahl selbststandig.

Modus Konstante Drehzahl * Konstante Leistung
Voreinstellung:
Drehzahl/Leistung: 1 =2000 min-! 1=60%

2 =2500 min-! 2=80%

3 = 3000 min-*! 3=100 %
Ansaugdrehzahl/Ansaugleistung:  |= 3000 min-! =100 %
Ansaugzeit: = 5 Minuten = 5 Minuten
Einstellbare Drehzahl/ Leistung: 600 — 3000 min-! (in 10 min-'Schritten) |5 —100 % (in 1 % Schritten)
Einstellbare Ansaugzeit: aus, 1 —10 min. (in 1 min. Schritten) aus, 1 =10 min. (in 1 min.

Schritten)

Sprache Englisch Englisch
Externe Ansteuerung: keine keine

* Die Funktion ,konstante Drehzahl® ist Werkseinstellung.
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Meniistruktur Setup
Je nach Auswahl beziehungsweise Einstellung werden Menipunkte nach folgendem Diagramm ein- oder

ausgeblendet.
i 0-10V

4-20 mA
W RS485

l Digital in

Stoppkontakt
aus .
— Ansaugzeit

1-10 min

4"EHI'>
drehzahl
\
@*
N Bedienoberflache:
BADU'GREEN (1) LCD-Display: zeigt die aktuelle Drehzahl/ Leistungsstufe des Motors an.

Speed adjustable

(2) (1) @ (3 : Auswahl der voreingestellten Drehzahlen/Leistungsstufen

’

(3) : Zur Anzeige des aktuellen Verbrauchs und Auswahl der
o) Menupunkte im Setup
-—®

(4) : Zum Einstellen der Parameter

?Y
7
~

\

(5) : zum Andern der Drehzahl/ Leistungen/Parameter
g (6) ® : zum Stoppen des Motors

Bedienung:

Taste (1) @ oder (3 driicken, um die voreingestellte Drehzahl/Leistung
auszuwahlen.

Startet die Pumpe aus dem Stillstand heraus, lauft sie im Ansaugmodus an
(sofern dieser aktiviert) und anschliellend mit der ausgewahlten Festdrehzahl/
Leistungsstufe.

Im laufenden Betrieb werden die Drehzahlen/ Leistungsstufen direkt angefahren,
ohne Ansaugzeit.

Durch Driicken der Taste @ wird der Motor gestoppt. Ist in den Parametern eine
analoge Ansteuerung oder RS485 eingestellt, kann mit der Taste (1 )der Motor
wieder gestartet werden.

Einstellen der Drehzahlen/Leistungen:

Die Taste der Festdrehzahl/Leistungsstufe die verandert werden soll driicken

((1) @ (3)und danach mit den Tasten die Drehzahl/Leistung andern. Die
eingestellte Drehzahl/Leistung wird direkt gespeichert und bei erneuter Auswahl
der Festdrehzahl/ Leistungsstufe angefahren.

g Hinweis: Wahrend der Ansaugphase kann die Drehzahl/Leistung nicht verandert werden.

Drehzahl 2

2500rm
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Einstellen der Parameter:

Durch Driucken der Taste (- fir 3 Sekunden wird in das Setup-Menu gewechselt.
Dort kann mit der ("0 -Taste durch das Menu geblattert werden und mit den
Tasten Parameter und Einstellungen geandert werden.

Wird die Taste (= innerhalb des MenUs gedriickt, dann werden alle gednderten
Werte gespeichert und das Setup-Meni verlassen.

Durch Driicken der Taste @ wird das Setup-Menl ohne Speicherung der
geanderten Werte verlassen.

Setup
gespeichert

Sprache:

Sprache Bei dem Menlipunkt ,Sprache* kann die Sprache eingestellt werden. Uber die
Tasten kann zwischen den Sprachen umgestellt werden.

€T Folgende Sprachen sind auswahlbar:
. Deutsch . Franzdsisch . Niederlandisch
. Englisch . Italienisch . Spanisch

Digitale und analoge Eingange:

Bei dem Menupunkt ,Externe Ansteuerung” kann die Art der externen
Ext. Steuerung Ansteuerung festgelegt werden.

keine = deaktiviert

Digital in = Digitaleingdnge (potentialfrei) aktiviert

VA 0-10 V = Analogeingang 0-10 V

4-20 mA = Analogeingang 4-20 mA

RS485 = Protokoll auf Anfrage

Digital in

Schaltverhalten Stoppkontakt:
Unter dem Punkt Stoppkontakt kann das Schalt-verhalten des Digitaleingangs

Stoppkontakt Stopp geandert werden.
<chiiefen SchlieBen bedeutet, der Antrieb wird bei geschlossenem Stopp-Kontakt
gestoppt.
VA Offnen bedeutet, der Antrieb wird bei offenem Stopp-Kontakt gestoppt.

Ohne Signal bedeutet, der externe Kontakt zum Stoppen wird nicht benétigt.
Offnen des GND-Kontaktes stoppt den Antrieb.

[ — Ansaugparameter:
Unter den Menlpunkten ,Ansaugzeit und ,Ansaugdrehzahl/-leistung® kann eine
ulyl Zeit und Drehzahl/Leistung definiert werden, mit der die Pumpe nach einem
—~ Stillstand das Wasser ansaugt und die Rohrleitung entliiftet.
Ansaugdrehzahl
3000rpm
VA
Zuriicksetzen / Reset:
@ Wird die () -Taste fir mindestens 10 Sekunden gedriickt, dann wird der Antrieb
St auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt. Der Motor stoppt und im Display steht
Reset .Reset”.

042025 766.2260.087 PDF' RE/SPN DE 9



Durch Dricken der (-)-Taste wird im Display der aktuelle Leistungsbedarf, die
Software-Version und der letzte Fehler angezeigt.

Das Display der Steuerung schaltet sich nach finf Minuten ohne Aktion ab.

@

HX.Ul  V0.08.28
HXIO  V0.10.04
HXPD  V0.04.01

®

Letzter Fehler
1

Die Pumpe lauft nach einem Spannungsverlust automatisch wieder mit der zuletzt eingestellten Drehzahl an
oder bleibt stehen, wenn sie zuvor gestoppt wurde.

Das Ein- und Ausschalten der Pumpe sollte (iber das dafiir vorgesehene Steuerkabel (potentialfreie Kontakte),
das Analogsignal oder RS485 realisiert werden. Dies kann z. B. Uber eine BADU-Logic-Steuerung,
BADU OmniTronic oder Uber ein kleines Koppelrelais geschehen. Dadurch wird die Elektronik weniger belastet.

Ubersicht méglicher Warnungen und Fehlermeldungen
Warnungen

YN

Warnungen weisen auf grenzwertige Systemzustande hin. Sie werden alle zehn Sekunden angezeigt, solange
kein Fehler vorliegt. Bei hohen Temperaturen wird die aktuell gemessene Temperatur des betroffenen Bauteils
(PCB — Platine, PFC oder IPM — Powermodul) angezeigt. Nach einiger Zeit wird das Gerat in den Derating-
Modus versetzt und die Leistung gedrosselt. Derating wird ebenfalls als Warnung angezeigt und Uberschreibt
zuvor angezeigte Ubertemperatur-Warnungen.

Warnung Grenzwert

PCB Temperatur hoch >86 °C

PFC Temperatur hoch >86 °C

IPM Temperatur hoch >86 °C
Eingangsspannung hoch >255V
Eingangsspannung niedrig <206 V

Derating starts Siehe Inverter Parameter

Fehlertyp

Jeder Fehler besitzt einen Fehler-Reaktionstypen, eine Anzahl an Wiederholungen der Reaktion bei weiter
vorhandenem Fehler und eine Wartezeit zwischen den Wiederholungen des Fehlers (Timeout).

Reaktionstyp
Auto Try Again (ATA) Fir allgemeine Fehler: Das System tibernimmt automatisch alle x Sekunden
einen Fehler-Reset und versucht den letzten Systemzustand
wiederherzustellen.
Wait on Action (WTA) Fur kritische Fehler: Nach einem Fehler-Reset durch den Anwender
unternimmt das System das Wiederherstellen des letzten Systemzustandes.
Memory Reset (MR) Fur Fehler bei der Parametrierung und Initialisierung: Der Speicher wird auf
Werkseinstellungen zurlickgesetzt und ein System-Neustart des
Applikationsboardes wird durchgefihrt.
Bootloader Watchdog (BW) Fir updaten nicht kompatibler Software: Das Ausfiihren der Software wird
unterbunden, ein Systemupdate ist erforderlich.

Durch langes Driicken (>3s) der @ -Taste, kann ein Fehler quittiert und zuriickgesetzt werden.

10 DE 766.2260.087 PDF' RE/SPN 042025



Fehler

Nr. Fehlername Reaktionstyp Anzahl Wdh. Time-out
1 Unterspannung ATA Unendlich 5s
2 Uberspannung WTA Unendlich 5s
3 Falsche Spannung beim Start ATA 1 10s
4 Ubertemperatur Leistungsmodul ATA Unendlich 60s
5 Ubertemperatur Motor ATA Unendlich 60s
6 Ubertemperatur PCB ATA Unendlich 60s
8 Ubertemperatur PFC ATA Unendlich 60s
98 Communication ATA Unendlich 8s
100 Drive Initialisation ATA Unendlich 15s
101 Keine externe Verdffentlichung ATA Unendlich 30s
102 Fehler bei Motorstart WTA Unendlich 30s
103 Uberstrom Phase WTA 1 5s
104 PFC Unterspannung WTA Unendlich 5s
105 Fehler Power Modul WTA Unendlich 5s
106 Power module passed on WTA Unendlich 5s
107 DCLink Uberstrom WTA Unendlich 5s
110 Kritische Unterspannung WTA Unendlich 15s
200 HXIO Initialisierung MR Unendlich 30
201 HXIO Parametrisierung MR Unendlich 30s
202 HXIO RT Application ATA Unendlich 5s
210 HXIO Falsche HW-ID BW Unendlich Os
211 HXIO Falsche HW Verison BW Unendlich 10s
222 HXIO COM PM ATA Unendlich 20s
223 HXIO COM PM Timeout ATA Unendlich 20s
224 HXIO COM Ul Timeout ATA Unendlich 10s
225 HXIO COM SIO Timeout ATA Unendlich 10s
230 HXIO EEPROM Fehler ATA Unendlich 5s
231 HXIO EEPROM Fehler change block ATA 1 5s

Tritt ein Defekt auf, so ist die Anlage von der Spannungsversorgung zu trennen. Siehe Kapitel 2.2 der
Originalbetriebsanleitung "Normal- und selbstansaugende Pumpen mit/ohne Kunststofflaternen-Ausfiihrung

(-AK)".

Die folgenden Aufzahlungen beziehen sich auf die mitgeltenden Dokumente!

Deckel/Saugsieb demontieren bzw. montieren

W90.80.025-P

04[2025
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NOTICE

Related Documentation

The additional information compiled in this data sheet must be kept together with the original operation manual
for "Non-self-priming and self-priming pumps with/without plastic lanterns" and must be accessible to the
relevant personnel at all times.

Glossary
TD Technical data
Sa Inlet connection
Da Outlet connection
d-Saug Recommended diameter of the suction line up to 5 m
d-Druck Recommended diameter of the pressure line upto 5 m
max. L Maximum length of the pump
D Density
P+ Power input
P Power output
I Rated current
Lpa ¢ m) Sound pressure level at 1 m measured in accordance with DIN 45635
Lwa Acoustic capacity
m Weight
WSK Built-in or external overload switch
PTC PTC resistor
Hmax. Total dynamic head
SP Self-priming
Hs; Hz Geodetic head between water level and pump
Hs Total suction head
Hz Total dynamic head with flooded suction
IP Type of motor enclosure
W-KI Class of insulation
n Motor speed
P-GHI 2.5 bar max. casing pressure/system pressure
T Water temperature
° Yes
o No
T/°C Clarification of the max. water temperature 40 °C (60 °C): 40 °C = the max. water temperature
allowed according to the GS approval. (60 °C) = the pump is designed to withstand a max.
water temperature of 60 °C.
1~/3~ Suitable for continuous operation at
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
For standard voltage in accordance with DIN IEC 60038; DIN EN 60034

The pump has a permanent magnetic motor and is electronically protected against overload.
Connecting external switch contacts

12EN 766.2260.087 PDF' RE/SPN 042025



Type Terminal Description
Mains connection Il:l 1~ 230V 50/60 Hz
PE Protective conductor
Digital inputs (potential-free) D1 brown = n1
D2 green = n2
D3 white = n3
D4 red = stop
L black = GND
Analogue inputs A1l 0-10V
A2 4-20 mA
1 GND
RS485 A RS485+
B RS485-
1 GND
Relay 1 Motor condition reproduction max. 5A-250 V AC/5 A-
2 30vDC
Motor thermal switches PTC1 grey — grey
PTC2 white — white
Motor connection u brown
V blue
W black
PE green/yellow
Low High
Priority
n1 n2 n3 Stop

WG27.50.094-2-P

Motor condition reproduction via relays 1 and 2

Relay 1 closes as soon as mains voltage is supplied to the motor and there is no error. Relay 1 re-opens in
case of an error. Relay 2 closes as soon as the motor starts running.
This reproduction of the motor condition offers no 100% reliability; this is only given by a flow or pressure

sensor.
Analogue signal switching behaviour
P [%]
100%s3000f - }-{--F-1-J--F i e e A R R
— i
- g
|
T
—] i
5%/600 ;
|
|
]
0 1 2 3 5 6 7 8 9 10 M
Uvl
P [%]
100%/30004 } - F {-J-F - J-FFH-FFHA-FFH-FFHEH
= ?
5 l
1 [
T
5%/600 i
]
0 1 2 3 45 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21
I [mA]
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NOTICE

The motor speed is switched on using the manual button or external switch contacts. The switch contacts and
the assigned speed are activated.

If the pump starts from standstill, it starts in suction mode and then with the selected fixed speed, with the
exception of the analogue activation 0-10 V, 4-20 mA and RS485.

During operation the pump is started up to the fixed speed directly, without priming time.

If external control is not necessary, the cable ends need to be insulated.

NOTICE

For easy interaction with peripheral devices such as electric heat exchangers or dosing systems, installing a
flow monitor with the appropriate evaluation unit is recommended. This can also output a fault message.

NOTICE

The following points must be observed in order to avoid motor malfunctions:

. The control line should be correctly installed by a specialist. Assembly parallel to power lines or their load
should be avoided.

Should the control lines be extended, dangerous voltages can occur at the digital input. These should be
avoided with isolation.

The power cables for various inputs should not be connected to the same supply line.

NOTICE

The pump is not designed to be switched off during normal operation by switching off the voltage. This leads to
faults in the electronics and significantly reduces the service life of the pump's electronics.

= The pump should only be controlled using a control cable via an external control unit or using the buttons
on the control panel.

= Switching the pump by interrupting the power supply is prohibited.

Selecting the operating mode

This motor has two different operating modes (modes). The motor can be controlled either by the speed or by
the performance.

In the “constant speed” mode, the desired speed is set on the motor and this speed is kept constant over the
characteristic.

In the “constant performance” mode, the desired performance in % is set on the motor and is kept constant
over the whole characteristic. The motor controls the speed independently here according to the set
performance.

Mode Constant speed * Constant performance
Default setting:
Speed/performance: 1 =2000 min* 1=60%
2 = 2500 min- 2=80%
3 =3000 min-! 3=100 %
Priming speed/Priming performance: = 3000 min-"! =100 %
Priming time: = 5 minutes = 5 minutes

Speed/performance which can be set: 600 — 3000 min-* (in 10 min-' steps) |5— 100 % (in 1 % steps)

Priming time which can off, 1 — 10 min. (in 1 min. steps) off, 1 — 10 min. (in 1 min.
be set: steps)

Language: english english

External controlling: none none

* Constant speed is the default setting.
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Set-up menu

structure

The menu items are shown or hidden according to the following diagram depending on the selection or setting.

Language

0-10Vv
4-20 mA

none RS485

l Digital in

Stop contact

|
Y

Priming time

1-10 min

Priming
speed

;

Speed adjustable

7
5
\

BADU°GREEN

@ setup.
—®

User interface:
(1) LCD display: displays the current speed/performance of the motor.

(2) (1) @ (3 : selection of the preset speeds/performance level.

(3) (+9: to display the current consumption and select the menu points in the

(4) (-): to set the parameters.
(5) : to change the speed/performance/parameters
(6) ® stop the motor.

Operation:

Press the button (1) @ or (3 to select the preset fixed speed/performance level.
If the pump starts from a standsitill, it starts up in priming mode (in far as it is
activated) and subsequently with the selected fixed speed/ performance level.
During operation the pump is started up to the fixed speed/performance level
directly, without priming time.

The motor is stopped by pressing the @ button. If an analogue activation or
RS485 is set in the parameters, the motor can be restarted with the (1) button.

Setting the speeds/performances:

Press the button of the fixed speed/performance level that is to be changed

((1) @ (3) and then change the speed/ performance by using the buttons.
The set speed/performance is stored directly and approached immediately when
the fixed speed/ performance level is selected again.

9 Notice: The speed/performance cannot be changed during the priming phase.

04]2025
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Setting the parameters:

You can change to the setup menu by pressing the
There, you can scroll through the menu with the
parameters and settings with the

If the (=) button is pressed within the menu, all the changed values are stored and
the setup menu exited. If you press the @ button, the setup menu is exited
without the changed values being stored.

button for 3 seconds.
button and change

Language

english

Language:
The language can be set in the “Language” menu item. You can switch between
languages with the buttons.

The following languages can be selected:

. German . French .
. English . Italian .

Dutch
Spanish

Ext. control
Digital in

VA

Digital and analogue inputs:

The type of external activation can be determined in the “Ext. control” menu item.
none = deactivated

Digital in = digital inputs (potential-free) activated

0-10 V = analogue input 0-10 V

4-20 mA = analogue input 4-20 mA

RS485 = Report on request

Stop contact

close

Switching behaviour stop contact:

The switching behaviour of the digital input stop can be changed by using the
menu item stop contact.

Close means that the motor is stopped at a closed stop contact.

Open means that the motor is stopped at an open stop contact.

Without signal means that the external contact for stopping is not required.
Opening the GND contact stops the motor.

Priming time

1min

VA

Priming speed

3000rpm

VA

Suction parameters:

Under the menu items “Suction time” and “Suction speed/power”, a time and
speed/ power can be defined with which the pump sucks in the water and vents
the pipe after a standstill.

Reset

Resetting:
The motor is reset to the factory setting when the (+9button is pressed for at least
10 seconds. The motor stops and “reset” is displayed.

16 EN
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The current power requirement, the software version and the last error appear in
the display on pressing the (9 button.

The control unit's display switches off after five minutes without action.

@

HX.Ul  V0.08.28
HXIO  V0.10.04
HXPD  V0.04.01

O,

Last error
1

After a voltage drop the pump automatically starts up again with the speed last set, or remains stopped if it
had been stopped beforehand.

The pump should be switched on and off by the control cable (potential-free) contacts provided, the analogue
signal or RS485. This can be via a BADU Logic control, BADU OmniTronic or via a small coupling relay. This
puts less stress on the electronics.

Overview of possible warnings and error messages
Warnings

AN

Warnings indicate critical system states. They are displayed every ten seconds as long as there is no error. The
currently measured temperature of the affected part (PCB board, PFC or IPM power module) is displayed at
high temperatures. After a short time, the device is switched to the derating mode and the power is throttled.
Derating is also displayed as a warning and overwrites previously displayed over temperature warnings.

Warning Limit

PCB temperature high >86 °C

PFC temperature high >86 °C

IPM temperature high >86 °C

Input voltage high >255V

Input voltage low <206 V

Derating starts See inverter parameters

Error type

Every error has an error reaction type, a number of repetitions of the reaction if the error persists and a wait
time between the repetitions of the error (timeout).

Reaction type

Auto Try Again (ATA) For general errors: The system automatically takes over an error reset
every x seconds and tries to restore the last system state.

Wait on Action (WTA) For critical errors: After an error reset by the user, the system restores the
last system state.

Memory Reset (MR) For errors in the parametrisation and initialisation: The memory is reset to
factory settings and a system restart of the application board is made.

Bootloader Watchdog (BW) For updating incompatible software: Running of the software is
interrupted; a system update is necessary.

An error can be acknowledged and reset by long pressing (>3s) of the
© button.
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Error

No. Error name Reaction type Number of reps. Time-out
1 Under voltage ATA Infinite 5s
2 Over voltage WTA Infinite 5s
3 Wrong voltage at startup ATA 1 10s
4 Over temperature power module ATA Infinite 60s
5 Over temperature motor ATA Infinite 60s
6 Over temperature PCB ATA Infinite 60s
8 Over temperature PFC ATA Infinite 60s
98 Communication ATA Infinite 8s
100 Drive Initialisation ATA Infinite 15s
101 No external release ATA Infinite 30s
102 Motor start failed WTA Infinite 30s
103 Over current phase WTA 1 5s
104 PFC undervoltage WTA Infinite 5s
105 Power module error WTA Infinite 5s
106 Power module passed on WTA Infinite 5s
107 Over current DCLink WTA Infinite 5s
110 Critical undervoltage WTA Infinite 15s
200 HXIO Initialisation MR Infinite 30s
201 HXIO Parametrisation MR Infinite 30s
202 HXIO RT Application ATA Infinite 5s
210 HXIO Wrong HW-ID BW Infinite Os
211 HXIO Wrong HW Version BW Infinite 10s
222 HXIO COM PM ATA Infinite 20s
223 HXIO COM PM Timeout ATA Infinite 20s
224 HXIO COM Ul Timeout ATA Infinite 10s
225 HXIO COM SIO Timeout ATA Infinite 10s
230 HXIO EEPROM Error ATA Infinite 5s
231 HXIO EEPROM Error change block ATA 1 5s

If an defect occurs, the system must be disconnected from the power supply. See chapter 2.2 of the original
operating manual "non self-priming and self-priming pumps with/without plastic lanterns (AK version)".

The following points refer to the related documentation!

Installing or removing the cover/strainer basket

W90.80.025-P
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AVIS

Documents applicables

Le présent document technique comprend la notice d’utilisation originale pour pompes non auto-amorgantes ou
auto-amorgantes, avec/sans lanterne plastique (version AK). Il est recommandé de le tenir accessible aux
personnes chargées de l'utilisation et de la maintenance.

Glossaire

TD Données techniques

Sa Raccordement aspiration

Da Raccordement refoulement

d-Saug Diamétre recommandé pour la conduite d’aspiration jusqu’a 5 m

d-Druck Diamétre recommandé pour la conduite de refoulement jusqu’a 5 m

max. L Longueur maximale de la pompe

D Densité

P+ Puissance électrique absorbée

P2 Puissance restituée

I Intensité nominale

Lpa (1 m) Niveau de pression acoustique a un métre de distance. Mesures effectuées conformément a
DIN 45635

Lwa Intensité sonore

m Poids

WSK Disjoncteur thermique intégré dans le bobinage ou disjoncteur de protection moteur

PTC Thermistor PTC

Hmax. Hauteur manométrigue maximale

SP Auto-amorgante

Hs; Hz Hauteur géodésique entre le niveau d'eau et la pompe

Hs Hauteur d'aspiration maximale

Hz Hauteur maximale en alimentation

IP Classe de protection

W-KI Classe d'isolement

n Vitesse de rotation

P-GHI 2,5 bar de pression maximale a l'intérieur du carter/ pression maximale de I'équipement

T Température de l'eau

° Oui

o Non

T/°C Informations sur la température de I'eau 40 °C (60 °C): 40 °C = valable pour une température
maximale en conformité avec le sigle GS. (60 °C) = Cependant, la pompe est facilement
utilisable/ étalonnée pour une température maximale de I'eau de 60 °C

1~/3~ Adaptée pour un fonctionnement continu a
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 -725V/380-420V 5%
Appropriée a une tension conforme aux normes DIN IEC 60038; DIN EN 60034

La pompe posseéde un moteur a entrainement électromagnétique avec protection contre la surcharge.
Raccordement des contacts de commande externe

042025 766.2260.087 PDF' RE/SPN FR 19



Type Borne Description
Alimentation secteur Il:l 1~ 230 V 50/60 Hz
PE Conducteur de protection
Entrées numériques (sans D1 Brun = n1
potentiel) D2 Vert = n2
D3 Blanc = n3
D4 Rouge = Arrét
1 Arrét = GND
Entrées analogiques A1 0-10V
A2 4-20 mA
L GND
RS485 A RS485+
B RS485-
L GND
Relais 1 Affichage de I'état du moteur max. 5 A-250 V CA/5 A-
2 30V CC
Thermorupteurs du moteur PTCA1 Gris — Gris
PTC2 Blanc — Blanc
Raccord du moteur 9 Brun
\Y Bleu
w Noir
PE Vert/jaune
Low High
Priority
n1 n2 n3 Stop
WG27.50.094-2-P

Affichage de I’état du moteur via les relais 1 et 2

Le relais 1 se ferme dés que le moteur est alimenté avec la tension de secteur et qu’aucune erreur n’'a été
détectée. En présence d’une erreur, le relais 1 se rouvre. Le relais 2 se ferme dés que le moteur tourne.
Cet affichage de I'état du moteur n’offre pas une sécurité a 100 %, celle-ci est uniquement garantie en cas

d’utilisation d’un capteur de débit ou de pression.
Comportement de commutation signal analogique

P [%]
100%3000f - {---F-}-J--F-1-J--F-f---F-F- -} - -k |
— |
- T
L ;
o 1
"~ T
L ‘
'l !
5%1/600 1
1
|
]
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 M
U V]
P [%]
100%/3000f T {-FF T - FF I I-FHA-FF-FEH-FHA-FFHFFHER
= X
= |
L [
T
l
5%/600 l
]
T
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21
I [mA]
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AVIS

Activation de la vitesse du moteur au moyen d'un interrupteur manuel ou de contacts de commutation externes.
Ceci active les contacts de commutation et la vitesse assignée.

Si la pompe démarre a partir de 'arrét, elle démarre en mode d’aspiration puis bascule a la vitesse de rotation
fixe sélectionnée, exception faite de I'activation analogique 0-10 V, 4-20 mA et RS485.

En cours de fonctionnement, les vitesses de rotation fixes sont atteintes directement, sans temps d'amorcgage.
Lorsque la commande externe n'est pas utilisée, les extrémités des cables doivent étre isolées.

AVIS

Pour la parfaite interaction avec des périphériques tels que les échangeurs de chaleur électriques ou les
installations de dosage, le montage d’un contrdleur de débit avec une unité d’évaluation correspondante est
recommandé. L’émission d’'un message d’anomalie est également possible.

AVIS

Pour éviter des dysfonctionnements dans le moteur, tenir obligatoirement compte des points suivants :

. Le cable d’alimentation du boitier de commande doit étre correctement posé. Eviter tout montage parallele
a tout autre cable d’alimentation.

Si le cable du boitier de commande devait étre prolongé, cela pourrait impliquer des variations de tensions
dangereuses sur I'entrée numérique. Ceci peut étre évité, par exemple, par blindage.

Ne pas faire fonctionner différents appareils sur la méme ligne d'alimentation.

AVIS

La pompe n'est pas congue pour étre arrétée en fonctionnement normal par une coupure de la tension. Cela

entraine des erreurs dans |'électronique et réduit considérablement la durée de vie de I'électronique de la

pompe.

= La commande de la pompe ne doit se faire que par cable de commande via une commande externe ou
par les touches du panneau de commande.

= |l estinterdit de commuter la pompe via une interruption de I'alimentation en tension.

Sélection du mode de fonctionnement

Avec ce moteur, il est possible de distinguer entre deux modes de fonctionnement (modes). La régulation du
moteur est possible soit par le biais de la vitesse de rotation soit par le biais de la puissance.

Le mode « Vitesse de rotation constante » permet de configurer la vitesse de rotation souhaitée sur le moteur
et de maintenir cette vitesse de rotation en permanence au-dessus de la courbe caractéristique.

Le mode « Puissance constante » permet de configurer la puissance souhaitée en % sur le moteur et de la
maintenir en permanence au-dessus de la courbe caractéristique. Elle est maintenue constante sur la courbe
de performances.

Mode Vitesse de rotation constante * |Puissance constante
Préréglage:
Vitesse de rotation/ Puissances: 1 =2000 min-* 1=60 %
2 = 2500 min- 2=80%
3 =3000 min-! 3=100 %
Vitesse d’amorgage / Puissance = 3000 min-"! =100 %
d’amorcgage :
Temps d’amorgage : = 5 minutes = 5 minutes

Vitesse de rotation/ Puissances réglables :
Temps d'amorgage réglable :

Langue

Commande externe:

600 — 3000 min-' (par pas de
10 min-")

arrét, 1 — 10 min. (par pas de
1 min.)

english

aucune

5-100 % (par pas de 1 %)

arrét, 1 — 10 min. (par pas de
1 min.)

english

aucune

* La fonction <<Vitesse de rotation constante>> correspond au réglage d'usine.
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Structure du menu Setup
En fonction de la sélection ou de la configuration, les rubriques du menu sont affichées ou masquées selon le

diagramme suivant.

<>

l 0-10V
4-20 mA
aucune Commande RS485
ext.

Digital in

Contact d'arrét
Temps d'aspirat

Vit. d'amorcage

<

N Interface de commande:
_BADU GREEN (1) Afficheur LCD: indique la vitesse de rotation/la puissance actuelle du
moteur.
D (2) (1) @ (3 : sélection des vitesses de rotation/puissances prédéfinies
o) (3) (+9: pour I'affichage de la consommation instantanée et la sélection des
@—— ] points de menu dans le setup
1, @ 3

@ 0 | (e |(4) (:: pour régler les parametres

N/ (5) : pour modifier la vitesse de rotation/puissance/paramétres

% (6) ®: pour arréter le moteur

Commande:

Appuyer sur la touche (1) @ ou (3 pour sélectionner la vitesse de rotation/la
puissance prédéfinie.

Lorsque la pompe démarre a partir de I'arrét, elle démarre en mode amorgage
(pour autant que celuici soit activé) et ensuite a la vitesse de rotation/la puissance
fixe sélectionnée.

En cours de fonctionnement, les vitesses de rotation/la puissance sont atteintes
directement, sans temps d'amorgage.

En appuyant sur la touche @, le moteur est arrété.

Lorsqu’une activation analogique ou RS485 est configurée dans les parameétres,
le moteur peut étre redémarré en appuyant sur la touche (1.

Vit. Rotation 2

2500rpm

Réglage des vitesses de rotation/ puissance:

Appuyer sur la touche de la vitesse de rotation/la puissance fixe qui doit étre
modifiée (1) @ (3)) et ensuite modifier la vitesse de rotation/la puissance avec
les touches . La vitesse de rotation/la puissance réglée est directement
enregistrée et atteinte directement en cas de nouvelle sélection de la vitesse de
rotation fixe/la puissance.

0 Indication: Pendant la phase d'aspiration, la vitesse de rotation/ la puissance ne peut pas étre
modifiée.
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Réglage des parameétres:

En appuyant sur la touche (=) pendant 3 secondes, on passe au menu Setup.
Une pression sur la touche () permet ici de faire défiler le menu et sur les
touches de modifier les paramétres et réglages.

Si on appuie sur la touche (=) dans le menu, toutes les valeurs modifiées sont
enregistrées et on quitte le menu Setup. En appuyant sur la touche @, on quitte
le menu Setup sans enregistrement des valeurs modifiées.

Setup
mémorisé

Langue :

Langue La rubrique du menu « Langue » permet de choisir la langue. Les touches
permettent de basculer entre les différentes langues.

TS Les langues suivantes peuvent étre sélectionnées :
+  Allemand . Francais . Néerlandais
+  Anglais . Italien . Espagnol

Entrées numériques et analogiques :

La rubriqgue du menu « Commande ext. » permet de définir le type d’activation
Commande ext. externe.

aucune = désactivée

Digital in = entrées numériques (libres de potentiel) activées

VA 0-10 V = Entrée analogique 0-10 V

4-20 mA = Entrée analogique 4-20 mA

RS485 = Protocole sur demande

Digital in

Comportement de commutation contact d’arrét:

Sous le point contact d’arrét, le comportement de commutation de I'entrée
numérique arrét peut étre modifié.

fermer Fermer signifie que le moteur s’arréte lorsque le contact STOP est fermé.
Ouvrir signifie que le moteur s’arréte lorque le contact STOP est ouvert.

Sans signal signifie que le contact externe n'est pas requis pour stopper. Si on
ouvre le contact GND, le moteur s’arréte.

Contact d'arrét

Parameétres d’aspiration :

Les rubriques du menu « Durée d’aspiration » et « Vitesse/capacité d’aspiration »
ulyl permettent de configurer une durée et une vitesse ou capacité avec lesquelles la
pompe aspire I'eau aprés un arrét puis purge la conduite.

Temps d'aspirat

VA

Vit. d'amorcage

3000rpm

VA

Réinitialiser / Reset:
Si on appuie sur la touche pendant au moins 10 secondes, le variateur est
réinitialisé aux réglages d'usine. Le moteur s'arréte et I'écran affiche « reset ».
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Une pression sur la touche " affiche la consommation de puissance actuelle, la
@ version du logiciel et la derniére erreur sur I'écran.

Pui ol e . . .
BN L'écran de la commande s'éteint aprés 5 minutes sans action.

@

HX.Ul  V0.08.28
HXIO  V0.10.04
HXPD  V0.04.01

®

Derniére erreur
1

Aprés une coupure de tension, la pompe tourne automatiquement a nouveau avec la vitesse de rotation
réglée en dernier lieu ou reste a l'arrét si elle avait été préalablement stoppée.

La mise en marche ou a l'arrét de la pompe devrait étre réalisée par le biais du cable de commande prévu a
cet effet (contacts sans potentiel), du signal analogique ou de RS485. Ceci peut étre effectué par le biais d'une
commande BADU-Logic, BADU OmniTronic ou par le biais d'un petit relais de couplage. L'électronique est
ainsi moins sollicitée.

Vue d’ensemble des avertissements et messages d’erreur possibles
Avertissements

YN

Les avertissements attirent I'attention sur des états limites du systéme. lIs sont affichés toutes les dix secondes
tant qu’aucune erreur n’est détectée. En présence de hautes températures, la température actuellement
mesurée sur composant concerné (platine PCB, module de puissance PFC ou IPM) est affichée. Aprés un
certain temps, I'appareil bascule en mode Réduction de puissance et la puissance est limitée. Réduction de
puissance est également affiché en guise d’avertissement et écrase les avertissements de surchauffe
préalablement affichés.

Avertissement Valeur limite

Température PCB élevée > 86 °C

Température PFC élevée > 86 °C

Température IPM élevée > 86 °C

Tension d’entrée élevée >255V

Basse tension d’entrée <206V

Démarrages réduction de puissance Voir Paramétres de I'onduleur

Type d’erreur

Chaque erreur posséde un type de réaction d’erreur, un nombre de répétitions de la réaction si I'erreur persiste
et un temps d’attente entre les répétitions de I'erreur (timeout).

Type de réaction

Auto Try Again (ATA) Pour les erreurs générales : le systéme active automatiquement une
réinitialisation des erreurs toutes les x secondes et tente de restaurer le
dernier état du systéme.

Wait on Action (WTA) Pour les erreurs critiques : apres une réinitialisation des erreurs par
l'utilisateur, le systéme tente de restaurer le dernier état du systéme.

Memory Reset (MR) Pour les erreurs pendant le paramétrage et I'initialisation : les réglages
d’usine sont restaurés sur la mémoire et le systéme de la carte d’application
redémarre.

Bootloader Watchdog (BW) Pour la mise a jour de logiciels incompatibles : 'exécution du logiciel est

arrétée, une mise a jour du systéme est obligatoire.

Une pression prolongée (> 3 s) sur la touche @ permet d’acquitter et de réinitialiser une erreur.
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Erreur

N° Nom de I’erreur Type de réaction | Nbre de répétitions | Time-out
1 Sous tension ATA Illimité 5s
2 Surtension WTA Illimité 5s
3 Tension incorrecte au démarrage ATA 1 10s
4 Surchauffe du module de puissance ATA lllimité 60s
5 Surchauffe du moteur ATA lllimité 60s
6 Surchauffe PCB ATA lllimité 60s
8 Surchauffe PFC ATA lllimité 60s
98 Communication ATA Illimité 8s
100 Initialisation de I'entrainement ATA Illimité 15s
101 Aucun déclenchement externe ATA lllimité 30s
102 Echec du démarrage du moteur WTA lllimité 30s
103 Phase de surintensité de courant WTA 1 5s
104 Sous-tension PFC WTA Illimité 5s
105 Erreur du module de puissance WTA lllimité 5s
106 Transmission du module de puissance WTA lllimité 5s
107 Surintensité de courant DCLink WTA Illimité 5s
110 Sous-tension critique WTA lllimité 15s
200 Initialisation HXIO MR lllimité 30s
201 Paramétrage HXIO MR lllimité 30s
202 HXIO RT Application ATA lllimité 5s
210 ID matériel HXIO incorrecte BW lllimité Os
211 Version matériel HXIO incorrecte BW lllimité 10s
222 HXIO COM PM ATA lllimité 20s
223 HXIO COM PM Timeout ATA lllimité 20s
224 HXIO COM Ul Timeout ATA lllimité 10s
225 HXIO COM SIO Timeout ATA lllimité 10s
230 Erreur EEPROM HXIO ATA lllimité 5s
231 Erreur changer bloc EEPROM HXIO ATA 1 5s

En cas de défaut, l'installation doit étre isolée de I'alimentation électrique. Cf. chapitre 2.2 de la notice
d’utilisation originale pour pompes non auto-amorgantes ou autoamorcgantes avec/sans lanterne plastique
(exécution AK).

Les énumérations suivantes se rapportent aux documents d'accompagnement!
Monter/démonter le couvercle/le panier filtrant

W90.80.025-P
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LET OP

Relevante documenten

Bij deze pompgegevens hoort de originele gebruiksaanwijzing "normal en zelfaanzuigende pompen met/zonder
kunststof lantaarn (AK)". Deze moet voor het bedienings- en onderhoudspersoneel te allen tijde beschikbaar
zijn.

Woordenlijst
TD Technische gegevens
Sa Zuigaansluiting
Da Persaansluiting
d-Saug Aanbevolen diameter van de aanzuigleiding tot 5 m
d-Druck Aanbevolen diameter van de drukleiding tot 5 m
max. L Maximale lengte van de pomp
D Soortelijke massa
P+ Opgenomen vermogen
P2 Afgegeven vermogen
I Nominale stroom
Lpa ¢ m) Geluidsniveau gemeten bij 1 m. afstand volgens DIN 45635
Lwa Geluidsniveau
m Gewicht
WSK Wikkelingsbeschermingscontact of motorbeveiligingsschakelaar
PTC PTC-voeler
Hmax. Maximale opvoerhoogte
SP Zelfaanzuigend
Hs; Hz Geodetische hoogt tussen het waterniveau en de pomp
Hs Maximale zuighoogte
Hz Maximale hoogte bij toeloopbedrijf
IP Beschermingsklasse
W-KI Temperatuurklasse
n Toerental
P-GHI 2,5 bar maximale huisdruk/maximale systeemdruk
T Watertemperatuur
° Ja
o Nee
T/°C Verklaring watertemperatuur 40 °C (60 °C): 40 °C = max. watertemperatuur in combinatie met
het GS-keurmerk. (60 °C) = de pomp is geschikt voor een max. watertemperatuur van 60 °C
1~/3~ Geschickt voor continu gebruik bij 1~ 220 - 240 V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V = 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Voor normspanning volgens DIN IEC 60038; DIN EN 60034

De pomp is voorzien van een motor met permanente magneet en is elektronisch beveiligd tegen overbelasting.
Aansluiting van externe schakelcontacten
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Type Klem Beschrijving
Netaansluiting Il:l 1~ 230V 50/60 Hz
PE Aardleider
Digitale ingangen (potentiaalvrij) D1 Bruin = n1
D2 Groen = n2
D3 Wit = n3
D4 Rood = stop
1 Zwart = GND
Analoge ingangen A1 0-10V
A2 4-20 mA
L GND
RS485 A RS485+
B RS485-
L GND
Relais ; Motortoestandsindicatie max. 5A-250 VV AC/5 A-30 V DC
Motorbeveiligingsschakelaars PTCA1 Grijs - grijs
PTC2 Wit - wit
Motoraansluiting u Bruin
V Blauw
w Zwart
PE Groen/geel
Laag Hoog
Prioriteit
n1 n2 n3 Stop
WG27.50.094-4-P

Motortoestandsindicatie via relais 1 en 2

Relais 1 sluit zodra de motor wordt gevoed met netspanning en er geen fout is. Bij een fout opent relais 1 weer.

Relais 2 sluit, zodra de motor loopt.

Deze indicatie van de motortoestand biedt geen 100% zekerheid, dit wordt alleen door een stromings- of

druksensor gewaarborgd.
Schakelgedrag analoog signaal

P [%]
100%/3000f - 1 - J--F - - -- --F-4---F-4-F-F-1-F-L |
— l
"~ T
> :
4 |
~ T
L= ‘
o I
5%/600 1
1
1
]
0 1 2 5 6 7 8 9 10 11
UVl
P [%]
100%/3000f TJ-FF T O
= X
= l
= 1
T
T | 1
5%/600 l
I
T
0 12 3 45 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21
| [mA]
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LET OP

Inschakelen van de motor met de handschakelaar of met externe schakelcontacten. Daardoor wordt het
betreffende schakelcontact en het toegewezen toerental geactiveerd.

Start de pomp vanuit stilstand, start hij op in de aanzuigmodus en daarna met het geselecteerde vaste
toerental, met uitzondering van de analoge aansturing 0-10 V, 4-20 mA en RS485.

Wanneer de pomp al in bedrijf is, gaat deze direct naar de vaste toerentallen, zonder aanzuigtijd.
Wanneer externe aansturing niet nodig is, moeten de uiteinden van de kabel worden geisoleerd.

LET OP

Voor een probleemloos samenspel met randapparatuur, bijv. elektrische warmtewisselaars of
doseerinstallaties, wordt het inbouwen van een stromingsbewaking met bijbehorende analyse-eenheid
aanbevolen. Hiermee kan ook een storingsmelding worden gegeven.

LET OP

Om storingen in de motor te voorkomen, moet altijd op de volgende punten gelet worden:

. De bedieningskabel moet professioneel correct aangelegd zijn. Een montage parallel naar een eigen
netleiding of van andere consumenten moet voorkomen worden.

Sindien de bediendingskabels verlengd worden, kunnen gevaarlijke spanningen aan de digitale ingang
ontstaan. Dit moet bijvoorbeeld door afscherming voorkomen worden.

De stroomkabel van verschillende apparaten niet op dezelfde stroombron aansluiten.

LET OP

De pomp is niet ontworpen om tijdens normaal bedrijf te worden uitgeschakeld door de spanning uit te

schakelen. Dit leidt tot storingen in de elektronica en verkort de levensduur van de elektronica van de pomp

aanzienlijk.

= De pomp mag alleen worden bediend met een besturingskabel via een externe besturingseenheid of met
de knoppen op het bedieningspaneel.

= Hetis verboden de pomp te schakelen door de stroomtoevoer te onderbreken.

Keuze van de bedrijfsmodus

Bij deze motor kan worden gekozen uit twee bedrijfsmodi (modi). De motor kan via het toerental of via de
capaciteit worden geregeld.

Bij de modus "Constant toerental" wordt het gewenste toerental bij de motor ingesteld en wordt dit toerental via
de karakteristiek constant gehouden.

Bij de modus "Constante capaciteit" wordt de gewenste capaciteit in % bij de motor ingesteld en wordt dit over
de gehele karakteristiek constant gehouden. De motor regelt hierbij het toerental automatisch op basis van de
ingestelde capaciteit.

Modus Constant toerental * Constante capaciteit

Standaardinstelling:

Toerental/Capaciteit: 1 =2000 min-* 1=60%
2 = 2500 min-"! 2=80%
3 =3000 min-*! 3=100 %

Aanzuigtoerental/ Aanzuigcapaciteit: = 2850 min-"* =100 %

Aanzuigtijd: = 5 minuten = 5 minuten

Instelbare toerental/ capaciteiten: 600 — 3000 min-' (in stappen van |5 — 100 % (in stappen van 1 %)
10 min?)

Instelbare aanzuigtijd: uit, 1 — 10 min. (in stappen van |uit, 1 — 10 min. (in stappen van
1 Min.) 1 Min.)

Taal english english

Externe aansturing: geen geen

* De functie ,constant toerental® is de fabriekinstelling.
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Menustructuur setup
Afhankelijk van de keuze, resp. instelling worden menupunten volgens het volgende schema weergegeven of
verborgen.

Ext. Aansturing

Digitale in

Stopcontact

Aanzuigtijd

Aanzuigsnelheid

<>

N Bedieningsinterface:
BRDU GREEN (1) LCD-display: geeft het huidige toerental/capaciteit van de motor aan.

Speed adjustable

(2) (1) @ (3 keuze uit de vooraf ingestelde toerentallen/capaciteitsniveau.

;

(3) (+9: voor weergave van het huidige verbruik en keuze van de menu

@ items in setup.
—®

(4) (=) voor het instellen van parameters

z
5
\

| L (5) : voor het wijzigen van het toerental/capaciteit/parameters
% (6) ®: om de motor te stoppen
Bediening:
Druk op toets (1) @ of (3 om het vooraf ingestelde toerental/capaciteit te
selecteren.

Wanneer de pomp start vanuit stilstand, loopt deze aan in de aanzuigstand (voor
zover deze is geactiveerd) en aansluitend met het gese-lecteerde vaste
toerental/capaciteitsniveau.

Wanneer de pomp al in bedrijf is, gaat deze direct naar het geselecteerde
toerental/capaciteitsniveau, zonder aanzuigtijd.

Met de toets @ wordt de motor gestopt. Is in de parameters een analoge
aansturing of RS485 ingesteld, kan de motor weer worden gestart met de toets 1

Instellen van de toerentallen/capaciteits:

Toerental 2 Druk op de toets van het vaste toerental/ capaciteitsniveau dat moet worden
gewijzigd ((1) @ (3)) en wijzig vervolgens met de toetsen het toerental/
2500rm capaciteit. Het ingestelde toerental/ capaciteit wordt direct opgeslagen en

toegepast wanneer opnieuw het vaste toerental/capaciteitsniveau wordt
geselecteerd.

9 Aanwijzing: Tijdens de aanzuigfase kan het toerental/ capaciteit niet worden gewijzigd.
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Setup
beveiligd

Instellen van parameters:

Door gedurende 3 seconden op de (- -toets te drukken, wordt het setup-menu
geopend. Daar kan met de () -toets door het menu worden gebladerd en met de
toetsen parameters en instellingen worden gewijzigd.

Wanneer in het menu op de toets (=) wordt gedrukt, worden alle gewijzigde
waarden opgeslagen en wordt het setup-menu verlaten. Met de toets @ wordt
het setup-menu verlaten zonder de gewijzigde waarden op te slaan.

INFO > VA

Taal

nederlands

Taal:
Bij het menupunt "Taal" kan de taal worden ingesteld. Via de toetsen kan
worden opgeschakeld tussen de talen.

De volgende talen kunnen worden geselecteerd:

. Duits . Frans .
. Engels . Italiaans .

Nederlands
Spaans

Ext. Aansturing
Digitale in

VA

Digitale en analoge ingangen:

Bij het menupunt " Ext. Aansturing " kan het type externe aansturing worden
vastgelegd.

geen = gedeactiveerd

Digitale in = digitale ingangen (potentiaalvrij) geactiveerd

0-10 V = analoge ingang 0-10 V

4-20 mA = analoge ingang 4-20mA

RS485 = Protocol op aanvraag

Stopcontact

sluiten

Schakelgedrag stopcontact:

Onder menuonderdeel stopcontact kan het schakel-gedrag van digitale ingang
stop worden gewijzigd.

Sluiten betekent dat de aandrijving wordt gesloten als het stop contact/verbinding
gesloten is.

Open betekent dat de aandrijving gesloten is wanneer het stop contact/verbinding
open is.

Zonder Signaal betekent dat het externe contact om te stoppen niet nodig is. Het
verbreken van het GND-contact stopt de aandrijving..

Aanzuigtijd
1min
VA
Aanzuigsnelheid
3000rpm

VA

Aanzuigparameters:

Bij de menupunten "Aanzuigtijd" en "Aanzuigtoerental/ -capaciteit" kan een tijd en
toerental/capaciteit worden gedefinieerd, waarmee de pomp na een stilstand het
water aanzuigt en de pijpleiding ontlucht.

@

Geheugen
Reset

Resetten:

Wanneer gedurende ten minste 10 seconden op de -toets wordt gedrukt,
wordt de aan-drijving gereset naar de standaardinstelling. De motor stopt en op
het display staat “reset”.
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Door drukken op de (9 -toets wordt op het display de actuele capaciteitsvraag, de
@ softwareversie en de laatste fout weergegeven.

Vermogen

2188W Het display van de besturing schakelt na 5 minuten zonder actie uit.

@

HX.Ul  V0.08.28
HXIO  V0.10.04
HXPD  V0.04.01

®

Laatste fout
1

De pomp loopt na een stroomstoring automatisch weer met het laatst ingestelde toerental of blijft stilstaan
wanneer deze daarvoor werd gestopt.

Het in- en uitschakelen van de pomp moet plaatsvinden via de hiervoor bestemde stuurkabel (potentiaalvrije
contacten), het analoge signaal of RS485. Dit kan worden uitgevoerd via een BADU-logicabesturing,
BADU OmniTronic of een klein koppelrelais. Daardoor wordt de elektronica minder belast.

Overzicht van mogelijke waarschuwingen en foutmeldingen
Waarschuwingen

AN

Waarschuwingen wijzen op systeemtoestanden met begrenzingen. Ze worden elke tien seconden
weergegeven, zolang er geen fout is. Bij hoge temperaturen wordt de actueel gemeten temperatuur van het
betreffende onderdeel (PCB — printplaat, PFC of IPM — powermodule) weergegeven. Na enige tijd wordt het
apparaat omgeschakeld naar de derating-modus en wordt de capaciteit verlaagd. Derating wordt eveneens
weergegeven als waarschuwing en overschrijft de eerder weergegeven overtemperatuurwaarschuwingen.

Waarschuwing Grenswaarde

PCB temperatuur hoog > 86 °C

PFC temperatuur hoog > 86 °C

IPM temperatuur hoog > 86 °C
Ingangsspanning hoog >255V
Ingangsspanning laag <206V

Derating start Zie inverted parameter

Fouttype

Elke fout heeft een fout-reactietype, een aantal herhalingen van de reactie bij meer aanwezige fouten en een
wachttijd tussen herhalingen van de fout (timeout).

Reactietype
Auto Try Again (ATA) Voor algemene fouten: Het systeem zorgt elke x seconden voor een
foutrest en probeert de laatste systeemtoestand weer te herstellen.
Wait on Action (WTA) Voor kritieke fouten: Na een fout-rest door de gebruiker zorgt het systeem
voor het weer herstellen van de systeemtoestand.
Memory Reset (MR) Voor fouten bij de parametrering en initialisatie: Het geheugen wordt

gereset naar de fabrieksinstellingen en systeemhertstart van het
applicatieboard wordt uitgevoerd.

Bootloader Watchdog (BW) Voor updaten van niet compatibele software: Het uitvoeren van de software
wordt voorkomen, een systeemupdate is vereist.

Door lang drukken (> 3 s) op de -toets @ kan een fout worden bevestigd en gereset.
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Fout

Nr. Foutnaam Reactietype Aantal herh. Time-out
1 Under voltage ATA Oneindig 5s
2 Over voltage WTA Oneindig 5s
3 Wrong voltage at startup ATA 1 10s
4 Over temperature power modul ATA Oneindig 60 s
5 Over temperature motor ATA Oneindig 60 s
6 Over temperature PCB ATA Oneindig 60 s
8 Over temperature PFC ATA Oneindig 60 s
98 Communication ATA Oneindig 8s
100 Drive Initialisation ATA Oneindig 15s
101 No external release ATA Oneindig 30s
102 Motor start failed WTA Oneindig 30s
103 Over current phase WTA 1 5s
104 PFC undervoltage WTA Oneindig 5s
105 Power module error WTA Oneindig 5s
106 Power module passed on WTA Oneindig 5s
107 Over current DCLink WTA Oneindig 5s
110 Kritische onderspanning WTA Oneindig 15s
200 HXIO Initialisation MR Oneindig 30s
201 HXIO Parametrization MR Oneindig 30s
202 HXIO RT Application ATA Oneindig 5s
210 HXIO Wrong HW-ID BW Oneindig Os
211 HXIO Wrong HW Version BW Oneindig 10s
222 HXIO COM PM ATA Oneindig 20s
223 HXIO COM PM Timeout ATA Oneindig 20s
224 HXIO COM Ul Timeout ATA Oneindig 10s
225 HXIO COM SIO Timeout ATA Oneindig 10s
230 HXIO EEPROM Error ATA Oneindig 5s
231 HXIO EEPROM Error change block ATA 1 5s

Wanneer een defect is opgetreden, moet de installatie worden losgekoppeld van de voeding. Zie hoofdstuk
2.2 van de originele gebruiksaanwijzing "Normaal en zelfaanzuigende pompen met/zonder kunststof lantaarn

(AK)".

Onderstaande opsomming heeft betrekking op de overige relevante documenten!

Deksel/filtermandje demonteren respectievelijk monteren

W90.80.025-P
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AVVISO

Altri documenti applicabili

Le istruzioni di funzionamento originali "Pompe aspirazione normale e autodescanti, con e senza campana -
esecuzione (AK)" fanno parte a questa documentazione pompa. Queste devono essere ben accessibili per il
personale di servizio e per il personale di assistenza.

Glossario
TD Dati tecnici
Sa Raccordo aspirazione
Da Raccordo mandata
d-Saug Diametro raccomandato del tubo di aspirazione finoa 5 m
d-Druck Diametro raccomandato del tubo di mandata finoa 5 m
max. L Lunghezza massima della pompa
D Densita
P+ Potenza assorbita
P2 Potenza resa
I Corrente nominale
Lpa ¢ m) Livello di pressione acustica in 1 m di distanza. Misurato a norma DIN 45635
Lwa Potenza acustica
m Peso
WSK Contatto di terra dell'avvolgimento oppure salvamotore
PTC Conduttore a freddo
Hmax. Prevalenza massima
SP Autoadescante
Hs; Hz Altezza geodetica tra livello dell'acqua e pompa
Hs Altezza massima aspirazione
Hz Altezza massima a funzionamento sottobattente
IP Tipo di protezione motore
W-KI Classe isolamento
n Numero di giri
P-GHI 2,5 bar massima pressione interna corpo/massima pressione sistema
T Temperature acqua
[ Si
o No
T/°C Spiegazione temperatura acqua 40 °C (60 °C): 40 °C = temperatura massima dell'acqua ai
sensi del marchio. (60 °C) = la pompa puo senz'altro funzionare anche con una temperatura
acqua massima di 60 °C
1~/3~ Adatta per funzionamento continuo a
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Adatta per tensione standard secondo normative DIN IEC 60038; DIN EN 60034

La pompa possiede un motore a magneti permanenti ed € protetta elettronicamente dal sovraccarico.
Collegamento di contatti di commutazione esterni
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Tipo Morsetto Descrizione
Allacciamento alla rete Il:l 1~ 230V 50/60 Hz
PE Cavo di terra
Ingressi digitali (a potenziale zero) | D1 Marrone = n1
D2 Verde = n2
D3 Bianco = n3
D4 Rosso = Stop
L Nero = GND
Ingressi analogici Al 0-10V
A2 4-20 mA
1 GND
RS485 A RS485+
B RS485-
1 GND
Rele 1 Riproduzione dello stato del motore max. 5A-250 V
2 AC/5 A-30 V DC
Motor Thermal Switches PTCA1 Grigio — Grigio
PTC2 Bianco — Bianco
Allacciamento del motore u Marrone
V Blu
W Nero
PE Verde/Giallo
Bassa Alta
Priorita
n1 n2 n3 Stop
WG27.50.094-5-P

Riproduzione dello stato del motore tramiteirelé 1 e 2

Il relé 1 chiude non appena il motore viene alimentato con tensione di rete e non vi sono errori. In caso di
errore, il relé 1 si riapre. |l relé 2 chiude non appena il motore ¢ in funzione.
Questa riproduzione dello stato del motore non permette una sicurezza al 100%, questo & garantito solo da un

sensore di flusso o di pressione.

Comportamento di commutazione del segnale analogico

P [%]
100%/3000f - |- {--F-{-J--F-f---F-{---F-1-F-F-]--E=
'l |
o |
- T
> :
o 1
- T
L= ‘
1
5%/600 - 1
1
]
I
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
U[v]
P [%]
100%/3000f T 1 -FH - FHI-FFA-FEAFFA R A-FFAEA
T
= X
— |
Lo ]
T
A ;

5%/600

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21
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AVVISO

Attivazione del numero di giri del motore mediante pulsanti manuali o contatti di commutazione esterni. In tal
modo si attivano i contatti di commutazione ed il numero di giri associato.

Se la pompa parte da ferma, si avvia in modalita di adescamento e di seguito alla velocita fissa selezionata, ad
eccezione del controllo analogico 0-10 V, 4-20 mA e RS485.

A pompa in funzione, i numeri di giri fissi vengono raggiunti direttamente senza tempo di aspirazione.

Se il comando esterno non & necessario, le estremita del cavo devono essere isolati.

AVVISO

Per l'interazione perfetta con le unita periferiche, quali ad es. scambiatore di calore elettronico o impianti di
dosaggio, raccomandiamo l'installazione di un flussostato con rispettiva unita di valutazione che permette
anche I'emissione di una segnalazione di guasto.

AVVISO

Per evitare malfunzionamenti, devono essere assolutamente osservati i seguenti punti:

. Linea di controllo deve essere postata a regola d'arte. Deve essere evitato un montaggio parallelo alla
linea di rete o altre reti di utenza.

Prolunghe della linea di controllo possono provocare tensioni pericolose al digitale di ingresso. Evitare con
schermature.

Non collegare cavi di rete di altre risorse alla stessa linea di alimentazione.

AVVISO

La pompa non & progettata per essere spenta durante il normale funzionamento togliendo la tensione. Cio

provoca guasti all'elettronica e riduce notevolmente la durata di vita dell'elettronica della pompa.

= La pompa deve essere comandata solo con un cavo di comando tramite un'unita di controllo esterna o con
i pulsanti sul pannello di controllo.

2 E vietato commutare la pompa interrompendo I'alimentazione elettrica.

Selezione del modo operativo

Con questo motore & possibile distinguere tra due modi operativi (modalita). Il motore pud essere regolato o
attraverso il numero di giri o attraverso la potenza.

Nella modalita ,velocita costante®, la velocita desiderata & impostata sul motore e questa velocita viene
mantenuta costante tramite la curva caratteristica.

Nella modalita “potenza costante” la potenza desiderata viene impostata in % sul motore e mantenuta costante
su tutta la curva caratteristica. In questo caso il motore regola automaticamente il numero di giri in base alla
potenza impostata.

Modalita Numero di giri costante * Potenza costante

Impostazione predefinita:

Numero di giri/Potenza: 1 =2000 min-* 1=60%
2 =2500 min-! 2=80%
3 =3000 min-*! 3=100 %

Numero di giri aspirazione/ Potenza = 3000 min-* =100 %

aspirazione:

Tempo di aspirazione: =5 minuti =5 minuti

Numero di giri/Potenza regolabili: 600 — 3000 min-' (ad incrementi |5 — 100 % (ad incrementi di 1 %)
di 10min-?)

Tempo di aspirazione regolabile: oFF, 1 — 10 Min. (ad incrementi |oFF, 1 — 10 Min. (ad incrementi
di 1 min) di 1 min)

Lingua: english english

Attivazione esterna: nessuno nessuno

* La funzione ,numero di giri costante” impostazione di fabbrica.
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Struttura del menu di configurazione

A seconda della selezione o dell'impostazione, le voci di menu vengono visualizzate o nascoste secondo il
diagramma seguente.

0-10V
4-20 mA
RS485

Comando ext.

Digitale in

Contatto stop

Tempo aspiraz.

1-10 min

N. giri aspiraz

Modalita

7

il

[BADUTGREEN (1)

B 2)

(3)

@ | (4)

reson g
— | ®

)0 @ (6)

Pannello di controllo:

Display a LCD: visualizza il numero di giri/la resa attuale del motore.
1) @ (3 : selezione dei numeri di giri/ resettare preimpostati
: visualizzazione del consumo attuale e selezione nel menu di setup
: impostazione dei parametri
: modifica del numero di giri/la resa/parametri

© : arresto del motore

Comando:

Premere il tasto (1) @ o (3 per selezionare il numero di giri/la portata
preimpostato.

Avviando la pompa da ferma, essa inizia a funzionare in modalita di aspirazione
(se attivata) e poi con il numero di giri/il livello di portata fisso selezionato.

A pompa in funzione, i numeri di giri/il livello di portata vengono raggiunti
direttamente senza tempo di aspirazione.

Premendo il tasto @, il motore si arresta. Se nei parametri & impostato un
controllo analogico o0 RS485, il motore puo essere riavviato con il tasto (1.

N. di Giri 2

Impostazione dei numeri di giri/di portata:

Premere il tasto del numero di giri fisso/il livello di portata da modificare ((1)@ (3))
2500:pm e poi modificare il numero di giri/portata premendo i tasti . I numero di giri/
portata impostato viene memorizzato direttamente e si riattiva riselezionando il
numero di giri fisso/il livello di portata.

Avviso: Durante la fase di aspirazione il numero di giri/portata non puo essere modificato.
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Impostazione dei parametri:

Premendo il tasto (=) per 3 secondi si passa al menu di setup. Qui & possibile
scorrere nel menu con il pulsante (+9 e modificare i parametri e le impostazioni
con i pulsanti

Premendo il tasto (- all'interno del menu, tutti i valori modificati vengono
memorizzati e si esce dal menu di setup. Premendo il tasto @ , dal menu di setup
si esce senza memorizzare i valori modificati.

Lingua

italiano

Lingua:

La lingua pud essere impostata alla voce di menu ,Lingua“. Con i tasti e
possibile cambiare la lingua.

Possono essere selezionate le lingue seguenti:

*+ Tedesco . Francese + Olandese

* Inglese + |taliano «  Spagnolo

Comando ext.
Digitale in

VA

Ingressi digitali e analogici:

Il tipo di controllo esterno pud essere speci-ficato alla voce del menu , Comando
ext. “.

nessuno = disattivata

Digitale in = ingressi digitali (potenziale zero) attivati

0-10 V = Ingresso analogico 0-10 V

4-20 mA = Ingresso analogico 4-20 mA

RS485 = Protocollo su richiesta

Contatto stop

chiuso

Comportamento di commutazione contatto stop:

Nella voce contatto stop si puo modificare il comportamento di commutazione
dell'ingresso digitale stop.

Chiuso significa, il motore si arresta a contatto chiuso.

Aprire significa, il motore si arresta a contatto aperto.

Senza segnale significa, non € necessario il contatto esterno per I'arresto. Aprire
il contatto GND arresta il motore.

Tempo aspiraz.
1min

VA

N. giri aspiraz
3000rpm

VA

Parametri di aspirazione:

Nelle voci di menu ,Tempo di adescamento® e "Velocita/potenza di adescamento”
€ possibile definire un tempo e una velocita/potenza, con cui la pompa aspira
I'acqua dopo un arresto e sfiata la tubazione.

@

Memoria
Reset

Reset:
Premendo il tasto per almeno 10 secondi, il motore viene resettato sulle
impostazioni predefinite. Il motore si arresta ed il display visualizza “reset”.

04[2025

766.2260.087 PDF' RE/SPN IT 37



Premendo il pulsante (9, sul display vengono visualizzati la potenza assorbita
attuale, la versione del software e I'ultimo errore.

Il display del controllore si spegne dopo 5 minuti senza azioni.

@

HX.Ul  V0.08.28
HXIO  V0.10.04
HXPD  V0.04.01

®

Ultimo errore
1

In seguito ad una caduta di tensione, la pompa si riavvia automaticamente con l'ultimo numero di giri
impostato o resta ferma se prima era stata arrestata.

Le operazioni di accensione e spegnimento della pompa devono essere realizzate attraverso |'apposito cavo di
controllo (contatti a potenziale zero), il segnale analogico oppure RS485. Cid pud avvenire attraverso un
controllo BADU-Logic, BADU OmniTronic o un relé di accoppiamento. In questo modo vengono ridotte le
sollecitazioni a cui & sottoposta I'elettronica.

Panoramica dei possibili avvisi e messaggi di errore
Avvisi

YN

Gli avvisi indicano gli stati limite del sistema. Vengono visualizzati ogni dieci secondi finché non vi sono errori.
A temperature elevate viene visualizzata la temperatura misurata al momento del componente interessato
(scheda PCB, PFC o modulo di alimentazione IPM). Dopo un certo tempo I'apparecchio passa alla modalita di
derating e le prestazioni si riducono. Anche il derating viene visualizzato come avviso e sovrascrive gli avvisi di
sovratemperatura visualizzati in precedenza.

Avviso Valore limite

Temperatura PCB alta >86 °C

Temperatura PFC alta >86 °C

Temperatura IPM alta >86 °C

Tensione di ingresso alta >255V

Tensione di ingresso bassa <206 V

Awvii di derating Vedi i parametri dell'inverter

Tipo di errore

Ogni errore ha un tipo di reazione all'errore, un numero di ripetizioni della reazione in caso di ulteriori errori e
un tempo di attesa tra le ripetizioni dell'errore (timeout).

Tipo di reazione

Auto Try Again (ATA) Per errori generali: Il sistema esegue automati-camente un reset degli errori
ogni x secondi e tenta di ripristinare I'ultimo stato del sistema.

Wait on Action (WTA) Per errori critici: Dopo un errore di reset da parte dell'utente, il sistema avvia
il ripristino dell'ultimo stato del sistema.

Memory Reset (MR) Per errori nella parametrizzazione e inizializzazione: La memoria viene

resettata alle impostazioni di fabbrica e viene effettuato un riavvio di
sistema della scheda dell'applicazione.

Bootloader Watchdog (BW) Per I'aggiornamento di software incompatibile: Viene impedita I'esecuzione
del software ed & necessario un aggiornamento del sistema.

Un errore puo essere confermato e resettato premendo a lungo (>3s) il pulsante @ .
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Errore

N° Nome dell‘'errore Tipo di reazione Numero ripetiz. | Time-out
1 Under voltage ATA Infinito 5s
2 Over voltage WTA Infinito 5s
3 Wrong voltage at startup ATA 1 10s
4 Over temperature power modul ATA Infinito 60s
5 Over temperature motor ATA Infinito 60s
6 Over temperature PCB ATA Infinito 60s
8 Over temperature PFC ATA Infinito 60s
98 Communication ATA Infinito 8s
100 Drive Initialisation ATA Infinito 15s
101 No external release ATA Infinito 30s
102 Motor start failed WTA Infinito 30s
103 Over current phase WTA 1 5s
104 PFC undervoltage WTA Infinito 5s
105 Power module error WTA Infinito 5s
106 Power module passed on WTA Infinito 5s
107 Over current DCLink WTA Infinito 5s
110 Bassa tensione critica WTA Infinito 15s
200 HXIO Initialisation MR Infinito 30s
201 HXIO Parametrization MR Infinito 30s
202 HXIO RT Application ATA Infinito 5s
210 HXIO Wrong HW-ID BW Infinito Os
211 HXIO Wrong HW Version BW Infinito 10s
222 HXIO COM PM ATA Infinito 20s
223 HXIO COM PM Timeout ATA Infinito 20s
224 HXIO COM Ul Timeout ATA Infinito 10s
225 HXIO COM SIO Timeout ATA Infinito 10s
230 HXIO EEPROM Error ATA Infinito 5s
231 HXIO EEPROM Error change block ATA 1 5s

Se si verifica un difetto, I'impianto deve essere scollegato dalla tensione di alimentazione. Vedere il capitolo 2.2
delle istruzioni di funzionamento originali "Pompe aspirazione normale e autoadescanti, con e senza campana
— esecuzione (AK)".

| seguenti elenchi riguardano i documenti di riferimento!

Smontaggio e montaggio del coperchio/cestello

W90.80.025-P
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Documentos incluidos

Este documento forma parte de las instrucciones originales para bombas de "aspiracion normal y bombas
auto-aspirantes con/sin la version (AK)". Se recomienda mantenerlo de facil acceso para el personal de
operacion y mantenimiento.

Glosario
TD Datos técnicos
Sa Conexidn por aspiracion
Da Conexion por presion
d-Saug Diametro recomendado de la tuberia de aspiracién hasta 5 m
d-Druck Diametro recomendado de la tuberia de presién hasta 5 m
max. L Maximo largo de la bomba
D Densidad
P+ Potencia absorbida
P Potencia disipada
I Corriente nominal
Lpa ¢ m) Nivel de presidn acustica a un metro de distancia. Mido segun norma DIN 45635
Lwa Potencia acustica
m Peso
WSK Protector térmico integrado en la bobina del motor
PTC Termistor PTC
Hmax. Altura maxima de presion
SP Auto-aspirante
Hs; Hz Altura geodésica sobre el nivel del agua y la bomba
Hs Aspiracién total
Hz Elevacion total en la aspiracion
IP Proteccion del motor
W-KI Aislamiento tipo
n Velocidad de giro
P-GHI 2,5 bar presion interna maxima de carcasa/presion maxima del sistema
T Temperatura del agua
[ Si
o No
T/°C Explicacion de la temperatura del agua 40 °C (60 °C): 40 °C = vale para temperaturas maximas
conforme a las normas GS. (60 °C) = La bomba puede funcionar para una temperatura del
agua de 60 °C
1~/3~ Apropiado para un servicio continuo a
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Apropiado para una tensién segun la normas DIN IEC 60038; DIN EN 60034

La bomba tiene un motor de iman permanente y esta protegida electrénicamente contra sobrecarga.
Conexion de contactos de conmutacion externos

40 ES 766.2260.087 PDF' RE/SPN 042025



Tipo Borne Descripcion
Conexion de red Il:l 1~ 230V 50/60 Hz
PE Conductor puesta a tierra
Entradas digitales (libres de D1 Marron = n1
potencial) D2 Verde= n2
D3 Blanco = n3
D4 Rojo = Parada
L Negro = GND
Entradas analdgicas A1 0-10 Vv
A2 4-20 mA
1 GND
RS485 A RS485+
B RS485-
1 GND
Relé 1 Indicador de estado del motor max. 5A-250 V AC/
2 5A-30V DC
Motor Thermal Switches PTC1 Gris -- Gris
PTC2 Blanco - Blanco
Conexién de motor U Marrén
V Azul
W Negro
PE Verde/amarillo
Baja Alta
Prioridad
n1 n2 n3 Stop
WG27.50.094-6-P

Reproduccion del estado de motor mediante relé 1y 2
El relé 1 cierra al instante que le llega tension de alimentacion al motor y no hay ningun error. En caso de error
el relé 1 vuelve abrir. Al momento que el motor funciona cierra el relé 2.

Esta reproduccion del estado del motor no ofrece un 100- % de seguridad, esto sdlo se garantiza con un

sensor de flujo o de presion.
Respuesta de conmutacién sefial analégica

P [%]
100%/3000f - 1 - J--F-1-J--F-1-J--F-1-J--F-1-J--F-]- -2
|
— l
- T
L= :
o |
"~ T
L= :
ot I
5%/600 :
1
I
]
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
UVl
P [%]
100%/3000 TJI-FE I FFI I FF - FFI-FFAFF T FFF R EA
T
= X
T | :
L |
T
T | 1
= A
5%/600 ;
]
T
0 1 2 3 45 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21
| [MA]
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AVISO

Poner en marcha la velocidad del motor mediante botdn pulsador o contactos de conmutacion externos. De
esta manera se activan los contactos de conmutacién y la velocidad de giro asignada.

Si la bomba arranca desde el estado parado, funcionara en modo de succién y a continuacion a la velocidad
fija seleccionada, exceptuando el control analdgico 0-10 V, 4-20 mA y RS485.

Durante el funcionamiento las velocidades fijas se aplican directamente, sin tiempo de aspiracion.

Si el mando externo no se necesita, deben aislarse los cabos de cable.

AVISO

Para la interaccion sin problemas con equipos periféricos, p. €j. intercambiadores de calor eléctricos o
instalaciones dosificadoras, se recomienda el montaje de un interruptor de caudal con la correspondiente
unidad de evaluacion. De este modo, también es posible emitir un mensaje de averia.

AVISO

Para evitar el mal funcionamiento del motor, deben tenerse en cuenta los siguientes puntos.:

. La linea de control debe estar conectada correctamente. Debe evitarse un montaje paralelo a su propio
cable de alimentacion o a otros puntos de consumo.

Si se amplian las lineas de control, pueden surgir tensiones peligrosas en la entrada digital. Esto debe
evitarse, por ejemplo con protecciones adicionales como el cifrado.

No utilice el cable de alimentacion de diferentes recursos en la misma linea de suministro.

AVISO

La bomba no esta disefiada para desconectarse durante el funcionamiento normal desconectando la tension.
Esto provoca fallos en la electrénica y reduce considerablemente la vida util de la electronica de la bomba.

=>» La bomba sélo debe controlarse mediante un cable de control a través de una unidad de control externa o
mediante los botones del panel de control.

= Esta prohibido conmutar la bomba interrumpiendo el suministro eléctrico.

Seleccién del modo operativo

En este motor puede distinguirse entre dos modos operativos (modo). El motor puede regularse mediante la
velocidad o bien mediante la potencia.

En el modo operativo ,velocidad constante® se ajusta la velocidad deseada en el motor y esta velocidad se
mantiene constante a través de la curva caracteristica.

En el modo operativo,potencia constante se ajusta la potencia deseada en % en el motor y se mantiene

constante a lo largo de toda la curva caracteristica. Aqui, en funcidn de la potencia ajustada el motor regula
automaticamente la velocidad.

Modo Velocidad constante * Potencia constante
Ajuste previo:
Velocidad/Potencia: 1 =2000 min-’ 1=60%
2 = 2500 min-! 2=80%
3 =3000 min-' 3=100 %
Velocidad de aspiracion/ Potencia de |= 3000 min"" =100 %
aspiracion:
Tiempo de aspiracion: = 5 minutos = 5 minutos
Velocidades/Potencia ajustables: 600 — 3000 min-! (en pasos de 5-100 % (en pasos de 1 %)
10 min)
Tiempo de aspiracion off, 1 — 10 min. (en pasos de 1 min) |off, 1 — 10 min. (en pasos de
ajustable: 1 min)
Idioma english english
Mando externo: ninguno ninguno

* La funcién "Velocidad constante" corresponde al ajuste de fabrica.
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Estructura de menu setup
Segun la seleccidn o bien ajuste, se muestran o se ocultan los puntos de menu conforme al diagrama

siguiente.
0-10V

l 4-20 mA
ninguno RS485

Digital in

Contacto paro

Tiempo de asp.

\el. aspiracion

<

N Interfaz de usuario:
_BADU GREEN (1) Display de LCD: indica la actual velocidad de giro/potencia en
porcentaje del motor.
Ve (2) (1) @ (3 seleccion de las velocidades de giro/la potencia
preconfiguradas
@—— 1@ B //@ (3) (+9: para indicacidon del consumo actual y la seleccion de las opciones
3 de menu en la configuracion
— o © . )
~ 4 (4) (5 para ajustar los parametros
% (5) : para modificar las velocidad de giro/la potencia/los parametros
(6) 0. para detener el motor
Manejo:
Pulsar la tecla (1) @ o (3 para seleccionar la velocidad de giro fija/la potencia
preconfigurada.
Bomba Si arranca la bomba cuando esta parada, se pone en marcha en el modo de

aspiracion (si esta activado) y a continuacion con la velocidad de giro fija/la
potencia seleccionada.

Durante el funcionamiento las velocidades de giro/la potencia se aplican
directamente, sin tiempo de aspiracion.

Apretando la tecla @ se detiene el motor. Si viene configurado en los parametros
un control analdgico o RS485, se puede rearrancar el motor con la tecla (1.

off

Ajuste de las velocidades de giro/potencia:
Pulsar la tecla de la velocidad de giro fija/la potencia que debe modificarse
2500pm (1)@ (3) y después modificar la velocidad de giro/ potencia con las teclas

. La velocidad de giro/potencia ajustada se almacena inmediatamente y en
la siguiente seleccion se traslada a la velocidad de giro fija/ la potencia.

Velocidad 2

9 Nota: La velocidad de giro/la potencia no se puede cambiar durante la fase de aspiracion.
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Setup
memorizado

Ajuste de los parametros:

El menu Setup se selecciona manteniendo pulsada la tecla
segundos. En el puede desplazarse por el menu con la tecla
parametros y configuracién con las teclas

Si en el menu se pulsa la tecla (<), se guardan entonces todos los valores
cambiados y se sale del menu Setup. Pulsando la tecla @ se sale del menu
Setup sin guardar los valores cambiados.

durante 3
y cambiar los

ldioma

espafiol

Idioma:
En el punto de menu ,ldioma“ se puede ajustar el idioma. Usando las teclas
se puede cambiar entre los idiomas.

Se pueden seleccionar los idiomas siguientes:

+ aleman + francés .
. inglés . Italiano .

neerlandés
espaniol

Control ext.
Digital en

VA

Entradas digitales y analdgicas:

En el punto de menu ,, Control ext. “ se puede prefijar el tipo de control externo.
ninguno = desactivado

Digital en = entradas digitales (sin potencial) activadas

0-10 V = Entrada analdgica 0-10 V

4-20 mA = Entrada analdégica 4-20 mA

RS485 = Protocolo a peticion

Contacto paro

cerrar

Reaccidn de conexidon contacto paro:

Bajo la opcion contacto paro se puede modificar la reaccidon de conexion de la
entrada digital stop.

Cerrar significa que el accionamiento de traslacidon se para con el contacto de
STOP cerrado.

Abrir significa que el accionamiento de traslacién se para con el contacto de
STOP abierto.

Sin sefal significa que no es necesario una conexion de contacto externo para
parar el accionamiento. Si se abre el contacto GND se para el accionamiento.

Tiempo de asp.
1min
VA
\el. aspiracion

3000rpm

VA

Parametro de succién:

En los puntos de menu ,tiempo de succion® y ,velocidad/potencia de succion® se
puede definir un tiempo y velocidad/potencia con la que succionara el agua
después de una parada y el purgado de la tuberia.

@

Memoria
Reset

Restaurar / Reset:
Si la tecla () se pulsa por lo menos durante 10 segundos, el accionamiento se
restaura al ajuste de fabrica. El motor se detiene y en el display aparece “reset”.
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Pulsando la tecla () se muestra en pantalla la demanda de potencia actual, la
@ version del software y el ultimo error ocasionado.

Potenci . . . . .
MBS El display del mando se apaga después de 5 minutos sin accion.

@

HX.Ul  V0.08.28
HXIO  V0.10.04
HXPD  V0.04.01

@

Ultimo error
1

La bomba arranca automaticamente después de un corte de corriente de nuevo con la velocidad de giro
ultimamente ajustada, o permanece parada si antes se detuvo.

El encendido y el apagado de la bomba deben realizarse a través del cable de control previsto para ello
(contactos sin potencial), la sefial analégica o bien RS485. Esto puede hacerse a través de un control
BADU-l6gico, BADU OmniTronic o a través de un relé de acoplamiento pequefio. De este modo se carga
menos el sistema electrénico.

Resumen de posibles advertencias y mensajes de error
Advertencias

YN

Las advertencias indican estados del sistema limites. Mientras no haya ningun error se visualizan cada diez
segundos. Con altas temperaturas se visualiza la temperatura medida actualmente del componente afectado
(placa de circuito - PCB, mdédulo de potencia PFC o bien IPM). Transcurrido un tiempo el aparato conmuta al
modo derating y la potencia se reduce. La reduccion se visualiza también como advertencia y sobrescribe las
advertencias de sobretemperatura mostradas anteriormente.

Advertencia Valor limite

PCB temperatura alta >86 °C

PFC temperatura alta >86 °C

IPM temperatura alta >86 °C

Tensién de entrada alta >255V

Tensién de entrada baja <206 V

Derating starts Véase pardmetros del inversor

Tipo de error

Cada error conlleva un tipo de reaccion de error, un numero de repeticiones de la reaccién en caso que
persistan errores y un tiempo de espera entre las repeticiones del error (timeout).

Tipo de reaccién

Auto Try Again (ATA) Para errores comunes: El sistema se encarga de realizar un reset de error
automaticamente cada x segundos e intenta restaurar el ultimo estado del
sistema.

Wait on Action (WTA) Para errores criticos: Después de que el usuario realice un reset de error, el
sistema restablece el estado de sistema ultimo.

Memory Reset (MR) Para los errores durante la parametrizacién e inicializacion: La memoria se

restaura a los ajustes de fabrica y se realiza un reinicio del sistema de la
placa de aplicacion.

Bootloader Watchdog (BW) Para la actualizacion de software no compatible: Se impide la ejecucién del
software, se precisa una actualizacion del sistema.

Con una pulsacién prolongada (>3s) de la tecla @ , se puede confirmar y resetear un error.
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Error

N°. Nombre del error Tipo de reaccion Numero de repet. Time-out
1 Under voltage ATA Infinito 5s
2 Over voltage WTA Infinito 5s
3 Wrong voltage at startup ATA 1 10s
4 Over temperature power modul ATA Infinito 60s
5 Over temperature motor ATA Infinito 60s
6 Over temperature PCB ATA Infinito 60s
8 Over temperature PFC ATA Infinito 60s
98 Communication ATA Infinito 8s
100 Drive Initialisation ATA Infinito 15s
101 No external release ATA Infinito 30s
102 Motor start failed WTA Infinito 30s
103 Over current phase WTA 1 5s
104 PFC undervoltage WTA Infinito 5s
105 Power module error WTA Infinito 5s
106 Power module passed on WTA Infinito 5s
107 Over current DCLink WTA Infinito 5s
110 Subtensién critica WTA Infinito 15s
200 HXIO Initialisation MR Infinito 30s
201 HXIO Parametrization MR Infinito 30s
202 HXIO RT Application ATA Infinito 5s
210 HXIO Wrong HW-ID BW Infinito Os
211 HXIO Wrong HW Version BW Infinito 10s
222 HXIO COM PM ATA Infinito 20s
223 HXIO COM PM Timeout ATA Infinito 20s
224 HXIO COM Ul Timeout ATA Infinito 10s
225 HXIO COM SIO Timeout ATA Infinito 10s
230 HXIO EEPROM Error ATA Infinito 5s
231 HXIO EEPROM Error change block ATA 1 5s

Si se produce un defecto, la instalacidn se tiene que desconectar de la alimentacion eléctrica. Ver capitulo 2.2
de las instrucciones originales para bombas de "Aspiracién normal y bombas auto-aspirantes con/sin la version

(AK)".

Las siguientes enumeraciones se refieren a los documentos convalidados!

Tapa/montaje o desmontaje de los prefiltros de aspiracion

W90.80.025-P
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HUOMAUTUS

Muut voimassa olevat asiakirjat

Alkuperainen kayttdohje "Normaalit ja itseimevat pumput mouvisella kannattimella (AK) tai ilman kannatinta"
kuuluu yhteen taman pumpun teknisen tietolehden kanssa. Sen on oltava aina kaytté- ja huoltohenkildstén
kaytettavissa.

Sansato
TD Tekniset tiedot
Sa Imuliitdnta
Da Paineliitanta
d-Saug Imujohdon suositeltu halkaisija kork. 5 m
d-Druck Painejohdon suositeltu halkaisija kork. 5 m
max. L Pumpun maksimi pituus
D Tiheys
P+ Ottoteho
P Antoteho
I Nimellisvirta
Lpa ¢ m) Standardin DIN 45635 mukaisesti mitattu 88nenpainetaso 1 m etdaiyydella
Lwa Aaniteho
m Paino
WSK K&amin ylikuumenemissuoja tai moottorinsuojakytkin
PTC PTC-vastus
Hmax. Maksimaalinen pumppauskorkeus
SP Itseimeva
Hs; Hz Vedenpinnan tason ja pumpun valinen geodeettinen korkeus
Hs Maksimaalinen imukorkeus
Hz Maksimikorkeus pumpun allessa asennettuna vedenpinnan tason alapuolelle
IP Moottorin suojausluokka
W-KI Lampodluokka
n Kierrosluku
P-GHI 2,5 barin maksimi kotelon sisdpaine/maksimi jérjestelmapaine
T Veden lampdtila
° Kylla
o Ei
T/°C Veden maksimilampétilan 40 °C (60 °C) selitys: 40 °C = koskee GS-merkin mukaista veden
maksimilampd-tilaa. (60 °C) = rakenteeltaan pumppu sopii ongelmitta kaytettavaksi korkeintaan
60 °C veden lampdtilassa
1~/3~ Soveltuu jatkuvaan kayttéon seuraavissa olosuhteissa
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Soveltuu standardijénnitteelle seur. Standardien mukaisesti DIN IEC 60038; DIN EN 60034

Pumpussa on kestomagneettimoottori ja se on suojattu sahkoisesti ylikuormittumista vastaan.
Ulkoisten kytkentakontaktien liittaminen

042025 766.2260.087 PDF' RE/SPN Fl 47



Tyyppi Liitin Kuvaus
Verkkoliitanta Il:l 1~ 230V 50/60 Hz
PE Suojajohdin
Digitaalitulot (potentiaalivapaat) D1 Ruskea = n1
D2 Vihrea = n2
D3 Valkoinen = n3
D4 Punainen = Seis
L Musta = GND
Analogitulot A1 0-10V
A2 4-20 mA
L GND
RS485 A RS485+
B RS485-
L GND
Rele 1 Moottorin tilan toisto kork.
2 5A-250 V AC/5 A-30 V DC
Moottorin Iampdkytkimet PTC1 Harmaa — Harmaa
PTC2 Valkoinen — Valkoinen
Moottoriliitanta u Ruskea
V Sininen
W Musta
PE Vihrea/keltainen
Matala Korkea
Prioriteetti
n1 n2 n3 Pysaytys
WG27.50.094-7-P

Moottorin tilan toisto releilla 1 ja 2

Rele 1 sulkeutuu heti, kun moottoriin syotetaan verkkovirtaa, eika virhetta ole olemassa. Virheen sattuessa rele
1 avautuu jalleen. Rele 2 sulkeutuu heti, kun moottori kay.

Tama moottorin tilan toisto ei anna 100-prosenttista varmuutta, se taataan vain virtaus- tai paineanturilla.

Analogisignaalin kytkeytymiskayttaytyminen

P [%]
100%/3000f - }---F-f-J--F-1-J--F-}---F-F-F-F-1--L=
|
|
L= l
L ;
4 I
~ T
L :
o I
- ]
5%/600 ‘
1
I
]
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 M
U V]
P [%]
100%/3000f T J-FFHI-FFF-FFH-FFA-FFH-FFHI-FRHA-FFHEA
= X
= |
= T
T
I~ :
1
5%/600 |
]
T
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21
I [mA]
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HUOMAUTUS

Moottorin kierrosluvun paallekytkeminen kasipainikkeella tai ulkoisilla kytkentakontakteilla. Nain aktivoidaan
kytkentakontaktit ja kyseessa oleva kierrosluku.

Jos pumppu kaynnistyy pysahdystilasta, se kaynnistyy imutilassa ja kay sen jalkeen valitulla kiintealla
kierrosluvulla, poikkeuksena analoginen ohjaus 0-10 V, 4-20 mA ja RS485.

Mikali pumppu on jo kdynnissd, se alkaa kdyda suoraan maaritetyilla kiinteilla kierrosluvuilla, ilman imuaikaa.
Jos ulkoista ohjausta ei tarvita, kaapelinpaat on eristettava.

HUOMAUTUS

Ongelmattoman toiminnan takaamiseksi oheislaitteiden, kuten esim. sahkélammdnvaihtimen tai
annostelulaitteistojen, kanssa suositellaan virtausvahdin ja vastaavan analyysiyksikdn asennusta. Nain voidaan
antaa myds hairidilmoitus.

HUOMAUTUS

Huomioi ehdottomasti seuraavat seikat moottorin virhetoimintojen valttamiseksi:

. Ohjausjohto on asennettava ammattimaisella ja asiaankuuluvalla tavalla. Asennusta rinnakkain oman
verkkojohdon tai muiden kulutuslaitteiden kanssa on valtettava.

Jos ohjausjohtoja pidennetaan, voi digitaaliseen tuloon syntya vaarallisia jannitteita. Ne on estettava
esimerkiksi asianmukaisella suojauksella.

Al liita erilaisten kayttolaitteiden verkkokaapeleita samaan syéttdlinjaan.

HUOMAUTUS

Pumppua ei ole suunniteltu kytkettdvaksi pois paaltd normaalin kdytén aikana katkaisemalla jannite. Tama
johtaa vikoihin elektroniikassa ja lyhentaa merkittavasti pumpun elektroniikan kayttoikaa.

= Pumppua saa ohjata vain ohjauskaapelilla ulkoisen ohjausyksikon kautta tai ohjauspaneelin painikkeilla.
= Pumpun kytkeminen katkaisemalla virransy6tto on kielletty.

Kayttétavan valinta

Tassa moottorissa voidaan erottaa kaksi kayttétapaa (Tilat). Moottoria voidaan sdadella joko kierrosluvun tai
tehon avulla.

Tilassa “jatkuva kierrosluku” asetetaan moottorissa haluttu kierrosluku ja tdma kierrosluku pidetaan tasaisena
koko tunnuskayran ajan.

Tilassa "jatkuva teho” asetetaan moottorissa haluttu teho (%) ja se pidetdan tasaisena koko tunnuskayran ajan.
Moottori sdatelee tdssa itsendisesti kierroslukua asetettua tehoa vastaavasti.

Tila Jatkuva kierrosluku* Jatkuva teho
Esiasetus:
Kierrosluku/Tehotaso: 1 =2000 min-* 1=60%
2 = 2500 min-! 2=80%
3 =3000 min-! 3 =100 %
Kierrosluku/Imuteho: = 3000 min-"! =100 %
Imuaika: = 5 minuuttia = 5 minuuttia
Saadettava kierrosluku/teho: 600 — 3000 min' (10 min'* vaiheissa) |5—100 % (1 % vaiheissa)
Asetettavissa oleva imuaika pois, 1 — 10 min. (1 Min. vaiheissa) pois, 1 — 10 min. (1 Min. vaiheissa)
Ulkoinen ohjaus: ei mitdan ei mitdan

* Toiminto "jatkuva kierrosluku” on tehdasasetus.
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Valikkorakenne Setup
Aina valinnan tai asetuksen mukaan valikkokohdat naytetaan naytdssa tai haivytetdan naytdsta seuraavan
kaavion mukaisesti.

' 0-10V

. 4-20 mA
ei mitaan Ulkoinen RS485

ohjaus

l Digital in

Pys aytys kontakti

- <@

l 1-10 min

b o
<

?e

;

BADU°GREEN

Speed adjustable

Kayttopinta:
(1) LCD-naytto: nayttdd moottorin ajankohtaisen kierrosluvun/tehon.

(2) (1) @ (3 esiasetettujen kierroslukujen/tehotason valinta

(3) (+9: ajankohtaisen kulutuksen naytt6 ja valikkokohdat valinta

@ asetustoiminnossa
—®

(4) (=): parametrien asettaminen
(5) : kierrosluvun/tehon/parametrien muuttaminen

(6) ®: moottorin pysayttaminen

Pumppu

pois

Kaytto:

Paina painiketta (1) @ tai (3 valitaksesi esiasetetun kierrosluvun/tehon.

Jos pumppu kaynnistyy pysahdystilasta, se kaynnistyy imutilassa (mikali se on
aktivoitu) ja kdy sen jalkeen valitulla kiintealla kierrosluvulla / tehotasolla.

Jos kayttdé on toiminnassa, kierroslukuihin/ tehotasoille ajetaan suoraan, ilman
imuaikaa.

Moottori pysaytetadn painamalla painiketta @ .

Jos parametreihin on asetettu analoginen ohjaus tai RS485, moottori voidaan

kaynnistaa uudelleen painikkeella (1).

Kierrosluku 2

2 50 Orpm

Kierroslukujen/tehojen asettaminen:

Paina muutettavaksi halutun kiintean kierrosluvun/ tehotason painiketta

( (1) @ (3) ja muuta sitten kierroslukua/tehoa painikkeella . Asetettu
kierrosluku/teho tallennetaan suoraan ja siihen ajetaan, kun kiintea kierrosluku/
tehotaso valitaan uudelleen.

Huomio: Imuvaiheen aikana kierroslukua/tehoa ei voi muuttaa.
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Setup
tallennettu

Parametrien asettaminen:

Voit vaihtaa asetusvalikkoon painamalla (=) -painiketta 3 sekunnin ajan. Siella
voidaan selata valikkoa (- -painikkeella ja muuttaa parametreja ja asetuksia
painikkeilla

Jos painiketta ( " painetaan valikossa, kaikki muutetut arvot tallennetaan, minka
jalkeen asetusvalikko sulkeutuu. Painamalla painiketta @ asetusvalikko
sulkeutuu, eikd muutettuja arvoja tallenneta.

Kieli:

Valikkokohdassa "Kieli" voidaan asettaa kieli. Painikkeilla voidaan vaihtaa
kielten valilla.

Valittavissa ovat seuraavat kielet:

. saksa . ranska . hollanti

. englanti . italia . espanja

Ulkoinen ohjaus
Digital in

VA

Digitaaliset ja analogiset tulot:

Valikkokohdassa "ulkoinen ohjaus" voidaan maarittda ulkoisen ohjauksen tapa.
ei mitdan = deaktivoitu

Digital in = digitaaliset tulot (potentiaalivapaat) aktivoitu

0-10 V = Analogitulo 0-10 V

4-20 mA = Analogitulo 4-20 mA

RS485 = Protokolla pyynndsta

Pysaytyskontakti

sulje

Kytkentakayttaytyminen pysaytyskontakti:

Kohdassa pysaytyskontakti voidaan muuttaa digitaalisen tulon seis
kytkeytymiskayttaytymista.

Sulje tarkoittaa, etta kayttd pysaytetaan, kun Seis-kontakti on kiinni.
Avaa tarkoittaa, ettad kayttd pysaytetdan, kun Seis-kontakti on auki.
liman signaalia tarkoittaa, ettei ulkoista kontaktia tarvita pysayttamiseen.
GND-kontaktin avaaminen pysayttaa kayton.

Imuaika
1min
VA
Imukierrosluku
3000rpm

VA

Imuparametrit:
Valikkokohdissa "Imuaika" ja "Imukierrosluku/-teho" voidaan maaritella aika ja
kierrosluku/teho, jolla pumppu imee vetta ja ilmaa putkiston seisonta-ajan jalkeen.

@

Muistin
nollaus

Palautus / Reset:
Jos (9 -painiketta painetaan vah. 10 sekunnin ajan, kayton asetukset palautetaan
tehdasasetuksiin. Moottori pysahtyy ja naytolla nakyy “reset”.
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-painiketta painamalla naytdssa naytetdan ajankohtainen tehontarve,
ohjelmistoversio ja viimeinen virhe.

Ohjauksen nayttd kytkeytyy pois paalta, kun 5 minuuttiin ei ole suoritettu mitdan
toimenpiteita.

@

HX.Ul  V0.08.28
HXIO  V0.10.04
HXPD  V0.04.01

®

Viimeinen virhe
1

Pumppu kaynnistyy jannitekatkoksen jalkeen automaattisesti vimeiseksi asetetulla kierrosluvulla tai jaa
pysahdyksiin, mikali se on aikaisemmin ollut pysdytettyna.
Pumpun kaynnistys ja pysaytys on toteutettava tarkoitukseen varatun ohjausjohdon (potentiaalivapaat

koskettimet), analogisignaalin tai RS485:n avulla. Tahan voidaan kayttdd BADU-logiikkaohjausta,
BADU OmniTronic tai pienta kytkentarelettd. Nain elektroniikka kuormittuu vahemman.

Mahdollisten varoitusten ja virheilmoitusten yleiskuva
Varoitukset

YN

Varoitukset ilmoittavat raja-arvoja lIahestyvista jarjestelmatiloista. Ne ndytetdan kymmenen sekunnin valein,
mikali virhetta ei ole olemassa. Korkeissa lampétiloissa naytetdan kyseisen rakenneosan (PCB — piirilevy, PFC
tai IPM — virtamoduuli) ajankohtainen mitattu lampétila. Jonkin ajan kuluttua laite siirretdan Derating-tilaan ja
teho kuristetaan. Derating naytetdan samaten varoituksena ja se kirjoittaa aikaisemmin naytettyjen
ylildampaotilavaroitusten paalle.

Varoitus Raja-arvo

PCB lampétila korkea >86 °C

PFC Iampétila korkea >86 °C

IPM 1ampdtila korkea >86 °C

Tulojannite korkea >255V

Tulojannite alhainen <206 V

Derating kdynnistyy Katso invertteriparametri

Virhetyyppi

Jokaisella virheelld on virheen reaktiotyyppi, reaktion toistojen maara virheen jatkuessa seké odotusaika
virheiden toistojen valilla (Timeout).

Reaktiotyyppi
Auto Try Again (ATA) Yleisille virheille: Jarjestelma suorittaa automaattisesti x sekunnin valein
virheiden nollauksen ja yrittda palauttaa edellisen jarjestelmatilan.
Wait on Action (WTA) Kriittisille virheille: Kayttajan suorittaman virheen nollauksen jalkeen
jarjestelma suorittaa edellisen jarjestelmatilan palautuksen.
Memory Reset (MR) Parametroinnin ja alustuksen virheille: Muisti nollataan tehdasasetuksiin ja
suoritetaan sovelluslevyn jarjestelman uudelleenkaynnistys.
Bootloader Watchdog (BW) Yhteensopimattoman ohjelmiston paivitykseen: Ohjelmiston suorittaminen
estetdan, jarjestelmapaivitys on tarpeen.

Painamalla pitkdan (>3s) @ -painiketta voidaan virhe kuitata ja nollata.

52 FI 766.2260.087 PDF' RE/SPN 042025



Virhe

Nro Virheen nimi Reaktiotyyppi Toistojen maara Time-out
1 Alijannite ATA Paattymaton 5s
2 Ylijannite WTA Paattymaton 5s
3 Vaara jannite kdynnistettiessa ATA 1 10s
4 Tehomoduulin ylildmpétila ATA Paattymatén 60s
5 Moottorin ylildmpdtila ATA Paattymatén 60s
6 PCB:n ylilampétila ATA Paattymatén 60s
8 PFC:n ylildampétila ATA Paattymatén 60s
98 Communication ATA Paattymatén 8s
100 Drive Initialisation ATA Paattymatén 15s
101 Ei ulkoista julkaisua ATA Paattymaton 30s
102 Virhe moottorikdynnistyksessa WTA Paattymaton 30s
103 Ylivirtavaihe WTA 1 5s
104 PFC alijannite WTA Paattymaton 5s
105 Virtamoduulin virhe WTA Paattymatén 5s
106 Virtamoduuli passed on WTA Paattymatén 5s
107 DCLink ylijannite WTA Paattymaton 5s
110 Kriittinen alijannite WTA Paattymaton 15s
200 HXIO alustus MR Paattymatén 30
201 HXIO parametrointi MR Paattymatén 30s
202 HXIO RT Application ATA Paattymatén 5s
210 HXIO vaara HW-ID BW Paattymaton Os
211 HXIO vaara HW-versio BW Paattymatén 10s
222 HXIO COM PM ATA Paattymaton 20s
223 HXIO COM PM Timeout ATA Paattymaton 20s
224 HXIO COM Ul Timeout ATA Paattymaton 10s
225 HXIO COM SIO Timeout ATA Paattymaton 10s
230 HXIO EEPROM virhe ATA Paattymaton 5s
231 HXIO EEPROM virhe change block ATA 1 5s

Jos esiintyy vika, laitteisto on irrotettava jannitesy6tdsta. Katso alkuperaisen kayttdohjeen "Normaalit ja
itseimevat pumput muovisella kannattimella (AK) tai ilman kannatinta® luku 2.2.

Seuraavat luettelot koskevat muita voimassa olevia asiakirjoja!

Kannen/karkeasuodattimen irrottaminen/asennus

W90.80.025-P
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Andra tillampliga dokument

Till detta pumpdatablad hoér originalbruksanvisingen "Normal- och sjalvsugande pumpar med/utan
plastlanternkonstruktion (AK)". Den maste vara fritt tillganglig for drifts- och servicepersonal.

Ordlista
TD Tekniska data
Sa Suganslutning
Da Tryckanslutning
d-Saug Rekommenderad diameter pa sugledningen upp till 5 m
d-Druck Rekommenderad diameter pa tryckledningen upp till 5 m
max. L Pumpens maximala langd
D Densitet
P+ Ingangseffekt
P2 Utgangseffekt
I Méarkstrém
Lpa (1 m) Bullerniva vid 1 m avstand uppmatt enligt DIN 45635
Lwa Bullereffekt
m Vikt
WSK Lindningsskyddskontakt eller motorskyddsbrytare
PTC Kalledare
Hmax. Maximal matningshéjd
SP Sjalvsugande
Hs; Hz Geodetisk hdjd mellan vattenyta och pump
Hs Maximal sughéjd
Hz Maximal hdjd vid tillférsel genom sjalvtryck
IP Motorns skyddsklass
W-KI Véarmeklass
n Varvtal
P-GHI 2,5 bar maximalt husinnertryck/maximalt systemtryck
T Vattentemperatur
° Ja
o Nej
T/°C Forklaring vattentemperatur 40 °C (60 °C): 40 °C = galler fér maximal vattentemperatur enligt
GS-market. (60 °C) = pumpen kan anvandas utan problem fér en vattentemperatur pa max.
60 °C
1~/3~ Lamplig for kontinuerlig drift vid
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Lamplig for standardspanning enligt DIN IEC 60038; DIN EN 60034

Pumpen har en permanentmagnetmotor och ar sakrad elektroniskt mot dverbelastning.
Anslutning av externa kopplingskontakter
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Typ Plint Beskrivning
Natanslutning N 1~ 230 V 50/60 Hz
PE Skyddsledare
Digitala ingangar (potentialfria) D1 Brun = n1
D2 Gron = n2
D3 Vit = n3
D4 Ré&d = stopp
L Svart = GND
Analoga ingangar A1 0-10V
A2 4-20 mA
L GND
RS485 A RS485+
B RS485-
L GND
Rela 1 Motorstatusrapport max. 5 A-250 V AC/
2 5A-30V DC
Motoréverhettnings-brytare PTCA1 Gra—gra
PTC2 Vit — vit
Motoranslutning U Brun
\Y Bla
w Svart
PE Gron/gul
Lag Hog
Prioritet
n1 n2 n3 Stopp
WG27.50.094-8-P

Motorstatusrapport via rela 1 och 2

Rela 1 stanger nar motorn férsérjs med natspanning och inte nagot fel foreligger. Vid ett fel 6ppnas rela 1 igen.

Relad 2 stanger nar motorn startar.

Denna rapport om motorstatusen ar inte 100 % saker. Det kan endast garanteras med en flédes- eller

trycksensor.
Kopplingsforhallande for analoga signaler
P [%]
100%/3000f - 1---F-1-{--F-1- e h e B I R
I
— i
i T
< ;
l
= ;
o |
= T
5%/600 !
1
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042025 766.2260.087

PDF' RE/SPN

SV 55



Inkoppling av motorns varvtal via handkontakt eller externa omkopplarkontakter. Darigenom aktivering av
kopplingskontakterna och den tillhérande rotationshastigheten.

Om pumpen fran stillestand sa startar den i insugningslage och kér darefter med valt fast varvtal, med
undantag av de analoga signalerna 0-10 V, 4—20 mA och RS485.

Under drift anvands de forinstallda hastigheterna direkt, utan insugningstid.

Om den externa kontrollen inte behdvs maste kabeldndarna isoleras.

For problemfri samverkan med periferiutrustning, t.ex. elvarmevaxlare eller doseringssystem, rekommenderar
vi att montera en flodesvakt med lamplig utvarderingsenhet. Pa sa satt kan dven ett felmeddelande ges.

For att undvika felfunktioner i motorn maste foljande punkter alltid observeras:

. Styrledningen maste dras fackmassigt korrekt. En montering parallellt med den egna natledningen eller
dess andra forbrukare maste undvikas.

Om styrledningarna skulle férlangas kan farliga spanningar uppsta pa digitalingangen. Dessa maste
forhindras till exempel genom avskarmning.

Anvand inte natkablarna for olika driftmedel pa samma forsorjningslina.

Pumpen ar inte konstruerad for att kunna stadngas av under normal drift genom att spanningen bryts. Detta

leder till fel i elektroniken och forkortar livslangden pa pumpens elektronik avsevart.

= Pumpen far endast styras med hjalp av en styrkabel via en extern styrenhet eller med knapparna pa
mandverpanelen.

= Det ar forbjudet att koppla om pumpen genom att bryta strémforsérjningen.

Val av driftsatt

For den har motorn kan man skilja mellan tva driftsatt (Lage). Motorn kan antingen styras med varvtalet eller
effekten.

| I1aget "konstant varvtal” stalls 6nskat varvtal in pd motorn och detta varvtal halls konstant éver hela
karakteristiken.

| laget "konstant effekt” stalls dnskad effekt i % in pa motorn och halls konstant éver hela karakteristiken.
Motorn reglerar automatiskt varvtalet efter den installda effekten.

Lage Konstant varvtal * Konstant effekt
Forinstallning:
Varvtal/Effekt: 1 =2000 min-* 1=60%
2 = 2500 min-! 2=80%
3 =3000 min-! 3 =100 %
Insugningshastighetvarvtal/ Insugningseffekt: |= 3000 min-! =100 %
Insugningstid: =5 Minuten = 5 Minuten
Installbara varvtal/ effekt: 600 — 3000 min' (i 10 min'*  |5—-100 % (i 1 % steg)
steg)
Installbar insugningstid: oFF, 1 —10 Min. (i 1 Min. steg) |oFF, 1 — 10 Min. (i 1 Min. steg)
Extern styrning: inget inget

* Funktionen "konstant vartal” ar fabriksinstallning.
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Menystruktur Setup
Beroende av val av respektive installning visas eller déljs menypunkterna enligt féljande diagram.

0-10V
4-20 mA
RS485

Digital in

Stoppkontakt

Insugningstid

l 1-10 min

Insugningsvarvtal

N Anviandargranssnitt:
BADU°GREEN

(1) LCD-display: visar aktuell hastighet/effekt av motorn.
| (2) 1) @ (3: val av forinstallda hastigheter/effektsteg
(3) (o om c_j_u \(iII visa aktuell konsumtion och val av menyalternativ i
10006 1o
(4) (=): for instdllning av parametrar
@\\\‘ ) S o //@ (5) : for andring av varvtal/effect/parametrar
% (6) ©: for att stoppa motorn

Anvandning:

Tryck pa knapp (1) @ eller (3 och valj mellan de forinstallda hastigheterna/effekt.
Startar pumpen fran stillastdende kérs den forst i insugningshastigheten (om
denna ar aktiverad) och sedan med den valda fasta hastigheten/effektsteg.

fran Under drift anvands de forinstallda hastigheterna/effektstegen direkt, utan
insugningstid.

Tryck pa knapp @ sa stannas motorn.

Om en analog signal eller RS485 har stallts in fér parametern kan man starta om
motorn med knappen (1.

Pumpen

Justering av varvtal/effekt:

Tryck pa knappen fér den fasta hastighet/effektsteg som ska éndras (1) @ @)
2500rpm och anvand sedan knapparna och andra hastigheten/effekt. Den instéllda
hastigheten/ effekt sparas direkt och vid nytt val anvands det fasta
varvtalet/effektsteg.

9 Obs: Under sugfasen kan hastigheten/effekt inte &ndras.

Vartal 2
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&

Instalining

®

Instélining
sparad

Installning av parametrar:

Tryck pa () -knappen i tre sekunder i Setup-menyn.

Dar kan man bladdra genom menyerna med (9 -knappen och &ndra parameter
och installningar med knapparna .

Om knappen (=) i menyn trycks in sparas alla &ndrade varden och
instaliningsmenyn avslu-tas. Trycker du pa knapp @ lamnas instéllnings-menyn
utan att nagra varden sparas.

Sprak:
Under menypunkten "Sprache” (Sprak) kan man stalla in 6nskat sprak. Med

knapparna kan man vaxla mellan spraken.

Foljande sprak kan valjas:

+ Tyska . Franska . Hollandska
. Engelska . Italienska . Spanska

Extern styrning
Digital in

VA

Digitala och analoga ingangar:

I menypunkten "extern signal” kan man stalla in typen av extern signal.
inget = avaktiverad

Digital in = digitalingangar (potentialfria) aktiveras

0-10 V = Analog ingang 0-10 V

4-20 mA = Analog ingang 4-20 mA

RS485 = Protokoll vid forfragan

Stoppkontakt

stéanga

Vaxlingsforhallande Stoppkontakt:

Under menyalternativet Stoppkontakt kan du byta digitalingangens
vaxlingsférhallande stopp.

Stanga betyder att drivningen stangs nar stoppkontakten ar sluten.

Oppna betyder att drivningen stangs nar stoppkontakten &r dppen.

Utan signal betyder att den externa kontakten for stopp inte behdvs. Nar GND-
kontakten éppnas stoppas drivningen.

Insugningstid
1min
VA
Insugningsvarvtal
3000rpm

VA

Insugningsparametrar:

Under menypunkten "Ansaugzeit” (Insugningstid) och "Insugningsvarvtal/-effekt
kan man definiera en tid och varvtal/effekt som pumpen ska suga in vatten och
avlufta rérledningen efter ett stillestand.

”

@

Minnes-
aterstalining

Aterstillning / Reset:
Om (+9-knappen trycks in i minst 10 sekunder aterstalls driften till
fabriksinstallningarna. Motorn stannar och pa displayen visas "reset”.
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Nar man trycker pa knappen visas aktuellt effektbehov, programversionen och
det senaste felet pa displayen.

Displayen pa styrenheten sténgs av efter 5 minuter utan atgard.

@

HX.Ul  V0.08.28
HXIO  V0.10.04
HXPD  V0.04.01

®

Senaste felet
1

Pumpen kors automatiskt efter ett stromavbrott med den sist installda hastigheten eller pa den hastighet som
den hade nér den stannade.

Till- och frankoppling av pumpen ska géras med darfor avsedd styrningskabel (potentialfria kontakter), analog
signal eller RS485. Detta kan géras med en BADU-Logic-styrning, BADU OmniTronic eller ett litet
kopplingsrela. Darmed blir elektroniken mindre belastad.

Oversikt 6ver méjliga varningar och felmeddelanden
Varningar

YN

Varningar hanvisar till granser for systemstatus. De visas var tionde sekund & lange inte nagot fel féreligger.
Vid héga temperaturer visas den aktuellt uppmaétta temperaturen for den aktuella komponenten (PCB —
kretskort, PFC eller IPM — effektmodul). Efter en tidférsatts enheten i reduceringslage och effekten stryps.
Reducering visas ocksa som en varning och skriver éver tidigare visade dvertemperatursvarningar.

Varning Gransvarde
PCB-temperatur fér hdg >86 °C
PFC-temperatur for hég >86 °C
IPM-temperatur fér hdg >86 °C

Inspanning fér hdg >255V

Inspanning fér lag <206 V

Reducering startar Se inverter-parametrar

Feltyp

Varje fel har en fel-reaktionstyp, ett antal upprepningar av reaktionen foér fel som finns kvar och en vantetid
mellan upprepningen av felet (timeout).

Reaktionstyp
Auto Try Again (ATA) For allmanna fel: Systemet utfor automatiskt en felaterstallning var x:e
sekund och férsOker aterstalla senaste systemstatus.
Wait on Action (WTA) For kritiska fel: Efter att anvandaren har gjort en felaterstallning aterstaller
systemet senaste systemstatus.
Memory Reset (MR) For fel vid installning av parametrar och initiering: Minnet aterstalls till
fabriksinstallningar och en systemomstart av applikationskortet utfors.
Bootloader Watchdog (BW) For uppdateringar av icke kompatibel programvara: Koérning av
programvaran forhindras, systemuppdatering maste utféras.

Man kan kvittera och aterstalla ett fel genom att halla @ -knappen intryckt lange (>3 s).
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Fel

Nr Felnamn Reaktionstyp Antal upprepn. Timeout
1 Underspanning ATA Oéandlig 5s
2 Overspanning WTA Oandlig 5s
3 Fel spanning vid start ATA 1 10s
4 For hég temperatur effektmodul ATA Oéandlig 60s
5 Foér hég temperatur motor ATA Oéandlig 60s
6 For hég temperatur PCB ATA Oéndlig 60s
8 Fo6r hég temperatur PFC ATA Oéndlig 60s
98 Communication ATA Oéndlig 8s
100 Drive Initialisation ATA Oéndlig 15s
101 Inget externt meddelande ATA Oandlig 30s
102 Fel vid motorstart WTA Oéndlig 30s
103 Overstrémsfas WTA 1 5s
104 PFC underspéanning WTA Oéndlig 5s
105 Fel pa effektmodulen WTA Oéndlig 5s
106 Power module passed on WTA Oéndlig 5s
107 DCLink éverspanning WTA Oéndlig 5s
110 Kritisk underspanning WTA Oéndlig 15s
200 HXIO-initialisering MR Oandlig 30
201 HXIO-parameterinstalining MR Oéndlig 30s
202 HXIO RT Application ATA Oandlig 5s
210 HXIO fel HW-ID BW Oandlig Os
211 HXIO fel HW-version BW Oéndlig 10s
222 HXIO COM PM ATA Oandlig 20s
223 HXIO COM PM Timeout ATA Oandlig 20s
224 HXIO COM Ul Timeout ATA Oandlig 10s
225 HXIO COM SIO Timeout ATA Oandlig 10s
230 HXIO EEPROM fel ATA Oandlig 5s
231 HXIO EEPROM fel change block ATA 1 5s

Om ett fel intraffar ska anlaggningen kopplas fran stromforsérjningen. Se kapitel 2.2 i originalbruksanvisningen
"Normal- och sjalvsugande pumpar med/utan plastlanternkonstruktion (AK)”.

De foljande upprakningarna avser de andra tillampliga dokumenten!
Demontera eller montera kapor och sugsil

W90.80.025-P
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LES DETTE

Andre gyldige dokumenter

Til dette pumpedatabladet hgrer originalbruksanvisningen "Vanlige pumper og sugepumper med/uten
plastlanterneutfarelse (AK)". Den ma veere lett tilgjengelig for betjenings- og vedlikeholdspersonalet.

Ordliste
TD Tekniske data
Sa Sugekobling
Da Trykkobling
d-Saug Anbefalt diameter pa sugeledningen opptil 5 m
d-Druck Anbefalt diameter pa trykkledningen opptil 5 m
max. L Pumpens maksimale lengde
D Tetthet
P+ Inngangseffekt
P2 Utgangseffekt
I Merkestrgm
Lpa (1m Lydtrykkniva malt pa 1 m avstand ifglge DIN 45635
Lwa Lydeffekt
m Vekt
WSK Termisk beskyttelse eller motorvernbryter
PTC Kaldleder
Hmax. Maksimal lgftehgyde
SP Sugepumpe
Hs; Hz Geodetisk hgyde mellom vannspeil og pumpe
Hs Maksimal sugehgyde
Hz Maksimal hgyde ved innlgpsdrift
IP Motorens beskyttelsesklasse
W-KI Varmeklasse
n Turtall
P-GHI 2,5 bar maksimalt innvendig trykk/maksimalt systemtrykk
T Vanntemperatur
° Ja
o Nei
T/°C Forklaring pa vanntemperatur 40 °C (60 °C): 40 °C = gjelder maksimal vanntemperatur i
henhold til GS-godkjenningen. (60 °C) = Pumpen er konstruert for a tale en maks.
Vanntemperatur pa 60 °C
1~/3~ Egnet til kontinuerlig drift ved
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Egnet for standardspenning i henhold til DIN IEC 60038; DIN EN 60034

Pumpen har en permanentmagnetmotor og er sikret elektronisk mot overbelastning.
Tilkobling av eksterne koblingskontakter
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Type Kobling Beskrivelse

Nettilkobling ',;l 1~ 230V 50/60 Hz
PE Jordleder

Digitale innganger (potensialfri) D1 Brun = n1
D2 Grgnn = n2
D3 Hvit = n3
D4 Rgd = stopp
1 Svart = GND

Analoge innganger A1l 0-10Vv
A2 4-20 mA
1 GND

RS485 A RS485+
B RS485-
1 GND

Relé 1 Motortilstandsgjengivelse maks. 5 A-250 V AC/
2 5A-30V DC

Motor termiske brytere PTC1 Gra—gra
PTC2 Hvit — hvit

Motortilkobling u Brun
\Y Bla
w Svart
PE Grgnn/gul

Lav Hay
Prioritet
n1 n2 n3 Stopp
WG27.50.094-9-P

Motortilstandsgjengivelse via relé 1 og 2

Relé 1 lukker sa snart motoren forsynes med nettspenning og det ikke foreligger noen feil. Ved en feil dpner
releet 1 igjen. Releet 2 lukker sa snart motoren er i gang.
Denne gjengivelsen av motortilstanden tilbyr ingen 100 % sikkerhet, dette garanteres kun gjennom en

stramnings- eller trykksensor.
Koblingsatferd analogt signal

P (%]
100%/3000f - - {--F-J---F-1-J--F-{---F-1-J--F-{- -2
'l
— i
"~ T
L= :
A 1
- T
L= ‘
’l ‘
5%/600 '
1
1
]
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 M
uv]
P [%]
100%/300of T J-FHI-FFIFFH-FFA-FRF-FFHA-FFA-FFHE
| 1
= |
4 T
T
= ;
!
5%/600 }
]
0 1 23 4 5 6 7 8 910 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21
| [mA]
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LES DETTE

Innkobling av motorturtall ved hjelp av manuell bryter eller eksterne koblingskontakter. P4 denne maten
aktiveres koblingskontaktene og det tilordnede turtallet.

Hvis pumpen starter fra stillstand, gar den i innsugningsmodus og deretter med valgt fast turtall, med unntak av
analog styring 0-10 V, 4-20 mA og RS485.

| lgpende drift gar pumpen direkte i det faste turtallet, uten sugetid.

Hvis den eksterne styringen ikke skal brukes, ma kabelendene isoleres.

LES DETTE

Installering av stremningsvern med tilsvarende maleenhet anbefales for problemfri kombinasjon med
periferienheten som for eksempel elektrovarmevekslere eller doseringsanlegg. Dette muliggjer ogsa for
feilmeldinger.

LES DETTE

For & unnga feilfunksjoner pa motoren ma fglgende punkter alltid tas hensyn til:

. Styreledningen ma legges fagmessig riktig. Montering parallelt med egen nettledning eller nettledningene
til andre forbrukere ma unngas.

Hvis styreledningene forlenges, kan det oppsta farlige spenninger i digitalinngangen. Dette ma forebygges,
for eksempel ved avskjerming.

Nettkablene til forskjellige driftsmiddel ma ikke kjgres pa den samme mateledningen.

LES DETTE

Pumpen er ikke konstruert for & kunne slas av under normal drift ved & sla av spenningen. Dette fgrer il feil i

elektronikken og reduserer levetiden til pumpens elektronikk betydelig.

= Pumpen skal kun styres ved hjelp av en kontrollkabel via en ekstern styreenhet eller ved hjelp av
knappene pa kontrollpanelet.

= Det er forbudt & sla av pumpen ved & avbryte streamforsyningen.

Valg av driftsmodus

Pa denne motoren skilles det mellom to driftsmoduser (Moduser). Motoren kan enten reguleres med turtall eller
med effekt.

Ved modusen "konstant turtall" blir gnsket turtall stilt inn pa motoren, og dette turtallet holdes konstant over
merkelinjen.

Ved modusen "konstant effekt" blir gnsket effekt i % stilt inn pd motoren og holdt konstant over hele
merkelinjen. Motoren justerer her turtallet selvstendig etter den innstilte effekten.

Modus Konstant turtall * Konstant effekt
Forhandsinnstilling:
Turtall/Effektniva: 1 =2000 min-* 1=60%

2 = 2500 min-"! 2=80%

3 =3000 min-' 3=100 %
Sugeturtall/Sugeytelse: = 3000 min-"* =100 %
sugetid: = 5 minutter = 5 minutter
Innstillingsomrade for turtall/ 600 — 3000 min-* (i trinn pa 10 min"') |5 —100 % (i trinn pa 1 %)
Innstillingsomrade effect:
Innstillingsomrade for sugetid: av, 1—10 Min. (i trinn p& 1 min.) av, 1 —10 Min. (i trinn p& 1 min.)
Ekstern styring: ingen ingen

* Funksjonen "Konstant turtall" er fabrikkinnstilling.
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Menystruktur oppsett
Avhengig av utvalget, eventuelt innstillingen, blir menypunktene vist og skjult i henhold til felgende diagram.

0-10V
4-20 mA
RS485

Digital inn

Stoppkontakt

Innsugningstid

1-10 min

Innsugningsturtall

Brukergrensesnitt:

-
BADU'GREEN (1) LCD-display: viser aktuell turtall/effekt av motoren.

Speed adjustable

(2) (1) @ 3 valg av forhandsinnstilte turtall/effektniv’a

O—L.
(3) (+9: for visning av gjeldende forbruk og valg av menypunkter ved
innstilling
1@ 3 (4) () for innstilling av parametere
\\‘ 0 —j/@ (5) : for endring av turtallet/effekt/ parametere
% (6) ©:fora stoppe motoren
Betjening:

Pumpen Hvis pumpen starter fra stillstand, begynner den i sugemodus (hvis aktivert) og

Trykk pa knappen (1) @ eller (3 for & velge det forhandsinnstilte turtallet/effek.

deretter med valgt fast turtall/effektniva.

| Igpende drift gar pumpen direkte til turtallene/effekttrinn, uten sugetid.

Motoren stoppes ved a trykke pa knappen @.

Hivs en analog styring eller RS485 er stilt inn i parameterne, kan motoren startes
igjen med tasten (1.

av

Turtall 2 Innstilling av turtall/effekt:
Trykk pa knappen for det faste turtallet/ effektnivaet som skal endres ((1) @ @),
2500rpm og endre deretter turtallet/effekt med knappene . Det innstilte turtallet/ effekt

lagres direkte og brukes ved neste valg av dette faste turtallet/effektnivaet.

Merknad: Under sugefasen kan turtallet/effekt ikke endres.
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Innstilling av parametere:

Hold knappen (:) inne i tre sekunder for a apne Setup-menyen.

Der kan det blas med (9 -tasten gjiennom menyen, og parametere og innstillinger
kan endres med tasten :

Hvis knappen (=) trykkes inn i menyen, blir alle endrede verdier lagres og Setup-
menyen lukkes. Ved a trykke pa knappen @ lukkes Setup-menyen uten & lagre
de endrede verdiene.

Sprak:

Vzd menupunktet "Sprak" kan spraket stilles inn. Med tastene kan det
veksles mellom sprakene.

Falgende sprak kan velges:

. Tysk . Fransk . Nederlandsk

. Engelsk . Italiensk *  Spansk

Ekstern styring
Digital inn

VA

Digitale og analoge innganger:

Ved menupunktet "Ekstern styring" kan typen ekstern styring bestemmes.
ingen = deaktivert

Digital inn = digitalinnganger aktivert (potensialfritt)

0-10 V = Analog inngang 0-10 V

4-20 mA = Analog inngang 4-20 mA

RS485 = Protokoll pa forespgrsel

Stoppkontakt

lukk

Koblingsforlep Stoppkontakt:

Under punktet Stoppkontakt kan koblingsforlgpet for digitalinngangen stopp
endres.

Lukk betyr at drivenheten forblir lukket ved lukket stoppkontakt.

Apne betyr at drivenheten forblir lukket ved apen stoppkontakt.

Uten signal betyr at den eksterne kontakten ikke er nadvendig for a stoppe.
Apningen av GNC-kontakten stopper drivenheten.

Innsugningstid
1min
VA
Innsugningsturtall
3000rpm

VA

Innsugningsparametere:

Under menypunktene "Innsugningstid” og "Innsugningsturtall/-effekt" kan det
defineres tid og turtall/effekt som pumpen suger inn vann med og lufter ut
rgdledningen etter en stillstand.

@

Tilbakestilling
minne

Tilbakestilling / Reset:
Hvis knappen (9 holdes inne i ti sekunder, tilbakestilles drivenheten til
fabrikkinnstillingene. Motoren stopper, og pa displayet vises ,reset”.
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Ved a trykke pa -tasten vises aktuelt effektbehov, programvareversjon og
siste feil pa displayet.

Styringens display slar seg av etter 5 minutter uten aktivitet.

@

HX.Ul  V0.08.28
HXIO  V0.10.04
HXPD  V0.04.01

®

Siste feil
1

Etter et spenningsfall starter pumpen automatisk pa nytt med det sist innstilte turtallet, eller blir staende hvis
den hadde stoppet.

Pumpen skal slas pa og av gjennom styrekabelen som er beregnet for dette (potensialfri kontakt), som
realiserer analogt signal eller RS485. Dette kan gjores via en BADU-logikkstyring, BADU OmniTronic eller et
lite kobingsrelé. Dermed blir elektronikken mindre belastet.

Oversikt over mulige advarsler og feilmeldinger
Advarsler

YN

Advarsler henviser til grenseverdier for systemtilstander. De vises hvert tiende sekund sa lenge det ikke
foreligger noen feil. Ved haye temperaturer blir den aktuelt malte temperaturen til den aktuelle komponenten
(PCB - plate, PFC eller IPM — Powermodul) vist. Etter en tid blir apparatet satt i Derating-modus og effekten
strupet. Derating blir ogsa vist som advarse og overskriver fgrst viste overtemperaturadvarsler.

Advarsel Grenseverdi
PCB-temperatur hgy >86 °C
PFC-temperatur hgy >86 °C
IPM-temperatur hgy >86 °C
Inngangsspenning hgy >255V
Inngangsspenning lav <206V

Derating starts Se inverter-parameter

Feiltype

Hver feil har en feilreaksjonstype, et antall gjentakelser av reaksjonen ved flere tilstedevaerende feil og en
ventetid mellom gjentakelsene av feilen (timeout).

Reaksjonstype
Auto Try Again (ATA) For generelle feil: Systemet bruker automatisk en feiltilbakestilling hver x.
sekund og forsgker & gjenopprette siste systemtilstand.
Wait on Action (WTA) For kritiske feil: Etter en feiltilbakestilling av brukeren tar systemet i bruk
gjenoppretting av siste systemtilstand.
Memory Reset (MR) For feil ved parameterinnstilling og initialisering: Minnet blir tilbakestilt til

fabrikkinnstillinger, og det gjennomfgres en systemgjenstart av
applikasjonskortet.

Bootloader Watchdog (BW) For oppdatering av ikke-kompatibel programvare: Utfgring av programvaren
blir forbudt, en systemoppdatering er ngdvendig.

Ved langt trykk (> 3 s) pa @ -tasten, kan en feil kvitteres og tilbakestilles.
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Feil

Nr. Feilnavn Reaksjonstype Antall rep. Time-out
1 Underspenning ATA Uendelig 5s
2 Overspenning WTA Uendelig 5s
3 Feil spenning ved start ATA 1 10s
4 Overtemperatur effektmodul ATA Uendelig 60s
5 Overtemperatur motor ATA Uendelig 60s
6 Overtemperatur PCB ATA Uendelig 60s
8 Overtemperatur PFC ATA Uendelig 60s
98 Communication ATA Uendelig 8s
100 Drive Initialisation ATA Uendelig 15s
101 Ingen ekstern offentliggjaring ATA Uendelig 30s
102 Feil ved motorstart WTA Uendelig 30s
103 Overstrgmsfase WTA 1 5s
104 PFC underspenning WTA Uendelig 5s
105 Feil p4 Power-modul WTA Uendelig 5s
106 Power module passed on WTA Uendelig 5s
107 DCLink-overspenning WTA Uendelig 5s
110 Kritisk underspenning WTA Uendelig 15s
200 HXIO-initialisering MR Uendelig 30
201 HXIO-parameterinnstilling MR Uendelig 30s
202 HXIO RT-applikasjon ATA Uendelig 5s
210 HXIO feil HW-ID BW Uendelig Os
211 HXIO feil HW-versjon BW Uendelig 10s
222 HXIO COM PM ATA Uendelig 20s
223 HXIO COM PM Timeout ATA Uendelig 20s
224 HXIO COM Ul Timeout ATA Uendelig 10s
225 HXIO COM SIO Timeout ATA Uendelig 10s
230 HXIO EEPROM-feil ATA Uendelig 5s
231 HXIO EEPROM-feil change block ATA 1 5s

Hvis det forekommer en defekt, skal anlegget separeres fra spenningsforsyningen. Se kapittel 2.2 i

originalbruksanvisningen "Vanlige pumper og sugepumper med/uten plastlanterneutfgrelse (AK)".

Listene nedenfor gjelder andre gyldige dokumenter!

Demontere eventuelt montere deksel/sugesil

W90.80.025-P
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BEMARK

Andre galdende dokumenter

Til dette pumpedatablad hgrer den originale betjeningsvejledning "Normal- og selvindsugende pumper
med/uden kunststoflanterne-udferelse (AK)". Den skal veere frit tilgeengelig for betjenings- og
vedligeholdelsesmedarbejderne.

Glosar
TD Tekniske data
Sa Sugetilslutning
Da Tryktilslutning
d-Saug Anbefalet diameter for sugeledning op til 5 m
d-Druck Anbefalet diameter for trykledning op til 5 m
max. L Pumpens maksimale laengde
D Densitet
P+ Kraftforbrug
P2 Afgivet effekt
I Meerkestrgm
Lpa (1m Lydtryksniveau i 1 m afstand malt iht. DIN 45635
Lwa Lydeffekt
m Veegt
WSK Viklingsbeskyttelseskontakt eller motorbeskyttelsesafbryder
PTC Koldleder
Hmax. Maksimal pumpehgijde
SP Selvindsugende
Hs; Hz Geodatisk hgjde mellem vandspejl og pumpe
Hs Maksimal sugehgjde
Hz Maksimal hgjde ved tillgbsdrift
IP Motorens beskyttelsesart
W-KI Varmeklasse
n Omdrejningstal
P-GHI 2,5 bar maksimalt indvendigt tryk i huset/maksimalt systemtryk
T Vandtemperatur
° Ja
o Nej
T/°C Forklaring vandtemperatur 40 °C (60 °C): 40 °C = gaelder for maksimal vandtemperatur i
GS-tegnets forstand. (60 °C) = pumpe kan uden videre anvendes/er dimensioneret til en maks.
vandtemperatur pa 60 °C
1~/3~ Egnet til konstant drift ved
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Til maerkespaending egnet iht. DIN IEC 60038; DIN EN 60034

Pumpen har en permamagnetmotor og er elektronisk sikret mod overbelastning.
Tilslutning af eksterne omskiftekontakter
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Type Klemme Beskrivelse

Nettilslutning Il:l 1~ 230V 50/60 Hz
PE Beskyttelsesleder

Digitale indgange (potentialfri) D1 brun = n1
D2 grgn = n2
D3 hvid = n3
D4 rgd = stop
L sort = GND

Analoge indgange A1 0-10V
A2 4-20 mA
L GND

RS485 A RS485+
B RS485-
L GND

Relze 1 Gengivelse motortilstand maks. 5A-250 V AC/
2 5A-30V DC

Motor Thermal Switches PTC1 grd —gra
PTC2 hvid — hvid

Motortilslutning U brun
\Y bla
w sort
PE gren/gul

Lav Hgj
Prioritet
n1 n2 n3 Stop
WG27.50.094-10-P

Motortilstandsgengivelse via rele 1 og 2

Relee 1 lukker, sa snart motoren forsynes med strem og der ikke foreligger en fejl. Ved en fejl abnes relae

1 igen. Relae 2 lukker, sa snart motoren kearer.

Denne gengivelse af motorens tilstand giver ingen 100% sikkerhed, dette opnas kun med en stremnings- eller

trykfaler.
Koblingsadfaerd analogt signal
P [%]
100%/3000f -{-4--F-1---F-1-4--F-{-4--F-1--F- -
5%/600 — :
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
UVl
P [%]
100%/3000f +{-[-}- F{ - FH-FFH-FF A J-FFHA-FHAFFH-EH
= T
= l
- l
= i
5%/600 }
0 1 2 3 45 6 7 8 910 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21
| [mA]
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BEMARK

Tilkobling af motoromdrejningstallet ved hjaelp af manuel trykknap eller eksterne omskiftekontakter. Derved
aktivering af omskiftekontakterne og det tildelte omdrejningstal.

Nar pumpen startes ud fra stilstand, startes den i indsugningsmodus og efterfalgende med den indstillede
hastighed, med undtagelse af den analoge styring 0-10 V, 4-20 mA og RS485.

Under Igbende drift kares direkte til de faste omdrejningstal, uden indsugningstid.

Hvis der ikke er brug for den eksterne aktivering, skal kabelenderne isoleres.

BEMAERK

For problemlgst sammenspil med periferiapparater som f.eks. elvarmevekslere eller doseringsanlaeg, anbefales
at montere en flowvagt med tilsvarende analyseenhed. Hermed kan der ogsa udgives en fejlmelding.

BEMARK

For at undga fejlfunktioner i motoren skal felgende punkter altid overholdes:

. Styreledningen skal treekkes fagmaessigt korrekt. Montering parallelt med dens egen netledning eller dens
andre forbrugere skal undgas.

Hvis styreledningerne skal forlaenges, kan der opsta farlige spaendinger pa den digitale indgang. Disse
skal forhindres eksempelvis gennem afskaermning.

Netkablerne fra forskellige driftsmidler ma ikke veere tilsluttet samme forsyningsstreng.

BEMAERK

Pumpen er ikke konstrueret til at blive slukket under normal drift ved at afbryde spaendingen. Det farer til fejl i

elektronikken og reducerer levetiden for pumpens elektronik betydeligt.

= Pumpen ma kun styres ved hjaelp af et kontrolkabel via en ekstern styreenhed eller ved hjaelp af
knapperne pa kontrolpanelet.

= Det er forbudt at afbryde pumpen ved at afbryde stremforsyningen.

Valg af driftsmodus

Ved denne motor kan der skelnes mellem to driftsmodus (Modusser). Motoren kan enten reguleres via
hastigheden eller via effekten.

Ved modus "konstant hastighed" indstilles den gnskede hastighed pa motoren og denne hastighed holdes
konstant over hele karakteristikken.

Ved modus "konstant hastighed" indstilles den gnskede hastighed pa motoren og denne hastighed holdes
konstant over hele karakteristikken. Motoren regulerer her automatisk hastigheden iht. den indstillede
hastighed.

Modus Konstant hastighed * Konstant effekt
Forindstilling:
Hastighed/ Effekttrin: 1 =2000 min-"* 1=60 %

2 =2500 min-! 2=80%

3 = 3000 min-! 3=100 %
Indsugningshastighed/ Indsugningseffekt: |= 3000 min-* =100 %
Indsugningstid: = 5 minutter = 5 minutter
Indstillelige hastigheder/ effect: 600 — 3000 min-' (i 10 min-"trin) |5 —100 % (i 1 % trin)
Indstillelig indsugningstid: off, 1 — 10 min. (i 1 min. trin) off, 1 — 10 min. (i 1 min. trin)
Ekstern aktivering: ingen ingen

* Funktionen "konstant hastighed" er fabriksindstilling.
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Menustruktur setup
Alt efter hhv. valg eller indstilling vises eller skjules menupunkter iht. felgende diagram.

0-10V
4-20 mA
RS485

Digital in

Stopkontakt

Indsugningstid

l 1-10 min

Indsugningshastighed g

) Brugerflade:
BADU'GREEN (1) LCD-display: viser motorens aktuelle omdrejningstal/effekt.

Speed adjustable

(2) 1) @ 3 valg af de foruddefinerede omdrejningstal/effekttrin

;

(3) 9: til visning af det aktuelle forbrug og valg af menupunkter (Setup)

@—| ® //@ (4) (=) til indstilling af parametre
I 3
oN (5) : til @2ndring af omdrejningstallet/effekt/parametre
éé‘ ®- (6) @: til standsning af motoren
Betjening:
Tryk pa tasten (1) @ eller (3 for at veelge de foruddefinerede omdrejningstal/
effekt.
Pumpen Hvis pumpen starter fra stilstand, starter den op i indsugningstilstand (hvis denne

er aktiveret) og kgrer derefter med det valgte faste omdrejningstal/effekttrin.
Under Igbende drift kares direkte til omdrej-ningstallene/effekttrin, uden
indsugningstid.

Ved at trykke pa tasten @ standses motoren.

Hvis der i nogle parametre er indstillet en analog styring eller RS485, kan
motoren genstartes med knappen (1.

off

Indstilling af omdrejningstal/effekt:

Tryk pa tasten for det faste omdrejningstal/effekttrin, som skal aendres

2500:pm ((1) @ (3) og indstil derefter omdrejningstallet/effekt med tasterne . Det
indstillede omdrejningstal/ effekt gemmes direkte og aktiveres, naeste gang det

faste omdrejningstal/ effekttrin vaelges.

Hastighed 2

0 Bemeerk: | Igbet af indsugningsfasen kan omdrejningstallet/effekt ikke sendres.
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Indstilling af parametre:

Hold tasten (=) nede i 3 sekunder for at skifte til menuen Setup.

Her kan der med () -knappen bladres gennem menuen og med parametre og
indstillinger szendres med knapperne

Hvis der inden for en menu trykkes pa knappen
veerdier og setup-menuen forlades.

Ved at rykke pa knappen @ forlades setup-menuen uden at de sendrede veerdier
gemmes.

, gemmes alle aendrede

Sprog:

I menupunktet "Sprog" indstilles sproget. Med knapperne
mellem sprogene.

Der kan veelges mellem fglgende sprog:

+  tysk +  fransk .
*  engelsk » italiensk .

kan der skiftes

hollandsk
spansk

Ekstern styring
Digital in

VA

Digitale og analoge indgange:

I menupunktet "ekstern styring" fastlaegges typen af den eksterne styring.
ingen = deaktiveres

Digital In = Digitale indgange (potentialfri) aktiveret

0-10 V = Analog indgang 0-10 V

4-20 mA = Analog indgang 4-20 mA

RS485 = Protokol pa forespgrgsel

Stopkontakt

lukke

Koblingsegenskaber Stopkontakt:

Under punktet Stopkontakt er det muligt at eendre koblingsegenskaberne for den
digitale indgang stop.

Lukke betyder, at driften sluttes ved sluttet stop-kontakt.

Abne betyder, at driften sluttes ved sluttet stop-kontakt.

Uden signal betyder, at der ikke er brug for den eksterne kontakt ved stop.
Brydning af GND-kontakten stopper drevet.

Indsugningstid
1min

VA

Indsugningshastighed

3000rpm

VA

Indsugningsparameter:

Under menupunkterne "Indsugningstid" og "Indsugningshastighed/-effekt" kan der
defineres en tid og en hastighed/effekt, hvormed pumpen efter en stilstand
indsuger vandet og udlufter rgrledningen.

@

Hukommelse
reset

Nulstilling / Reset:
Hvis tasten (+9holdes inde i min. 10 sekunder, gendannes drevets
standardindstillinger. Motoren standser, og pa displayet vises teksten "reset”.
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Ved at trykke pa (-) -knappen vises i displayet aktuel effektforbrug,
softwareversion og sidste fejl.

Styringens display slukkes automatisk efter 5 minutters inaktivitet.

@

HX.Ul  V0.08.28
HXIO  V0.10.04
HXPD  V0.04.01

®

Sidste fejl
1

Efter et spaendingstab starter pumpen automatisk op igen med det senest indstillede omdrejningstal, eller den
bliver staende, hvis den blev standset forinden.

Pumpens til- og frakobling skal realiseres via det dertil medfglgende styrekabel (potentialfri kontakter),
analogsignalet eller RS485. Dette kan ske via en BADU-Logic-styring, BADU OmniTronic eller en lille
koblingsrelae. Herved belastes elektronikken mindre.

Oversigt over mulige advarsler og fejimeldinger
Advarsler

YN

Advarsler henviser til kritiske systemtilstande. De vises hvert 10. sekund, sa leenge der ikke foreligger en fejl.
Ved hgje temperaturer vises den aktuelt malte temperatur pa den respektive komponent (PCB-printkort, PFC
eller IPM-powermodul). Efter nogen tid seettes apparatet i Derating-modus og ydelsen drosles. Derating vises
ligeledes som advarsel og overskriver de forinden viste overtemperturadvarsler.

Advarsel Graensevaerdi

PCB temperatur hgj >86 °C

PFC temperatur hgij >86 °C

IPM temperatur hgj >86 °C
Indgangsspaending hgj >255V
Indgangsspaending lav <206 V

Derating starts Se Inverter Parameter

Fejltype

Hver fejl har en fejlreaktionstype, et antal af gentagelser af reaktionen, hvis fejlen stadigvaek foreligger, og en
ventetid mellem fejlens gentagelser (timeout).

Reaktionstype
Auto Try Again (ATA) Ved generelle fejl: Systemet overtager automatisk for hver x sekunder et
fejlreset og pregver at genoprette seneste systemtilstand.
Wait on Action (WTA) Ved kritiske fejl: Efter et fejlreset ved brugeren prover systemet at
genoprette seneste systemtilstand.
Memory Reset (MR) Ved fejl ved parameterring og initialisering: Hukommelsen stilles tilbage til

fabriksindstillinger og der gennemfagres en systemgenstart af
applikationsboardet.

Bootloader Watchdog (BW) Ved opdatering af ikke kompatibel software: Det forhindres, at softwaren
udfgres, en systemopdatering er pakraevet.

Ved at trykke og holde (>3s) @ -knappen kan en fejl kvitteres og tilbagestilles.
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Fejl

Nr. Fejlnavn Reaktionstype Antal gentagelser Timeout
1 Underspaending ATA Uendelig 5s
2 Overspeaending WTA Uendelig 5s
3 Forkert spaending ved start ATA 1 10s
4 Overtemperatur effektmodul ATA Uendelig 60 s
5 Overtemperatur motor ATA Uendelig 60 s
6 Overtemperatur PCB ATA Uendelig 60 s
8 Overtemperatur PFC ATA Uendelig 60 s
98 Communication ATA Uendelig 8s
100 Drive Initialisation ATA Uendelig 15s
101 Ingen ekstern offentligggrelse ATA Uendelig 30s
102 Fejl ved motorstart WTA Uendelig 30s
103 Overstrgmfase WTA 1 5s
104 PFC underspaending WTA Uendelig 5s
105 Fejl powermodul WTA Uendelig 5s
106 Power module passed on WTA Uendelig 5s
107 DCLink overspaending WTA Uendelig 5s
110 Kritisk underspaending WTA Uendelig 15s
200 HXIO initialisering MR Uendelig 30s
201 HXIO parametrisering MR Uendelig 30s
202 HXIO RT Application ATA Uendelig 5s
210 HXIO forkert HW-ID BW Uendelig 0s
211 HXIO forkert HW-version BW Uendelig 10s
222 HXIO COM PM ATA Uendelig 20s
223 HXIO COM PM Timeout ATA Uendelig 20s
224 HXIO COM Ul Timeout ATA Uendelig 10's
225 HXIO COM SIO Timeout ATA Uendelig 10's
230 HXIO EEPROM fejl ATA Uendelig 5s
231 HXIO EEPROM fejl change block ATA 1 5s

Hvis der opstar en defekt, skal anleegget adskilles fra stremforsyningen. Se kapitel 2.2 i den originale
betjeningsvejledning "Normal- og selvindsugende pumper med/uden kunststoflanterne-udfgrelse (AK)".

Folgende oversigter vedrgrer de andre gaeldende dokumenter!
Demontering/montering af deeksel/ indsugningsfilter

W90.80.025-P
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YBEAOMINEHUE

Mpoure npumeHAeMbie AOKYMEHTbI

K gaHHOMy TexnacnopTy Hacoca OTHOCUTCHA OpUrMHanbHOe PYKOBOACTBO MO aKcnnyataumm "HopmarnbHo
BCaCbIBaKLLME N CaMOBCAChIBatOLLME HAacOChl C MNacTMaccoBbIM LeBOYHbIM Korniecom (AK) n 6e3 Hero". OHo
OOIMKHO ObITb AOCTYMHBIM AN 06CMAYXMBAKLWLEro U TEXHNYECKOro nepcoHana.

Foccapun
TD TexHn4eckne gaHHble
Sa BcacbliBatowmn natpy6ok
Da HanopHbIi naTpybok
d-Saug PekomeHayembin aguameTp BcacbiBawoLwero natpybka 4o 5 m
d-Druck PekomeHayembIn auameTp HanopHoro natpybka 4o 5 m
max. L MakcumanbHas [nvHa Hacoca
D [MnoTHoCTb
P+ MNogsogmMmasa MOLLHOCTb
P2 OTtnaBaemast MOLWHOCTb
I HomuHanbHbIN TOK
Lpa ¢ m) YpoBeHb 3ByKa Ha paccTtosiiuun 1 M, uamepeHHbivi B cootBeTcTBum ¢ DIN 45635
Lwa 3ByKOBas MOLLHOCTb
m Bec
WSK 3alUNTHBIA KOHTAKT 0OMOTKM UK 3aLMTHbLIM aBTOMAT 3f1IeKTpoAaBuraTens
PTC Mosnctop
Hmax. MakcumanbHas BelcoTa nogadn
SP CamoBcacbiBaHue
Hs; Hz "eopesnyeckas BbicOTa MeXAY YPOBHEM BOAbl U HACOCOM
Hs MakcumanbsHas BbiCOTa BCacbiBaHMUs
Hz MakcumanbHas BbicOoTa B pexume nogsoga
IP CTeneHb 3aWnThl gBUraTens
W-KI Knacc HarpeBOCTONKOCTH
n YacToTa BpalleHus
P-GHI MakcumansHOe faBneHue BHYTpU koprnyca/MakcMmMarnbHoe CMCTEMHOE AaBneHue 2,5 6ap
T Temnepartypa Bogbl
° [a
o Het
T/°C MosicHeHue k TemnepaType Boapbl 40 °C (60 °C): 40 °C = [JencTBUTENBHO ANsi MAaKCUMAarbHOM
TemnepaTypbl BOAbLI B COOTBETCTBUM cO 3HakoM GS. (60 °C) = Hacoc moxHo cpasy
ncnonb3oBaTbcsa/paccumMTaH Ha makc. TemnepaTypy Bogbl 60 °C
1~/3~ MooxoauT ons HenpepbiBHOKW 3KCnyaTauumn npu
1~220-240V + 5%
3~ Y/A 380 -420 V/220 - 240V + 5%
3~ Y/A 660 -725V/380-420V + 5%
[nsa HopmanbHoro HanpsbkeHus noaxoaut B cootseTcTBUM ¢ DIN IEC 60038; DIN EN 60034

Hacoc ocHalleH gsuratenem ¢ NOCTOSAHHbIM MarHUTOM U UMEEeT NEKTPOHHYIO 3aLUUTY OT neperpysku.
MoaknioyeHne BHELWHUX NepeKioYaLmnXx KOHTaKkToB
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Tun Knemma OnucaHue
CeTeBoe NoaKmoyeHne Il:l 1~ 230 B 50/60 I'y
PE 3alWmTHbIV NpOBOS,
Undpoeble Bxoabl D1 KopunyHeBbit = n1
(becnoTteHumansHbIe) D2 3eneHbivi = n2
D3 benbin = n3
D4 KpacHbli = cTon
L YepHblt = GND
AHanoroBble BXoAbl A1 0-10B
A2 4-20 mA
L GND
RS485 A RS485+
B RS485-
L GND
Pene 1 OTobpaxeHne COCTOAHUSA ABUraTens, Makc.
2 5A-250 B AC/5 A-30 B DC
TepmoBbIKItO4YaTenu aAsuraTens PTCA1 Cepbili — cepbin
PTC2 Benbii — 6enbin
MopkntoyeHne aABuraTens U KopunyHeBbiii
V CuHUI
W YepHbin
PE 3eneHbInkenTbin
Husknin Bbicokuin
Mpuoputet
n1 n2 n3 Cron
WG27.50.094-11-P

OTobpaxeHne COCTOAHMA ABUraTens yepes pene 1 m 2

Pene 1 3ambikaeTcsa nNpu nofgade CeTEBOro HaMNPsHKEHUS Ha ABUraTenb U OTCYTCTBUM HeucnpaBHocTU. B criyuae
HeucnpaBHOCTM pere 1 cHoBa pa3MblkaeTcd. Pene 2 3ambikaeTcsa nNpu 3anycke ABUratens.
OT1obpaxeHune coctosiHms asuratens He gaet 100-npoLeHTHOM rapaHTun, ee MOXHO obecneunTb NuLb C

NMOMOLLIbIO NPOTOYHOIoO AaT4yMKa Ui gatdymkKa aaBrieHus.

Pexunm KOMMyTauunn aHanoroBoro curHana

P [%]

100%/3000f - {---F-1---F-1-

5%/600

0 1 2 3
P [%]

100%/3000f T {I-FFH-FFHH-FT

5%/600

0 12 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 1516 17 18 19 20 21

| [mA]
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YBEAOOMINEHUE

BkrtoveHve YyacToTbl BpalLeHWs ABuraTens ¢ MOMOLLbIO MEPEHOCHOrO NynbTa YNPaBneHns Unv BHELLHNX
nepeknioyarLLMxX KOHTakToB. bnarogapsa aToMy NpoOMCXoAuT akTMBaLMS NEPEKToYaoLLMX KOHTAKTOB U
NMPUCBOEHHOW YacTOTbl BpaLLEeHus.

3anyck 0CTaHOBMEHHOrO Hacoca, Nepexo B PEXMM BcacbiBaHUA U 3aTeM paboTa ¢ BbIOpaHHON NOCTOSTHHON
4YaCcTOTOW BpaLLEeHWs, 3a UCKINoYeHneM aHanorosoro ynpasneHns 0—-10 B, 4-20 mA n RS485.

B HenpepbIBHOM pexnme paboTbl MPONCXoanT HENOCPEACTBEHHOE BKIKOYEHME NOCTOSAHHON YacToThl
BpaLleHus, 6e3 BpeMeHn BcacblBaHus.

Ecnu BO BHELLHEM ynpaBneHnM HeT Heo6Xo0AMMOCTH, KOHLbI kabens A0MmKHbI 6biTb 3aM30MIMPOBAHBI.

YBEOOMINEHUE

[lna Hagnexallero B3anMoaencTeus nepudepunHoro 006opyaoBaHusl, HanpumMmep TenTo0bMeHHUKOB UIu
[03MPOBOYHbIX YCTAHOBOK, PEKOMEHAYEeTCS NpeayCMOTPETb perie NOToKa C COOTBETCTBYOLWUM G10KOM
06paboTkM AaHHbIX. DTO MO3BONUT BblgaBaTh Takke COOBLLEHMS O HEUCMPABHOCTH.

YBEOOMINEHUE

YTto6bl n3bexartb Bbixoda ABuUraterns U3 CTpos, Hy)KHO obsizaTenbHO cobniogaTh cnegylowme nyHKTbI:

*  YnpasnstoLwumii NpoBof AormkeH ObiTb NPONoXeH npaeunbHo. CrneayeT nsberatb MOHTa)a napannensHo
cob6CTBEHHOMY CETEBOMY MPOBOAY UMW €ro ApYrMM NoTpedutensm.

Ecnu ynpaBnsiowmne npoBoga AOMKHbI ObITb YANMHEHDI, TO HA UM POBOM BXO4E MOIYT BO3HUKATb
onacHble HanpsbkeHusl. 3TO MOXHO NpPeaoTBpaTUTb, HaNpUMep, NOCPEACTBOM 3KPaHUPOBAHUS.

He akcnnyatupoBaTb ceTeBble kabenu pasnuyHoro TEXHOMOrMYECKOro OCHALLLEHUS HA TOM e NINHUK
NUTaHUS.

YBEAOOMINEHUE

Hacoc He npegHa3sHayeH A5 BbIKIOYEHUS] BO BPeMsi HOpMarnbHOW paboThl MyTEM OTKIOYEHUS] HaMNpPsKEHUS.

OTO NPMBOANT K HEUCNPABHOCTSIM B 3NTEKTPOHUKE M 3HAYUTENBHO COKpALLAeT CPOK CIYXObl 3NIEKTPOHUKM

Hacoca.

= YnpaBreHue HacoCOM [OMKHO OCYLLECTBNATLCHA TOMbKO C MOMOLLLIO Kabens ynpaBneHns Yepes BHELLHNI
610K YNpaBreHUsi UK C MOMOLLbIO KHOMOK Ha NaHenu ynpasneHust.

= BblknoyeHre Hacoca NyTeM NpepbiBaHNs 3MEKTPONUTaHNS 3anpeLLeHo.

Bbi6op pexnma paboThbl

Ha atom gBuratene npegycMoTpeHbl ABa pexuma paboTtel (Pexumsl). PerynnposaHune asuratens BO3MOXHO
Nno 4YacToTe BpaLleHUs U1 NO MOLLHOCTU.

B pexume «lNocTosiHHasa 4YacTtoTa BpalleHusa» Ha ABuraTene ycraHaBnMBaeTCH HYXXHasi YacToTa BpalleHus,
KOTopas 3aTeM NOAOEPKMBAETCHA B XapaKTepPUCTUKE.

B pexume «lMocTosiHHas MOLWHOCTb» Ha ABuUraTtene ycTaHaBnmMBaeTCs Hy>XHas MOLWHOCTL (%), kKoTopasi 3aTeM
noaaepXXuBaeTcs No BCeW XxapakTepuctmke. B cOOTBETCTBUM C HACTPOEHHOM MOLLHOCTbLIO ABUraTenb
aBTOMaTUYECKN perynmpyeT 4acToTy BpalleHus.

NMocTosiHHaA yacToTa BpaLweHns MocTosiHHAaA MOLWHOCTb

DyHKUUNA *
lNMpepBapuTenbHaa HacTpouKa:
CKOpOCTL/MOLLHOCTb: 1 =2000 06/MuH 1=60%
2 = 2500 o6/mMuH 2=80%
3 = 3000 o6/mMuH 3 =100 %
CkopocTb BcacbiBaHUsi/ MoLHOCTb = 3000 06/MuH =100 %
BCaCbIBaHWS:
Bpemsa BcacbiBaHUS: = 5 MUHYT =5 MUHYT
Perynupyemblie ckopoctn/ mowHocTb:  |600 — 3000 o6/muH (¢ wazom 10 |5 —100 % (c wazom 1 %)
06/MUH)
Perynupyemoe Bpems: oFF, 1 — 10 muH. (c waeom 1 muH) |oFF, 1 —10 MuH. (c wazom
1 MUH)
Asbik AHrAnnckmn AHnMnckmn
BHelwHee ynpaBneHue: HeT HeT

* OyHKUMa "lMoCcTosIHHaA YacToTa BpalweHusa" SBnseTcs 3aBOACKON HACTPOMKOMN.
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CTpyKTypa MEeHIO HaCTPOMKMN

B 3aBrncMmMoOCTM OT BbIGOpa Unmn HAaCTPOWKK NMYHKTbI MEHIO OTOBpaXKarTCa UK CKPbIBAKOTCS MO
HwXecneaywLwen gmarpamme.

0-10V
4-20 mA
RS485

HeT

cuctema ynpasneHus

l Lindoposoii Bxog

KoHTakT octaHoBa

Bpems BcacbiBaHWSA

CkopocTb
BCacbIBaHUs

) MaHenb ynpaBneHus:
_BADU GREEN (1) XKK-gucnnew: nokasbiBaeT akTyarnbHyto 4acToTy/ MOLLHOCTb BPaLLeHNs
aBuratens
D (2) (1) @ (3: BbIOOP NpeayCTaHOBNEHHOWM YaCcTOThbl BpalLeHWs/CTyneHu
MOLLHOCTH
@—— 1@ @ ] (3) (+9: gnsa MHAMKALMN aKTyanbHOro pacxoaa u BblOOpa NyHKTOB MEHIO B
HacTpomKax
O ®-© 5
~ (4) (:): npegHasHaveHa AN HACTPOWKN NapameTpoB
% (5) : IpeAHasHaveHbl 411 U3MEHEHWs1 YacToThbl BpalleHus/
MOLLHOCTU/NapaMeTpoB
(6) @ : npegHasHavYeHa AN OCTAHOBKM ABUraTens
YnpaBneHue:
[ns Bbibopa NpeayCcTaHOBEHHOW YacTOThl BPaLLEHMA/MOLLHOCTU HaXkaTb KHOMKY
1)@ v 3.

Ecnun Hacoc 3anyckaeTcs nocrie npocTos, oH 0yaeTt paboTtaTtb B pexume
BCaCbIBaHWS (ECNN aKTMBUPOBAH), a 3aTeM C BbIOpaHHOM MNOCTOSIHHOWM YacTOTOW
BpaLLeHus.

M3 paboyero pexxmma 3afaHHble CTyNeHn MOLHOCTM/YacToTa BpaLleHust
ycTaHaBnmBeatoTcsi cpasy, 6e3 BpeMeHu BcacbiBaHusI.

Mpw HaxaTum kHonku @ asuraTtens octaHaBnueaeTcs. Ecnuv B napameTpax
HaCTpPOeHO aHanorosoe ynpaeneHue unu RS485, asuratens MOXHO CHOBa
3anyCTUTb HaXxaTneM KHonku (1

HacTtpowka YyacToTbl BpalweHUs/MOLLHOCTM:

Hacrota BpaLueHuts 2 HaxaTb KHOMNKY NOCTOSIHHON 4acTOThbl BpaLLeHUs/ CTyneHn MOLLHOCTH, KOTOPYIO
2500 HeobxoanMo nsmMeHuTb (1) @ (3), 1 KHonNKamu NU3MEHUTb YacToTy
3} rpm BpaLLeHUA/MOLWHOCTb. HacTpoeHHas YacToTa BpalleHMs/MOLLHOCTb cpasy

COXpaHAeTCA B cuctemMe n Ha4nHaet [encTBoBaTb npun cnegywowiem Bbl60pe
NOCTOSIHHOM YacTOThl BpaLLI,eHI/IFl/CTyI'leHI/I MOLLIHOCTW.

9 Yka3aHue: Bo Bpemsi hasbl BcacbiBaHUS YAcTOTY BpaLleHNs/ MOLHOCTb U3MEHUTL HENb3s.
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I'Ip|/| HaXXatum n 3-CeKyH,EI,HOM yAaepXnBaHUM KHOMKU OCyLUeCTBNnAeTCA nepexon

Z HacTtpoika napameTpoB:
B YCT@HOBOYHOE MEHI0. 34eCb MOXHO C MOMOLLIbIO KHOMKM () NPONMCTbIBaTb

HacTpoiika CTpaHuLubl MEHIO N KHOMKaMn M3MEHATb NapamMeTpbl U HaCTpOIZKM.
Ecnn HaxaTb KHOMKY , HAXoOACb BHYTPU MEHHO, 6y,El,yT COXpaHeHbI BCe
MN3MEeHEeHHble 3Ha4YeHNA, a TaKkkKe 6yp,eT BbIMNOJIHEH BbIXO4 N3 YCTAHOBOYHOIO
@ MEHIO. |_|pl/l HaXaTunn KHOMKN . 6y/:|,eT BbINOJTHEH BbIX04 N3 YCTAHOBOYHOIO MEHHO

6e3 CoxpaHeHUsi U3MEHEHHbIX 3HaYEeHWA.

HacTtponka
coxpaHeHa

fA3bIK:
A3bik B nyHKTE MeHI0 «A3blk» MOXHO BbIOpaTh A3bIK MHTEpdenca. KHonkm
e MCNOMb3ylTCH AN NEPEKNioYeHNs Mexay 93bIkamu.
aHrvckin [ns BblbOpa OOCTYMHbI cneayoLwme A3bIKu:
NFO> = WA *  Hemeukun +  ®paHuy3cKkun *  HupepnaHackuii
. AHIIIMIACKUI . UTanbsHckmin . McnaHckuin

LUndpoBble n aHanoroBble BXoAbl:

B nyHkTe MeHI0 «BHelluHee ynpaBneHne» MOXHO 3aAaTh TUM BHELLUHEro
BHelLw. cuctema ynpasneHus ynpasneHus.

HeT = JeaKTUBMPOBaHbI

LindbpoBon Bxoa = uncposkie Bxoabl (6ecnoTeHumnansHO) akTUBMPOBaHbI
INFO > VA 0-10 V = Ananorosbiii Bxog 0-10 B

4-20 mA = AHanoroBbi Bxoa 4—20 mA

RS485 = [MpoTokon no 3anpocy

LincopoBsoii Bxog,

XapakTtepuctuka nepekntoyeHusi KoHTakT octaHoBa:

B nyHkTe KOHTaKkT ocTaHOBa MOXHO U3MEHUTb XapakTepPUCTUKY NepeKIoYeHuns
umdpoBOro Bxoga cror.

3ambikaHue 03Ha4yaeT, YTO NPUBOA OCTaHaBNMBAETCH MPU 3aMKHYTOM KOHTaKTe
3amblkaHue OCTaHOBa.

Pa3mblikaHue 03Ha4aeT, YTO NPUBO/ OCTaHaBMMBAETCH MPU PA3OMKHYTOM
KOHTaKTe ocTaHoBa.

Be3 curHana o3Ha4vaeT, YTO BHELUHUI KOHTAaKT A/ OCTaHOBa He UCNosb3yeTcs.
Pa3wmbikaHue koHTakTa GND BedeT kK oCTaHOBY NPUBOAA.

KoHTakT ocTaHoBa

INFO > VA

BpENIE A MapameTpbl BcacbiBaHUA:
- B nyHkTax meHio «Bpems BcacbiBaHus» 1 «Yactota BpaLLeHWs/MOLLHOCTb
1min BCacbIBaHMSA» MOXHO 3aaTb BPEMS 1 4acTOTy BpaLLEHNs/MOLLHOCTb, C

KOTOpbIMM Hacoc nocne npoctos 6yaeT BcackiBaTb BOAY C yaaneHneM Bosgyxa
u3 Tpybonposoaa.

CKOpOCTb BCacbiBaHUs

3000rpm
VA
Cé6poc:
@ Ecnu HaxaTb KHOMKY (+) U yaepXuBaTb ee B TeveHme MuH. 10 cekyHa, 6yaeT
C6poc BbIMNOJIHEH 06poc npuBoaa Ha 3aBOoJCKue HaCTpOIZKM. ,D,BI/IFaTeJ'Ib
namsTu ocTaHaBnMBaeTcs U Ha gucnnee byaet otobpaxartbesi ,Copoc”.
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C HaxkaTnem KHOMKMU Ha gucnnen BbIBOOATCA TekyLlas noTpebHOCTb B
mMoLHocTK, Bepcus O n nocnegHas owmbka.

Oucnnen ynpaBneHus BblKMtoyaeTcsa Yepes 5 MUHyThl 6e3aencTBus.

@

HXUl  V0.08.28
HXIO  V0.10.04
HXPD  V0.04.01

@

MocreaHsis owmbKa
1

lMocne noTepu HanpsKeHNA HacoC aBTOMaTUYECKN BKNOYAETCs C NocrneaHen HaCTPOEHHOM YacToToM
BpaLLeHUs N OCTaHaBNMBAETCH, €CNU OH Nepes 3TUM BbiN BbIKNIOYEH.

BkniovaTb 1 BblKNtoYaTb HACOC creayeT C NOMOLLLIO creyunansHoro kabens ynpasneHus (KOHTaKTbl C
ranbBaHU4eCKOM Pa3Bs3Ko), aHaNorosoro curHana unm RS485. 3To MOXHO BbINOMHUTL C MOMOLLIbIO
norunyeckoro yctponctsa ynpasneHus, BADU OmniTronic unu ¢ nomoLLbio Marnbix pene conpsbkeHust. [MNpu
3TOM YMEHbLLAETCs Harpy3ka Ha 3NeKTPOHHbIE KOMMNOHEHTbI.

O630p NpeaynpexaeHnn n coobueHnm o6 owmbke
MpenynpexpeHus

N

MpeaynpexaeHns ykasbiBaloT Ha rpaHnYHble COCTOSIHWUA cucTeMbl. [Mpu oTCyTCTBUM OLLIMBOK OHK
oTobpaxatotcs Yepes kaxable 10 cekyHA. Mpu BbICOKMX TeMnepaTtypax oTobpaxaeTcs TekyLlas u3mepeHHas
ckopocTb cooTBeTcTBYOLWeN aetanu (PCB — nnata, PFC unu IPM — mogynb nutaHusa). Cnycta HekoTopoe
BpeMs yCTPOWCTBO NEPEBOAUTCH B PEXMUM CHUKEHUS XapakTEPUCTUK C MOHMXEHNEM MOLLHOCTU. CHUXeHne
XapaKTepUCTUK Takke oTobpaxaeTcs Kak npedynpexaeHne BMecTo oTobpaxasLUnXcs paHee npegynpexaeHui
0 neperpese.

MpeaynpexaeHue MpenensHoe 3Ha4YeHue
PCB Bebicokas Temnepartypa >86 °C

PFC Bbicokasi TemnepaTtypa >86 °C

IPM Bbicokas Temneparypa >86 °C

Bblcokoe BXOAHOE HanpsKeHue >255 B

Hwn3koe BxogHOe HanpskeHune <206 B

Derating starts Cwm. napameTpbl MHBEPTOpPA

Twun Heucn paBHOCTU

Kaxkgol HencnpaBHOCTY NMPUCBOEHbI TUM peakLMm, KONMYecTBO NOBTOPOB peakuuy Npu NOBTOPHO
BO3HMKAIOLLE HEMCMPABHOCTM 1 BPEMST OXMUAAHUS MEXAY NMOBTOPaMU HEUCTIPABHOCTY (TaM-ayT).

Twun peakuumn

Auto Try Again (ATA) O6Lwan HencnpaBHOCTb: CUCTEMA Yepes Kaxkable X CeKyHA BbiNoMnHAeT copoc
HEeUCnpaBHOCTU M MbITAeTCs BOCCTAaHOBMTL NOCNeHEeEe CUCTEMHOE
CoCTOsIHME.

Wait on Action (WTA) NS KPUTUYECKUX HeUCNpaBHOCTEN: Nocrne cb6poca HeMcnpaBHOCTM

Nnonb3oBaTeNeEM CUCTEMA BbIMNONHAET BOCCTAHOBMNEHNE NocneaHero
CUCTEMHOIO COCTOSIHUS.

Memory Reset (MR) [ns HencnpaBHOCTEN NpU HaCTPOMKe NapamMeTpPoB U HMLMaNn3auum:
namsaTb cOpacbiBaeTCA Ha 3aBOACKME HACTPOWMKM, BbIMOITHAETCS nepesanyck
CUCTEMBI.

Bootloader Watchdog (BW) [nsa obHoBneHusa HecoBmecTumoro MO: BeinonHeHne MO 6nokmpyeTcs,
TpebyeTcsi 0GHOBNEHNE CUCTEMDI.

KBuTMpoBaTb 1 COPOCUTbL HEMCNPABHOCTb MOXHO ANUTENbHBLIM HaxaTuem (>3 c) kHonku @ .
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HeucnpaBHoOCTb

Ne Ha3BaHue HeucnpaBHOCTHU Tun peakuuun |Kon-Bo noBTOpPOB TanmayTt
1 [MoHWKEeHHOe HanpsKeHne ATA BeckoHeyHo 5c¢
2 MoBbILLEHHOE HanpsxeHne WTA BeckoHeyHo 5c¢
3 Owmnbo4HOE HanpsXXeHre Npu 3anycke ATA 1 10¢c
4 [MeperpeB cunoBoro Moayns ATA BeckoHeyHo 60 c
5 [MeperpeB asuratens ATA BeckoHeyHo 60 c
6 Meperpes PCB ATA BeckoHeyHo 60 c
8 Meperpes PFC ATA BeckoHeyHo 60 c
98 Communication ATA BeckoHeyHo 8c
100 Drive Initialisation ATA BeckoHeyHo 15¢
101 Bes oTkpbITOro ony6rmMkoBaHus ATA BeckoHeuyHo 30¢c
102 Ownbka npu 3anycke ABuratens WTA BeckoHeuyHo 30¢c
103 Meperpyska ¢asbl N0 TOKY WTA 1 5c¢
104 Huskoe HanpsixeHne PFC WTA BeckoHeyHo 5c¢
105 Owunbka 6noka nuTaHus WTA BeckoHeyHo 5c¢
106 Power module passed on WTA BeckoHe4yHo 5c¢
107 Meperpyska no Toky DCLink WTA BeckoHeuyHo 5c¢
110 Kputnyeckoe NOHWXEHHOE HanpskeHue WTA BeckoHeyHo 15¢
200 WHuumanusauyua HXIO MR BeckoHeuyHo 30
201 MapameTpusayua HXIO MR BeckoHeyHo 30c
202 HXIO RT Application ATA BeckoHeyHo 5c¢
210 HXIO Owwnbka HW-ID BW BeckoHeuyHo Oc
21 HXIO Owwnbka Bepcun HW BW BeckoHeyHo 10¢c
222 HXIO COM PM ATA BeckoHeyHo 20c
223 Tavm-ayT HXIO COM PM ATA BeckoHeuyHo 20c
224 Tavm-ayT HXIO COM Ul ATA BeckoHeuyHo 10c
225 Tanm-ayT HXIO COM SIO ATA BeckoHeuyHo 10c
230 Owwmbka HXIO EEPROM ATA BeckoHeyHo 5c¢
231 Ownbka HXIO EEPROM change block ATA 1 5c¢

Mpv BO3HWKHOBEHUW HEMCMPABHOCTM OTCOEANHUTL YCTAHOBKY OT UCTOYHUMKA HanpsbkeHus. Cwm. rnasy 2.2
OpUrMHanbLHOro PyKoBOACTBA MO aKcnyaTauun "HopMarnbHO BcachiBalolLMe M caMoBCachiBaloLLME HAcoChl C

NnacTMaccoBbIM LLeBOYHbIM Konecom (AK) 1 6es Hero".
Cnepyowmin nepeyeHb OTHOCUTCH K NPOYMM NPpUMEHSIeMbIM JOKyMeHTam!

[JeMOHTaX u MOHTaX KpblLKu/BcacbiBawwero gpunbTpa

W90.80.025-P
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ERTESITES

Kapcsol6édé dokumentumok

Ehhez a szivattyu adatlaphoz tartozik a "Normal és onfelszivé szivattydk mianyag laternas kivitellel (AK) vagy
anelkul" eredeti Uzemeltetési utmutatd. Ennek a kezel6- és karbantartdé személyzet szamara szabadon
hozzaférhetének kell lennie.

Széjegyzék
TD Miszaki adatok
Sa Szivdcsatlakozé
Da Nyomécsatlakozd
d-Saug Max. 5 m hosszu szivovezeték javasolt &tmérdje
d-Druck Max. 5 m hosszu nyomovezeték javasolt atmérdje
max. L A szivattyl maximalis hosszusaga
D Siriség
P+ Felvett teljesitmény
P2 Leadott teljesitmény
I Névleges aram
Lpa (1m Hangnyomasszint 1 m tdvolsagban a DIN 45635 szerint mérve
Lwa Hangteljesitmény
m Suly
WSK Tekercselésvédd érintkezd vagy motorvédd kapcsold
PTC Termisztor
Hmax. Maximalis szallitdsi magassag
SP Onfelszivo
Hs; Hz A vizszint és a szivattyu kdz6tti geodéziai magassag
Hs Maximalis szivdbmagassag
Hz Maximalis magassag befolyd Gzemnél
IP A motor védelmi mdédja
W-KI Héosztaly
n Fordulatszdm
P-GHI 2,5 bar maximalis belsé nyomas a hazban/maximalis rendszernyomas
T Vizhémérséklet
° Igen
o Nem
T/°C A 40 °C (60 °C) vizhémérséklet magyarazata: 40 °C = a GS-jel szerinti maximalis
vizhémérsékletre vonatkozik. (60 °C) = a szivattyd minden tovabbi nélkii 60 °C-os max.
vizhémérséklethez hasznalhatd/ van tervezve
1~/3~ Folyamatos Uzemre alkalmas
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Szabvanyos fesziltségre alkalmas a DIN IEC 60038; DIN EN 60034

A szivattyu egy allandé magneses motorral és elektronikus tulterhelés elleni védelemmel rendelkezik.
Kiils6 kapcsolo érintkezdk csatlakoztatasa
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Tipus Kapocs Leiras
Halozati csatlakozas Il:l 1~ 230V 50/60 Hz
PE Védévezetd
Digitalis bemenetek D1 Barna = n1
(potencialmentes) D2 Z6ld = n2
D3 Fehér =n3
D4 Piros = Leallitds
1 Fekete = GND
Analog bemenetek A1 0-10V
A2 4-20 mA
1 GND
RS485 A RS485+
B RS485-
1 GND
Relé 1 Motorallapot reprodukalasa max. 5A-250 V AC/
2 5A-30V DC
Motor hékapcsolok PTC1 Szirke — Szirke
PTC2 Fehér — Fehér
Motorcsatlakozas u Barna
\Y Kék
w Fekete
PE Zold/sarga
Alacsony Magas
Prioritas
n1 n2 n3 Stop
WG27.50.094-13-P

Motorallapot reprodukalasa az 1. és 2. relén keresztiil
Az 1. relé zar, amint a motor hal6zati fesziltséggel van ellatva, és hiba nem all fenn. Hiba esetén az 1. relé

ujranyit. A 2. relé zar, amint a motor Gzemel.

A motorallapot reprodukalasa nem nyujt 100%-os biztonsagot, azt csak egy aramlas- vagy nyomasérzékeld

képes biztositani.
Analég jel kapcsolasi viselkedése

P [%]
100%/3000f - 1 - {--F-1-J--F-1-J--F-f-J--F-1--F-]- -2
|
—] l
- T
< ]
o I
~ T
L= :
o 1
~ T
5%/600 ‘
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UV
P [%]
100%/30000 T T I-FF I F A FF - FFA-FF AR FHI-FFH A
= X
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T
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X
5%/600 }
]
T
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ERTESITES
A motorfordulatszam bekapcsolasa kézi gombbal vagy kils6 kapcsolé érintkezékkel. Ezaltal megtorténik a
kapcsolo érintkezdk és a hozzarendelt fordulatszam aktivalasa.
Ha a szivattyu allé helyzetbdl indul, ugy szivé modban és a valasztott fix fordulatszamon mikaédik, az 0-10 V,
4-20 mA und RS485 analdg vezérlés kivételével.
A folyamatos miikddés soran a fordulatszamok felvétele kézvetlendl torténik, szivasi idé nélkdl. Ha nincs
szlkség a kulsd vezérlésre, ugy szigetelni kell a kabelvégeket.

ERTESITES

Javasolt megfelel6 jelfeldolgozdval ellatott aramlasér beszerelése a perifériakészilékek, mint pl. az elektromos
h&cserél6 vagy az adagolé berendezések, gondmentes egyluttmikddéséhez. Ennek segitségével hibalzenetek
is megjelenithetdk.

z 7 z

ERTESITES

A motor Gzemzavarainak elkeriilése érdekében feltétlendl figyelembe kell venni az alabbi pontokat:

*  Avezérld vezeték csatlakoztatasanak miszaki szempontbdl megfelelének kell lennie. Kerlilni kell a sajat
halozati vezetékkel vagy egyéb fogyasztdkkal valé parhuzamos kapcsolast.

A vezérld vezeték hosszabbitasakor veszélyes feszliliség keletkezhet a digitalis bemenetnél. Ennek
megelbzéseérdl példaul arnyékolassal kell gondoskodni.

A kulénbdzd berendezések haldzati kabeleit ne csatlakoztassa ugyanarra a tdpvezetékre.

ERTESITES

A szivattyat nem ugy tervezték, hogy normal miikddés kdzben a feszlltség kikapcsoldsaval kikapcsolhato

legyen. Ez az elektronika meghibdsodasahoz vezet, és jelentésen csdkkenti a szivattyu elektronikajanak

élettartamat.

= A szivattydt csak vezérlkabellel, kilsé vezérlbegységen keresztll vagy a vezérlépanelen lévé gombokkal
szabad vezérelni.

= A szivattydnak a tapellatas megszakitasaval torténé kapcsolasa tilos.

Az izemméd kivalasztasa

Ennél a motornal két lzemmaod (Modi) kézoétt valaszthat. A motor a fordulatszammal vagy a teljesitménnyel
szabalyozhato.

Az ,Allandé fordulatszam” izemmadban a kivant fordulatszamot a motoron kell beallitani, és ezt a
fordulatszamot a jelleggdrbén keresztil allandé értéken kell tartani.

Az ,Allandé teljesitmény” lizemmaédban a kivant teljesitményt a motoron %-ban kell beéllitani, és ezt a teljes
jelleggorbén keresztil allando értéken kell tartani. A motor itt a beallitott teljesitményt/a fordulatszamot
automatikusan szabalyozza.

Funkcié Allandé fordulatszam * Allandé teljesitmény
Elébeallitas:
Sebesség/teljesitmény: 1 =2000 min-* 1=60%
2 = 2500 min-! 2=80%
3 =3000 min-! 3 =100 %
Szivasi sebesség/ Szivételjesitmény:  |= 3000 min-! =100 %
Szivasi idé: =5 min =5 min
Beallithaté sebesség/ teljesitmény: 600 — 3000 min-' (10 min-" Iépésekben) |5 — 100 % (1 % lépésekben)
Bedllithat6 szivasi id6: aus, 1 — 10 min. (1 min lépésekben) aus, 1 =10 min. (1 min
lépésekben)
Nyelv Angol| Angol|
Kulsé vezérlés: Nincs Nincs

* Az ,Alland6 fordulatszam” funkcié a gyari beallitas.
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Beadllitas meniiszerkezet

A kivalasztastdl, illetve a beallitastol fliggéen a menitpontok a kdvetkez6 diagram szerint jelennek meg vagy

tnnek el.

0-10V
-20 mA
Kiils6 RS485

vezérlés

#

l Digital in

Leallité érintkezd

Szivasi idé

l 1-10 min

Szivasi
sebesség

BADU°GREEN

Speed adjustable

;

x
5
\
o b

Felhasznaléi feliilet:
(1) LCD-es kijelzd: a motor aktualis fordulatszamanak kijelzése/
teljesitmény.

(2) 1) @ @ : az elére beallitott fordulatszamok kivalasztasalteljesitmény
fokozatai

(3) (+9: Az aktualis fogyasztas kijelzése és a menupontok kivalasztasa a
Setup meniben

(4) (:: a paraméterek beallitasa
(5) : A fordulatszam/ teljesitmény/paraméter médositasahoz

(6) ®: a motor ledllitasa

Szivattyu

ki

Kezelés:

Nyomja meg a (1) @ vagy (38 gombot az alapbeallitott fordulatszam/teljesitmény
kivalasztasahoz.

Ha a szivattyu allé helyzetbdl indul, ugy szivd médban (amennyiben aktivalva
van) és a valasztott rogzitett fordulatszamon/ teljesitmény fokozatdn mikddik.
Jaro6 Uizemben a fordulatszamokat/ teljesitmény fokozatait kézvetlentl felveszi,
szivasi id6 nélkul.

A @ gomb megnyomasaval a motor ledll. Ha a paraméterekben egy analdg
vezérlés vagy RS485 van beallitva, akkor a motor az (1) gombbal Ujraindithaté.

2. fordulatszam

2500rpm

A fordulatszamok/teljesitmények beallitasa:

Nyomja meg a moédositando rogzitett fordulatszamhoz/ teljesitményhez tartozé
gombot ((1) @ (3)), majd modositsa a fordulatszamot a gombokkal. A
beallitott fordulatszam/teljesitmény kdzvetlenul mentddik, és a régzitett
fordulatszam/teljesitmény fokozatanak ujbdli kivalasztasakor felvételre kerdil.

Q Megjegyzés: A szivo fazis soran a fordulatszam/ teljesitmény nem médosithato.
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&

Beallitas

O,

Bedllitas
mentve

A paraméterek beallitasa:

A Setup menibe a (=) gomb 3 masodpercig torténd megnyoma-saval lehet
véltani. Ott az gombbal a menlben lapozhat, és az gombokkal a
paraméterek és beallitasok médosithatok.

Ha a menin belll megnyomjak az (=) gombot, igy minden médositott érték
eltarolédik és a Setup meni bezarul. A @ gomb megnyomasaval a Setup meni
a moédositott értékek mentése nélkil bezarul.

Nyelv:

A),,,Nyelv” menupontnal beallithaté a nyelv. A gombokkal valthat a nyelvek
kozott.

A kovetkezd nyelvek valaszthatdk ki:

. német . francia . holland

. angol . olasz . spanyol

Kils6 vezérlés

INFO >

Digital in

VA

Digitalis és analég bemenetek:

A ,Kilsé vezérlés” menupontban meghatarozhaté a kilsd vezérlés madja.
Nincs = inaktivalva

Digital in = digitalis bemenetek (potencialmentes) aktivalva

0-10 V = Analég bemenet 0-10 V

4-20 mA = Analdg bemenet 4-20 mA

RS485 = Protokoll kérésre

Leallité érintkezd

INFO >

Zaras

:::::

A leallité érintkez6 pont alatt modosithato a digitalis bemenet leallitas.

A zaras azt jelenti, hogy a hajtas zart Stop érintkez6 esetén leall.

Az nyitas azt jelenti, hogy a hajtas nyitott Stop érintkezd esetén ledll.

A jel nélkiil azt jelenti, hogy a kiils6 érintkezére a leallitdshoz nincs szikség. A
GND érintkez6 nyitasaval ledllitjia a hajtast.

Szivasi id6

1min

Szivasi sebesség

INFO >

3000rpm

VA

Szivasi paraméterek:

A ,Szivasi id6” és ,Szivasi fordulatszam/teljesitmény” menipontokban
meghatarozhato az id6 és a fordulatszam/teljesitmény, amellyel leallas esetén a
szivattyu a vizet szivja, és a cs6vezetéket légteleniti.

@

Memoéria
reset

Visszaallitas / Reset:
Ha legalabb 10 masodpercig megnyomjak az gombot, Ugy a hajtas visszaall a
gyari beallitasokra. A motor leall és a kijelz6én a “reset” széveg olvashato.
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Az gomb megnyomasaval a kijelzén megjelenik az aktudlis teljesitményigény,
@ a szoftververzié és az utolso hiba.

Te'ffgénvsny A vezérl6 kijelzéje 5 perces inaktivitast kdvetéen lekapcsol.

@

HXUl  V0.08.28
HXIO  V0.10.04
HXPD  V0.04.01

@

Utolsé hiba
1

Fesziltségveszteség esetén a szivattyl automatikusan Ujraindul az utoljara beallitott fordulatszammal vagy
allva marad, ha kordbban leallitottak.

A szivattyu be- és kikapcsolasa az erre a célra szolgal6 vezérl6kabellel (potencialmentes érintkez6k), az
analog jellel vagy az RS485 segitségével kell torténjen. Ez egy BADU-Logic-vezerl6vel, BADU OmniTronic
vagy egy kis kapcsolorelén keresztil kell térténjen. Igy, az elektronikus rendszer nincs annyira megterhelve.

A lehetséges figyelmeztetések és hibalizenetek attekintése
Figyelmeztetések

AN

Figyelmeztetések hatarértékes rendszerallapotokra utalnak. Tiz masodpercenként megjelennek, amennyiben
hiba nem all fenn. Magas hémérsékletek esetén az érintett alkatrész (PCB — alaplap, PFC vagy IPM — Power
modul) aktualisan mért hdmérséklete jelenik meg. Bizonyos id6 utén a készilék a Derating Gzemmadba valt, és
a teljesitmény korlatozva lesz. A derating szintén figyelmeztetésként jelenik meg, és felllirja az el6zetesen
kijelzett tuln6mérsékleti figyelmeztetéseket.

Figyelmeztetés Hatarérték

PCB hémérséklete magas >86 °C

PFC hémérséklete magas >86 °C

IPM hémérséklete magas >86 °C

Magas bemeneti feszlltség >255V

Alacsony bemeneti fesziltség <206 V

Derating beindul Lasd az inverter paramétereit

Hibatipus

Minden hiba rendelkezik egy hiba-valasztipussal, a valaszok ismétlédésének szamaval tovabbra is fennalld
hibaknal és a hiba ismétlédései kdzotti varakozasi idével (idétallépés).

Valasztipus
Auto Try Again (ATA) Altalanos hibakhoz: A rendszer automatikusan x masodpercenként atvesz
egy hiba resetet, és megprébalja visszaallitani az utolsé rendszerallapotot.
Wait on Action (WTA) Kritikus hibakhoz: A felhasznal6 altal végzett hiba reset utan a rendszer
visszaallitja az utolsé rendszerdllapotot.
Memory Reset (MR) Paraméterezési és inicializalasi hibakhoz: A memoariat visszaallitja a gyari
beallitasokra, és végrehaijtja az alkalmazas alaplap rendszer ujrainditasat.
Bootloader Watchdog (BW) Nem kompatibilis szoftver frissitéséhez: A szoftver futtatasat letiltja, a
rendszer frissitése szilkséges.

A © gomb hosszi megnyomasaval (>3s) a hiba nyugtazhato és visszaallithatd.
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Hiba

Sz. Hibanév Valasztipus |Ismétlédések szama |Idotullépés
1 Fesziltséghiany ATA Végtelen 5s
2 Tulfeszilltség WTA Végtelen 5s
3 Hibas fesziltség inditaskor ATA 1 10s
4 Tapmodul tulhdmérséklete ATA Végtelen 60s
5 Motor talhédmérséklete ATA Végtelen 60s
6 PCB tulhémeérséklete ATA Végtelen 60s
8 PFC tulhdmérséklete ATA Végtelen 60s
98 Communication ATA Végtelen 8s
100 Drive Initialisation ATA Végtelen 15s
101 Nincs kulsd kdzzététel ATA Végtelen 30s
102 Hiba motorinditaskor WTA Végtelen 30s
103 Tularam fazis WTA 1 5s
104 PFC fesziltséghiany WTA Végtelen 5s
105 Power Modul hiba WTA Végtelen 5s
106 Power module passed on WTA Végtelen 5s
107 DCLink tularam WTA Végtelen 5s
110 Kritikus feszlltséghiany WTA Végtelen 15s
200 HXIO inicializdlasa MR Végtelen 30
201 HXIO paraméterezése MR Végtelen 30s
202 HXIO RT Application ATA Végtelen 5s
210 HXIO Hibas HW-ID BW Végtelen Os
21 HXIO Hibas hardverazonosité BW Végtelen 10s
222 HXIO COM PM ATA Végtelen 20s
223 HXIO COM PM Timeout ATA Végtelen 20s
224 HXIO COM Ul Timeout ATA Végtelen 10s
225 HXIO COM SIO Timeout ATA Végtelen 10s
230 HXIO EEPROM hiba ATA Végtelen 5s
231 HXIO EEPROM change block hiba ATA 1 5s

Hiba jelentkezése esetén a berendezést le kell valasztani a fesziiltségellatasroél. Lasd az eredeti hasznalati
utasitas forditasanak 2.2. "Normal és dnfelszivod szivattyuk mlanyag szeleptesttel vagy anélkul (AK)" c.

fejezete.

A kovetkez6 felsorolasok a kapcsolodd dokumentumokra vonatkoznak!

A fedél/szivosziird leszerelése, illetve felszerelése

W90.80.025-P

88 HU

766.2260.087 PDF' RE/SPN

04[2025



Soucasné platné dokumenty
K tomuto datovému listu Cerpadla patfi originalni provozni navod "Normalni a samonasavaci ¢erpadla s

provedenim/bez provedeni s plastovou lucernou (-AK)". Musi byt volné pfistupny personalu pro obsluhu a
udrzbu.

Glosar
TD Technické udaje
Sa Saci pfipojka
Da Tlakova pfipojka
d-Saug Doporuceny primér saciho potrubi do 5 m
d-Druck Doporuceny primér tlakového potrubi do 5 m
max. L Maximalni délka Cerpadla
D Hustota
P+ PFikon
P2 Vystupni vykon
I Jmenovity proud
Lpa (1m) Hladina akustického tlaku ve vzdalenosti 1 m, méfeno podle DIN 45635
Lwa Akusticky vykon
m Hmotnost
WSK Ochranny kontakt vinuti nebo jisti€ motoru
PTC Teplotné zavisly rezistor
Hmax. Maximalni Cerpaci vySka
SP Samonasavaci
Hs; Hz Geodeticka vySka mezi hladinou vody a &erpadlem
Hs Maximalni vyska sani
Hz Maximalni vyska u pfitokového provozu
IP Druh ochrany motoru
W-KI Tepelna tfida
n Otacky
P-GHI Vnitfni tlak v télese/maximalni tlak v systému 2,5 bar
T Teplota vody
° Ano
o Ne
T/°C Vysvétleni teploty vody 40 °C (60 °C): 40 °C = plati pro maximalni teplotu vody ve smyslu
symbolu GS. (60 °C) = ¢erpadlo je zasadné pouzitelné/dimenzovano pro maximaini teplotu
vody 60 °C.
1~/3~ Vhodné pro trvaly provoz pfi
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Vhodné pro normované napéti podle DIN IEC 60038; DIN EN 60034

Cerpadlo ma motor s permanentnim magnetem a je elektronicky ji§téné proti pretizeni.
Pripojeni externich spinacich kontaktt
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Typ Svorka Popis

Sitova pripojka N 1~ 230 V 50/60 Hz
PE Ochranny vodi¢

Digitalni vstupy (bez napéti) D1 Hnéd4 = n1
D2 Zelena = n2
D3 Bila = n3
D4 Cervena = zastaveni
1 Cerna = GND

Analogové vstupy A1l 0-10V
A2 4-20 mA
1 GND

RS485 A RS485+
B RS485-
1 GND

Relé 1 Zobrazeni stavu motoru max. 5 A-250V AC/
2 5A-30VvVDC

Teplotni spinade motoru PTC1 Seda-Seda
PTC2 Bila — Bila

Pripojeni motoru u Hnéda
V Modra
W Cerna
PE Zelena/Zluta

nizko vysoko
Priorita
n1 n2 n3 Stop
WG27.50.094-14-P

Reprodukce stavu motoru pres relé 1 a 2

Relé 1 sepne, jakmile je motor napajen sitovym napétim a nedojde k Zadné chybé. V pfipadé chyby se relé 1
znovu rozepne. Relé 2 sepne, jakmile motor bézi.

Toto znazornéni stavu motoru nenabizi 100% bezpecénost, to je zaru¢eno pouze snimacem pratoku nebo tlaku.

Prabéh spinani analogového signalu
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UPOZORNENI
Zapinani ota¢ek motoru ru¢nim tlacitkem nebo externimi spinacimi kontakty. Tim se aktivuji spinaci kontakty
a pfifazené pocty otacek.
Kdyz se Eerpadlo rozbéhne z klidu, spusti se v reZzimu napousténi a poté pfi zvolené pevné rychlosti, kromé
analogového ovladani 0—-10 V, 4—20 mA a RS485.
Ve stavajicim provozu se Cerpadlo rozbiha pfimo na pevné otacky, bez faze nasavani.
Pokud se externi ovladani nepouziva, museji byt konce vodi€u izolovany.

UPOZORNENI

Aby se dosahla bezproblémova souhra zafizeni periférii, jako napf. elektricky tepelny vyménik nebo davkovaci
zafizeni, doporuéuje se montaz spinace pritoku s odpovidajici vyhodnocovaci jednotkou. Diky tomu muze byt
spusténo hlaSeni o poruse.

z 3

OZNAMENI

Aby se zamezilo chybnym funkcim v motoru, je tfeba bezpodminecné dodrzovat nasledujici body:

. Ovladaci vedeni musi byt z technického hlediska spravné polozeno. Je tfeba zamezit montazi paralelné k
vlastnimu sitovému vedeni nebo jeho ostatnim spotfebi¢im.

V pfipadé prodlouzeni ovladacich vedeni mohou vznikat na digitalnim vstupu nebezpeéna napéti. Tém je
nutno zabranit napfiklad odstinénim.

Neprovozujte sitové kabely rliznych provoznich prostfedkl na stejném napajecim fazovém vodici.

Cerpadlo neni uréeno k vypnuti b&hem bé&zného provozu vypnutim napéti. To vede k porucham elektroniky a

vyrazné snizuje zZivotnost elektroniky Eerpadla.

2 Cerpadlo by se mélo ovladat pouze pomoci ovladaciho kabelu pres externi fidici jednotku nebo pomoci
tlacitek na ovladacim panelu.

= Spinani ¢erpadla pferuSenim napajeni je zakazano.

Vybér provozniho rezimu

U tohoto motoru Ize rozliSovat mezi dvéma provoznimi rezimy (RezZimy). Motor je mozZné regulovat pfes otacky
nebo prfes vykon.

V reZimu ,konstantni otaCky*“ jsou na motoru nastaveny pozadované otacky a tyto otacky jsou udrzovany
konstantni pomoci charakteristické kfivky.

V rezimu ,konstantni vykon“ se na motoru nastavuje pozadovany vykon v % a udrzuje se konstantni po celé
charakteristické kfivce. Motor automaticky reguluje otacky v souladu s nastavenym vykonem.

Funktion Konstantni otaéky * Konstantni vykon
Prednastaveni:
Rychlost/Vykon: 1 =2000 min-! 1=60 %

2 = 2500 min- 2=80%

3 =3000 min-! 3 =100 %
Nasavaci rychlost/ Nasavaci vykon: |= 3000 min-! =100 %
Doba nasavani: = 5 minut = 5 minut

Nastavitelna rychlost/ Nastavitelny ~ |600 — 3000 min-! (v krocich po 10 min"') |5 —100 % (v krocich po 1 %)
vykon:

aus, 1 — 10 min. (v krocich po 1 Min) aus, 1 — 10 min. (v krocich po
Nastavitelna doba nasavani: 1 Min)
Jazyk Angli¢tina Angli¢tina
Ext. Rizeni: Zadny Zadny

* Funkce ,konstantni otacky“ je tovarni nastaveni.
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Struktura nabidky Nastaveni
V zavislosti na vybéru nebo nastaveni se polozky nabidky zobrazi nebo skryji podle nasledujiciho obrazku.

0-10V
4-20 mA
RS485

l Digitalni vstup

Zastavovaci kontakt

Nasavaci
rychlost

@ N Obsluzna plocha:
BADU'GREEN (1) LCD displej: zobrazuje aktualni otagky/vykon motoru.

Speed adjustable

(2) 1)@ (3: Vybér pfednastavenych otacek/vykonové stupné

]

(3) (9 K zobrazeni aktualni spotfeby a vybéru bodi menu v nastaveni

@ @ //@ (4) (:): K nastaveni parametrd
1 3
on (5) : pro zménu otacek/vykony/parametry
.~ 4 @ (6) ®: k zastaveni motoru

Obsluha:

Pro vybé&r predvolenych otaéek/vykonu stisknéte tlagitko (1) @ nebo @ .
Cerpadio Spusti-li se ¢erpadlo z klidového stavu, bézi v nasavacim rezimu (pokud je
aktivovan) a nasledné s vybranymi konstantnimi otaCkami/vykonovym stupném.
Ve stavajicim provozu se ¢erpadlo rozbiha pfimo na otacky/vykonové stupné,
bez faze nasavani.

Stisknutim tladitka @ se motor zastavi. Pokud je v parametrech nastaveno
analogové ovladani nebo RS485, Ize motor restartovat tlacitkem (1).

Vyp.

Nastaveni otaéek/vykonu:
Stisknéte tlacitko konstantnich otaCek/ vykonového stupné, jez se ma zménit

Pocet otacek 2

2500m (1) @ (3) a poté zménte pomoci tlacitek otacky/vykon. Nastavené
otacky/vykon se ulozi a najede se na né pfi opétovném zvoleni konstantnich
otacek/vykonu.

9 Upozornéni: Béhem faze sani nelze otacky/vykon meénit.
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&

Nastaveni

O,

Nastaveni
bylo ulozeno

Nastaveni parametra:
Stisknutim tlacitka (=) po dobu 3 vtefin pfepnete do menu nastaveni. Zde muzete
listovat v nabidce tlaCitkem () a ménit parametry a nastaveni pomoci tlaitek

Stisknete-li tlagitko (=) v menu, uloZi se veSkeré zménéné hodnoty a menu
nastaveni opustite. Stisknutim tla¢itka @ opustite menu nastaveni bez ulozeni
zménénych hodnot.

NEFAY S

angli¢tina

INFO > VA

Jazyk:
Jazyk Ize nastavit v polozce nabidky ,Jazyk“. Mezi jazyky Ize pfepinat pomoci
tlacCitek

Lze vybrat nésledujici jazyky:

*  Né&mecky *  Francouzsky .
*  Anglicky . Italsky .

Holandsky
Spanélsky

Ext. Rizeni

Digitalni vstup

INFO > VA

Digitalni a analogové vstupy:

Typ externiho ovladani Ize urcit v poloZce nabidky ,Externi ovladani*.
zadny = deaktivovano

Digitalni vstup = digitalni vstupy (bez potencialu) aktivovany

0-10 V = Analogovy vstup 0-10 V

4-20 mA = Analogovy vstup 4-20 mA

RS485 = Protokol na vyzadani

Zastavovaci kontakt

Zaviit

Spinani zastavovaci kontakt:

V bodé zastavovaci kontakt Ize ménit spinani digitalniho vstupu zastaveni.
Zavrit znamena, Ze pohon bude v pfipadé zavieného kontaktu Stop zastaven.
Oteviit znamena, ze pohon bude v pfipadé otevieného kontaktu Stop zastaven.
Bez signalu znamena, Ze externi kontakt pro zastaveni neni potfeba. Otevieni
kontaktu GND zastavi pohon.

Doba nasavani
1min

VA

Nasavaci rychlost
3000rpm

VA

Parametry sani:

V polozkach nabidky ,Doba sani“ a ,Rychlost sani/vykon® Ize definovat ¢as a
rychlost/vykon, kterymi ¢erpadlo nasava vodu a odvzdusriuje potrubi po
zastaveni.

@

Obnova
paméti

Obnoveni / reset:
Stisknete-li tlaCitko alespon na 10 vtefin, vynuluje se pohon na tovarni
nastaveni. Motor zastavi a na displeji je ,reset".
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Stisknutim tlacitka (*9se na displeji zobrazi aktualni pozadavek na napajeni,
verze softwaru a posledni chyba.

Displej fizeni se po 5 minutach bez akce vypne.

@

HXUl  V0.08.28
HXIO  V0.10.04
HXPD  V0.04.01

@

Posledni chyba
1

Cerpadlo se po poklesu napéti automaticky znovu rozb&hne s naposledy nastavenymi otaékami nebo
nepracuje, pokud bylo pfedtim zastavené.

Cerpadlo by se mélo zapinat a vypinat pomoci dodaného ovladaciho kabelu (bezpotencialové kontakty),
analogového signalu nebo RS485. To je mozné prostifednictvim fidici jednotky BADU-Logic, BADU OmniTronic
nebo pomoci malého spojovaciho relé. Elektronika tim bude méné namahana.

Piehled moznych vystrah a chybovych hlaseni
Vystrahy

AN

Vystrahy oznacuji hrani¢ni stavy systému. Zobrazuji se kazdych deset sekund, pokud nedojde k chybé. Pfi
vysokych teplotach se zobrazuje aktualné namérfena teplota dot€ené soucastky (PCB - plosny spoj, PFC nebo
IPM - vykonovy modul). Po né&jaké dobé piejde zafizeni do rezimu sniZzeni vykonu a vykon bude omezen.
Odleh¢eni se také zobrazi jako varovani a pfepiSe dfive zobrazena varovani o prehfati.

Vystraha Mezni hodnota

PFilis vysoka teplota PCB >86 °C

PFilis vysoka teplota PFC >86 °C

Prilis vysoka teplota IPM >86 °C

Vstupni napéti vysoké >255V

Vstupni napéti nizké <206 V

Spusti se odlehceni Viz parametry ménice

Typ chyby

Kazda chyba ma typ reakce na chybu, poCet opakovani reakce, pokud chyba pfetrvava, a ¢ekaci dobu mezi
opakovanimi chyby (Easovy limit).

Typ reakce

Zkusit automaticky znovu (ATA) | Pro obecné chyby: Systém kazdych x sekund automaticky prevezme
reset chyby a pokusi se obnovit posledni stav systému.

Pockat na udalost (WTA) Pro kritické chyby: Po resetovani chyby uzivatelem systém obnovi
posledni stav systému.

Obnova paméti (MR) Pro chyby v parametrizaci a inicializaci: Pamét’ se resetuje na tovarni
nastaveni a aplikaéni deska se restartuje.

Sledovani zavadéce (BW) Pro aktualizaci nekompatibilniho softwaru: Spusténi softwaru je
zabranéno, je nutna aktualizace systému.

Chybu Ize potvrdit a resetovat dlouhym stisknutim (>3s) tladitka @ .
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Chyba

C. Nazev chyby Typ reakce Pocet opakovani Casovy limit
1 Podpéti ATA Nekonec¢né 5s
2 Prepéti WTA Nekonec¢né 5s
3 Nespravné napéti pfi spusténi ATA 1 10s
4 Nadmérna teplota vykonového modulu ATA Nekoneéné 60 s
5 Nadmérna teplota motoru ATA Nekonec¢né 60 s
6 Nadmérna teplota PCB ATA Nekonec¢né 60 s
8 Nadmérna teplota PFC ATA Nekonec¢né 60 s
98 Komunikace ATA Nekoneéné 8s
100 Spousténi pohonu ATA Nekonecné 15s
101 Bez externiho zvefejnéni ATA Nekoneéné 30s
102 Chyba pfi spusténi motoru WTA Nekonec¢né 30s
103 Nadproud faze WTA 1 5s
104 Podpéti PFC WTA Nekonec¢né 5s
105 Chyba napajeciho modulu WTA Nekoneéné 5s
106 Napdjeci modul pfedan WTA Nekoneéné 5s
107 Nadproud DCLink WTA Nekonec¢né 5s
110 Kritické podpéti WTA Nekonec¢né 15s
200 Spousténi HXIO MR Nekonec¢né 30
201 Nastaveni parametri HXIO MR Nekonec¢né 30s
202 Aplikace HXIO RT ATA Nekonecné 5s
210 Chybné ID HW HXIO BW Nekonecné 0s
211 Chybna verze HW HXIO BW Nekoneéné 10s
222 HXIO COM PM ATA Nekonecné 20s
223 Casovy limit COM PM HXIO ATA Nekoneéné 20s
224 Casovy limit COM Ul HXIO ATA Nekonecné 10's
225 Casovy limit COM SIO HXIO ATA Nekonecné 10's
230 Chyba EEPROM HXIO ATA Nekonecné 5s
231 Chyba zmény bloku EEPROM HXIO ATA 1 5s

Pokud dojde k zavadé, je nutné systém odpojit od napajeni. Viz kapitola 2.2 navodu k pouzivani, ,Normalné
a samocdinné nasavajici Cerpadla v provedeni s plastovou laternou, resp. bez ni (-AK)".

Nasledujici seznamy se tykaji sou¢asné platnych dokumentu!

Demontujte, pfipadné namontujte viko/saci sito

W90.80.025-P
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NOTYFIKACJA

Obowigzujgce dokumenty

Do tej karty charakterystyki pompy nalezy oryginalna instrukcja obstugi "Pompy normalnie zasysajgce i
samozasysajgce w wersji z latarnig z tworzywa sztucznego (AK) lub bez". Musi by¢ ona swobodnie dostepna
dla personelu obstugowego i serwisowego.

Glosariusz
TD Dane techniczne
Sa Kréciec ssawny
Da Krdciec ttoczny
d-Saug Zalecana $rednica przewodu ssgcego do 5 m
d-Druck Zalecana $rednica przewodu ci$nieniowego do 5 m
max. L Maks. dtugo$¢ pompy
D Gestos¢
P+ Pobrana moc
P2 Oddana moc
I Prad znamionowy
Lpa (1m Poziom ci$nienia akustycznego zmierzony w odlegtosci 1 m wg DIN 45635
Lwa Moc akustyczna dZzwieku
m Ciezar
WSK Styk ochronny uzwojenia lub samoczynny wytacznik silnikowy
PTC Termistor
Hmax. Maksymalna wysokos$¢ ttoczenia
SP Pompa samozasysajgca
Hs; Hz Wysokos$¢ geodezyjna miedzy lustrem wody a pompa
Hs Maksymalna wysokos$¢ zasysania
Hz Maksymalna wysoko$¢ w trybie doptywu
IP Rodzaj ochrony silnika
W-KI Klasa ciepta
n Predkos$¢ obrotowa
P-GHI Maksymalne ci$nienie wewnetrzne obudowy/maksymalne cisnienie systemowe 2,5 bar
T Temperatura wody
° Tak
o Nie
T/°C Objasnienie temperatury wody 40 °C (60 °C): 40 °C = obo-wigzuje dla maksymalnej
temperatury wody w rozumieniu znaku GS. (60 °C) = pompa jest przeznaczona i mozna jg
stosowac bez problemoéw do maks. temperatury wody 60 °C
1~/3~ Przeznaczona do trybu ciggtego przy
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Przeznaczona do napiecia znamionowego wg DIN IEC 60038; DIN EN 60034

Pompa posiada silnik z magnesami trwatymi i jest elektronicznie zabezpieczona przed przecigzeniem.
Podtaczenie zewnetrznych stykow przetaczajacych
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Typ Zacisk Opis
Przytgcze sieciowe Il:l 1~ 230V 50/60 Hz
PE przewod ochronny
Wejscia cyfrowe (bezpotencjatowe) D1 brazowy = n1
D2 zielony = n2
D3 biaty = n3
D4 czerwony = stop
L czarny = masa
Wejscia analogowe A1 0-10V
A2 4-20 mA
L masa
RS485 A RS485+
B RS485-
L masa
Przekaznik 1 odzwierciedlenie stanu silnika maks. 5A-250 V
2 AC/5A-30VDC
Wytgczniki termiczne silnika PTCA1 szary — szary
PTC2 biaty — biaty
Przytacze silnika U bragzowy
V niebieski
W czarny
PE zielony/zotty
niski WYySOKi
priorytet
n1 n2 n3 stop

WG27.50.094-12-P

Odzwierciedlenie stanu silnika przez przekaznik 1i 2
Przekaznik 1 zamyka sie, gdy tylko silnik jest zasilany napieciem sieciowym i nie ma zadnego btedu. W
przypadku btedu przekaznik 1 znowu otwiera sie. Przekaznik 2 zamyka sie, gdy silnik pracuje.

To odzwierciedlenie stanu silnika nie zapewnia 100%-go bezpieczenstwa, jest to gwarantowane tylko przez

czujnik przeptywu lub cisnienia.

Charakterystyka przetaczania sygnatu analogowego
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WSKAZOWKA

Wigczy¢ odpowiednig predkos¢ obrotowg silnika za pomocg przycisku recznego lub zewnetrznych stykéw
przetaczajgcych. W ten sposdb nastepuje aktywowanie stykéw przetgczajgcych i przyporzadkowanej predkosci
obrotowe;.

Jezeli pompa zostaje uruchomiona ze stanu przestoju, to rozpoczyna ona prace w trybie zasysania, a
nastepnie z wybrang statg predkoscig obrotowg, z wyjatkiem sterowania analogowego 0-10V, 4-20mA i RS485.
W trakcie pracy state predkosci obrotowe sg osiggane bezposrednio, bez czasu zasysania.

Jezeli Sterowanie zewnetrzne nie jest konieczne, to koncéwki kabli muszg zosta¢ izolowane.

NOTYFIKACJA

Do bezproblemowej wspétpracy urzadzen peryferyjnych, takich jak elektryczne wymienniki ciepta czy dozowniki
zaleca sie montaz przeptywomierza wskazujgcego z odpowiednim modutem przetwarzajgcym. Mozna
wowczas otrzymywac rowniez komunikaty o zaktdceniach.

NOTYFIKACJA

Aby nie dopusci¢ do nieprawidtowego dziatania silnika, nalezy koniecznie przestrzegaé¢ ponizszych punktéw:
. Przewdd sterowania musi by¢ prawidtowo utozony w sposob specjalistyczny. Unikaé montazu réwnolegle
do witasnego przewodu sieciowego lub jego innych odbiornikow.

Jezeli przewody sterowania trzeba przedtuzy¢, na wejsciu cyfrowym mogg powstac niebezpieczne
napiecia. Nalezy im zapobiega¢ na przykfad przez ekranowanie.

Nie uzywac kabli sieciowych od réznych srodkéw eksploatacyjnych na tej samej wigzce zasilania.

NOTYFIKACJA

Pompa nie jest przeznaczona do wylgczania podczas normalnej pracy poprzez odtgczenie napiecia. Prowadzi
to do usterek elektroniki i znacznie skraca zywotnosé elektroniki pompy.

= Pompag mozna sterowac wytgcznie za pomocg kabla sterujgcego poprzez zewnetrzny modut sterujgcy lub
za pomocg przyciskéw na panelu sterowania.

= Wylgczanie pompy poprzez przerwanie zasilania jest zabronione.

Wybér trybu pracy

W tym silniku mozna rozrézniaé dwa tryby pracy (Tryby). Silnik mozna regulowaé za pomocg predkosci
obrotowej lub mocy.

W trybie pracy ,stata predko$¢ obrotowa” zgdana predkosé obrotowa jest ustawiana na silniku i ta predkos¢ jest
utrzymywana na statym poziomie przez krzywg charakterystyki.

W trybie pracy ,stata moc” zgdana predkos¢ obrotowa jest ustawiana w % na silniku i ta predkosc jest
utrzymywana na statym poziomie przez catg krzywg charakterystyki. Silnik reguluje tutaj samoczynnie predko$¢
obrotowg odpowiednio do ustawionej mocy.

Funkcja Stala predkosé obrotowa * Stata moc

Ustawienie wstepne:

Predkosé/moc: 1 =2000 min-* 1=60%
2 = 2500 min-! 2=80%
3 =3000 min-! 3=100 %

Predko$¢ zasysania/moc zasysania: |= 3000 min-! =100 %

Czas zasysania: = 5 minut = 5 minut

Nastawialna predkosé/moc:

Nastawialny czas zasysania:

Jezyk obcy

Zewn. sterowanie:

600 — 3000 min' (w krokach co
10 min™)

aus, 1 — 10 min. (w krokach co
1 min)

angielski
brak

5-100 % (w krokach co 1 %)

aus, 1 — 10 min. (w krokach co
1 min)

angielski
brak

* Funkcja “stata predko$¢ obrotowa” jest ustawieniem fabrycznym.
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Struktura menu Setup

W zaleznosci od wyboru lub ustawienia punkty menu sg wyswietlane lub ukrywane zgodnie z ponizszym

diagramem.

0-10V
4-20 mA
brak RS485

Zewn.
sterowanie

l cyfrowy w

by

Czas zasysania

1-10 min

Predkos¢
zasysania

<>

BADU°GREEN

Speed adjustable

;

?Y

@
—®

Interfejs uzytkownika:
(1) Wyswietlacz LCD: Wskazuje aktualng predkos¢ obrotowa/moc silnika.

(2) (1)@ (3: Wybor zaprogramowanych predkosci obrotowych/stopien
mocy

()
(4)
()

(6) ®: do zatrzymania silnika

: Do wskazywania aktualnego zuzycia i wyboru punkty menu w Setup
: Do ustawiania parametréw

: Do zmiany predkosci obrotowej / moce / parametry

Obstuga:

Nacisng¢ przycisk (1
obrotowag/moc.
Jezeli pompa zostaje uruchomiona ze stanu przestoju, to rozpoczyna ona prace
w trybie zasysania (o ile jest on aktywowany), a nastepnie pracuje z wybrang
statg predkoscig obrotowa/stopniem mocy.

W trakcie pracy predkosci obrotowe/stopnie mocy sg osiggane bezposrednio, bez
czasu zasysania.

Przez naciéniecie przycisku @ silnik zostaje zatrzymany. Jezeli w parametrach
ustawione jest sterowanie analogowe lub RS485, to silnik mozna ponownie
uruchomié przyciskiem (1).

@ lub (3, aby wybra¢ ustawiong wstepnie predkos¢

Predko$¢ obrotowa 2

2 50 Orpm

Ustawianie predkosci obrotowych / mocy:

Nacisng¢ przycisk tej statej predkosci obrotowej/mocy, ktéra ma by¢ zmieniona

(1) @ (3), a nastepnie zmieni¢ warto$¢ predkosci obrotowej/mocy przyciskam
. Ustawiona predkos$¢ obrotowa/moc zostanie bezposrednio zapisana w

pamieci i osiggnieta przy ponownym wyborze danej statej predkosci obrotowej/

mocy.

0

Wskazéwka: W trakcie fazy zasysania predkosé obrotowa / moc nie moze by¢ zmieniana.
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Setup
zapisany

Ustawianie parametréow:

Nacisniecie przycisku () przez 3 sekundy powoduje zmiane do menu Setup.
Mozna tam przewija¢ menu przyciskiem
przyciskami

Jezeli zostanie nacisniety przycisk (=) w menu, wéwczas wszystkie zmienione
wartosci zostang zapisane w pamieci i nastepuje wyjscie z menu Setup.
Nacisniecie przycisku @ powoduje wyjscie z menu Setup bez zapisywania
zmian.

Jezyk obcy

angielski

Jezyk obcy:
W pozycji menu ,Jezyk obcy” mozna ustawi¢ dany jezyk. Przyciskami
mozna przetgczac¢ pomiedzy jezykami.

Do wyboru sg nastepujgce jezyki:

. niemiecki . francuski .
. angielski *  wioski .

holenderski
hiszpanski

Zewn. sterowanie

cyfrowy w

INFO > VA

Wejscia cyfrowe i analogowe:

W punkcie menu ,Sterowanie zewnetrzne” mozna okresli¢ typ sterowania
zewnetrznego.

brak = dezaktywowane

cyfrowy w = wejscia cyfrowe (bezpotencjatowe) aktywowane

0-10 V = wejscie analogowe 0-10V

4-20 mA = wejscie analogowe 4-20 mA

RS485 = protokdt na zgdanie

Styk stop
zamkngc¢

INFO >

Przebiegi taczeniowe styk stop:

W punkcie styk stop mozna dokona¢ zmiany przebiegdw tgczeniowych wejscia
cyfrowego stop.

Zamkna¢ oznacza, ze przy zamknietym styku stopu naped zostaje zatrzymany.
Otworzy¢ oznacza, ze przy otwartym stopu styku naped zostaje zatrzymany.
Bez sygnatu oznacza, ze nie jest potrzebny zewnetrzny styk do zatrzymania.
Otwarcie styku GND zatrzymuje naped.

Czas zasysania
1min
VA
Predko$¢ zasysania
3000rpm

VA

Parametry zasysania:

W punktach menu ,Czas zasysania” i ,Predkosé obrotowa / moc zasysania”
mozna zdefiniowac czas i predkos$¢ obrotowg / moc, z jakg pompa po przestoju
zasysa wode i odpowietrza przewdd rurowy.

O,

Reset
pamieci

Resetowanie / reset:

Jezeli przycisk () zostanie nacisniety przez co najmniej 10 sekund, to naped
zostanie zresetowany do ustawien fabrycznych. Silnik zatrzymuje sie i na
wyswietlaczu ukazuje sie ,reset”.
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Po nacisnieciu przycisku ("9 na wyswietlaczu wskazywane jest aktualne
zapotrzebowanie na moc, wersja oprogramowania i ostatni btad.

Bez zadnej aktywnosci wyswietlacz sterowania wytgcza sie samoczynnie po
uptywie 5 minut.

@

HXUl  V0.08.28
HXIO  V0.10.04
HXPD  V0.04.01

@

Ostatni btad
1

Po zaniku napiecia pompa uruchamia sie automatycznie ponownie z ostatnig ustawiong predkoscig lub
pozostaje wytgczona, jezeli zostata ona poprzednio zatrzymana.

Wigczanie i wytgczanie pompy powinno byé realizowane poprzez przewidziany do tego przewdd sterowniczy
(styki bezpotencjatowe), sygnat analogowy lub RS485. Moze odbywac sie to przez odpowiednie sterowanie
logiczne, BADU OmniTronic lub przez maty przekaznik sprzegajgcy. W ten sposéb elektronika bedzie mnie;j
obcigzona.

Przeglad mozliwych ostrzezen i komunikatéw o btedach
Ostrzezenia

N

Ostrzezenia wskazujg na graniczne stany systemu. Wyswietlane sg one co dziesie¢ sekund, o ile nie ma
zadnego btedu. Przy wysokich temperaturach wyswietlana jest aktualnie zmierzona temperatura danego
elementu (PCB - ptytka drukowana, PFC lub IPM - modut zasilania). Po pewnym czasie urzgdzenie przejdzie w
tryb obnizania wartosci znamionowych i moc zostanie zmniejszona. Obnizenie wartosci jest réwniez
wyswietlane jako ostrzezenie i nadpisuje poprzednio wyswietlane ostrzezenia dotyczgce nadmiernej
temperatury.

Ostrzezenie Wartos¢ graniczna
Wysoka temperatura PCB >86 °C

Wysoka temperatura PFC >86 °C

Wysoka temperatura IPM >86 °C

Wysokie napiecie wejsciowe >255V

Niskie napiecie wejsciowe <206 V

Rozpoczecie obnizania wartosci patrz parametry falownika

Typ btedu

Kazdy btad posiada typ reakcji na btad, ilos¢ powtdrzen reakcji przy obecnym btedzie oraz czas oczekiwania
pomiedzy powtdrzeniami btedu (timeout).

Typ reakcji
Auto Try Again (ATA) W przypadku btedéw ogolnych: Co x sekund system przejmuje
automatycznie reset btedu i prébuje przywréci¢ ostatni stan systemu.
Wait on Action (WTA) W przypadku bteddw krytycznych: Po zresetowaniu btedu przez uzytkownika
system przywraca ostatni stan systemu.
Memory Reset (MR) W przypadku btedéw podczas parametryzacji i inicjalizacji: Pamie¢ zostaje

przywrécona do ustawien fabrycznych i przeprowadzany jest nowy start
systemowy tablicy aplikacji.

Bootloader Watchdog (BW) W celu aktualizacji niekompatybilnego oprogramowania: Nie mozna
uruchomi¢ oprogramowania, wymagana jest aktualizacja systemu.

Przez diuzsze naciskanie (>3s) przycisku @ , mozna potwierdzi¢ i zresetowac btad.
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Btad

Nr Nazwa biedu Typ reakciji llo$¢ powt. Time-out
1 Podnapiecie ATA nieskonczona 5s
2 Przecigzenie WTA nieskonczona 5s
3 Zte napiecie podczas startu ATA 1 10s
4 Nadmierna temperatura modutu zasilania ATA nieskohczona 60s
5 Nadmierna temperatura silnika ATA nieskohczona 60s
6 Nadmierna temperatura PCB ATA nieskohczona 60s
8 Nadmierna temperatura PFC ATA nieskohczona 60s
98 Komunikacja ATA nieskonczona 8s
100 Inicjalizacja napedu ATA nieskonczona 15s
101 Brak publikacji zewnetrznej ATA nieskonczona 30s
102 Btad rozruchu silnika WTA nieskonczona 30s
103 Przetezenie fazy WTA 1 5s
104 Podnapiecie PFC WTA nieskonczona 5s
105 Btad Power Modul WTA nieskonczona 5s
106 Power module passed on WTA nieskohczona 5s
107 Przetezenie DCLink WTA nieskonczona 5s
110 Krytyczne podnapiecie WTA nieskonczona 15s
200 HXIO inicjalizacja MR nieskonczona 30
201 HXIO parametryzacja MR nieskonczona 30s
202 HXIO aplikacja RT ATA nieskonczona 5s
210 HXIO btedny identyfikator sprzetowy BW nieskonczona Os
211 HXIO bfedna wersja sprzetowa BW nieskonczona 10s
222 HXIO COM PM ATA nieskonczona 20s
223 HXIO COM PM Timeout ATA nieskonczona 20s
224 HXIO COM Ul Timeout ATA nieskonczona 10s
225 HXIO COM SIO Timeout ATA nieskonczona 10s
230 HXIO btgd EEPROM ATA nieskonczona 5s
231 HXIO btgd EEPROM bloku zmiany ATA 1 5s

W przypadku wystgpienia uszkodzenia nalezy odtgczy¢ system od zasilania elektrycznego. Patrz rozdziat 2.7.3
oryginalnej instrukcji obstugi "Pompy normalnie zasysajgce i samozasysajgce w wersji z latarnig z tworzywa
sztucznego (AK) lub bez".

Ponizsze wyliczenia odnoszg sie do obowigzujgcych dokumentow!
Demontaz lub montaz pokrywy/koszyka

W90.80.025-P
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DUYURU

Ayrica gegerli doklimanlar

"Kendinden emigli olan ve olmayan pompalar, 6zel lanternli AK tipi olanlar dahil", ile ilgili Kullanim Klavuzu bu
Pompa Bilgi Kitapg¢idinin bir pargasidir. Bu kullanim kilavuzu, kullanim ve bakim personelinin her zaman
ulasabilecegi yerde tutulmalidir.

Terimler Sozliigu
TD Teknik Veriler
Sa Emme Baglantisi
Da Basma Baglantisi
d-Saug Onerilen emme hatti gap1 5 m'ye kadar
d-Druck Onerilen basing hatti capi 5 m'ye kadar
max. L Pompanin Maksimum Uzunlugu
D Yogunlugu
P+ Emilen Gig
P2 Gug Cikisi
I Nominal Akim
Lpa (1 m) DIN 45635 Normuna gdre 1 metrelik uzaklikta élcilen Ses Basinci Seviyesi
Lwa Ses Gicl
m Agirlik
WSK Sargi Topraklama veya Motor Koruma Salteri
PTC Pozitif Isi Katsayili Termistor
Hmax. Maksimum Basma Y Uksekligi
SP Kendinden Emigli
Hs; Hz Su Seviyesi ve Pompa arasindaki Jeodezik Yukseklik
Hs Maksimum Emme Ylksekligi
Hz Calisma Esnasindaki Maksimum Yukseklik
IP Koruma Sinifi
W-KI Is1 Sinifi
n Devir Sayisi
P-GHI 2,5 bar Maksimum Gévde i¢ Basinci/Maksimum Sistem Basinci
T Su Sicakhgi
° Evet
o Hayir
T/°C Su Sicakhgi Agiklamasi 40 °C (60 °C): 40 °C = GS isareti (semboll) baglaminda maksimum su
sicakligi icin gecerli. (60 °C) = Pompa, 60 °C "lik bir maksimum sicaklikta kolayca kullanilabilir.
1~/3~ Su kosullarda Surekli Galisma igin uygundur
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V = 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
DIN IEC 60038; DIN EN 60034 Normuna gére Standart Gerilim i¢in uygundur

Pompa sabit miknatish bir motora sahiptir ve asiri yiklenmeye karsi elektronik olarak korunmustur.
Harici anahtar baglantisi
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Tip Terminal Aciklama

Sebeke baglantisi Il:l 1~ 230V 50/60 Hz
PE Koruma iletkeni

Sayisal girisler (gerilimsiz) D1 Kahverengi = n1
D2 Yesil = n2
D3 Beyaz = n3
D4 Kirmizi = Durdur
1 Siyah = GND

Analog girisler A1 0-10V
A2 4-20 mA
1 GND

RS485 A RS485+
B RS485-
1 GND

Role 1 Motor durum gostergesi azami 5A-250 V AC/
2 5A-30V DC

Motor Thermal Switches PTC1 Gri — Gri
PTC2 Beyaz — Beyaz

Motor baglantisi u Kahverengi
\Y Mavi
w Siyah
PE Yesil / Satl

Algak . Ylksek
Oncelik
n1 n2 n3 Stop
WG27.50.094-16-P

Role 1 ve 2 vasitasiyla motor durum gostergesi

Motora sebeke gerilimi verildiginde ve herhangi bir hata olmadiginda Réle 1 kapanir. Bir hata durumunda Rdle
1 tekrar acilir. Motor ¢alisir calismaz Role 2 kapanir.

Motor durumunun bu géstergesi %100 guvenli degildir. Bu gésterge sadece bir akis veya basing sensori
tarafindan saglanan verilere dayanir.

Analog sinyal anahtarlama durumu
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Motor devir sayisi manuel anahtar veya harici kumanda anahtarlari yardimiyla devreye sokulur. Bu da
kumanda anahtarlarinin ve bunlara tayin edilmis devir sayilarinin etkinlesmesi ile gerceklesir.

Pompa durur konumdayken g¢alistirildiginda, ilk 6nce emme modunda galismaya baslar, bunun ardindan 0-10V
4-20mA ve RS485 analog kumanda hari¢ olmak Uzere, segilen sabit devir sayisinda ¢alismayi surdirdr.
Pompa isletimde iken sabit devir sayisi degisikligi, emme zamani beklenmeden, hemen gerceklesir.

Harici kumandaya ihtiya¢g duyulmayan durumlarda, kablo uglarinin izole edilmesi gerekir.

Elektrikli 1s1 esanjorl veya dozaj sistemi gibi gevresel cihazlarin birlikte sorunsuzca galismasi igin, uygun
degerlendirme birimine sahip bir akim denetgisinin monte edilmesi tavsiye edilir. Bdylece gerektiginde bir ariza
mesaji gonderilebilir.

Motorda hatali fonksiyonlar olmasindan kaginmak igin asagidaki noktalara mutlaka dikkat edilmelidir:

. Kontrol hatlari teknigine uygun olarak, dogru sekilde ¢ekilmelidir. Kendi veya baska tuketicilerin sebeke
hattina paralel ¢cekilmesinden kaginiimalidir.

Kontrol hatlarinin uzatilmasi gerekirse, dijital giriste tehlikeli gerilimler olusabilir. Bunlar érnegin
elektromanyetik kalkanlama yoluyla énlenmelidir.

Farkli isletme araglarinin sebeke kablolari ayni besleme hatti Gzerinde ¢alistirimamalidir.

DUYURU

Pompa, normal ¢alisma sirasinda voltaji keserek kapatiimak Uzere tasarlanmamistir. Bu, elektronik aksamda

arizalara yol agar ve pompanin elektronik aksaminin hizmet d6mriini énemli dl¢iide azaltir.

= Pompa sadece harici bir kontrol Unitesi Uzerinden bir kontrol kablosu kullanilarak veya kontrol panelindeki
dugmeler kullanilarak kontrol edilmelidir.

= Giug¢ kaynagini keserek pompayi degistirmek yasaktir.

isletim tiiriiniin segimi

Bu motorda iki farkl igletim tirt (Modlar) arasinda segim yapilabilir. Motor, devir sayisi veya gug Uzerinden
ayarlanabilir.

“Sabit devir sayisi“ modundayken motorda istenen devir sayisi ayarlanir ve bu devir sayisi, karakteristik egri
boyunca sabit tutulur.

“Sabit gu¢* modundayken ise motorda istenen gu¢ % olarak ayarlanir ve tim karakteristik egri boyunca sabit
tutulur. Motor burada ayarlanan gui¢ dogrultusunda devir sayisini kendi dizenler.

Fonksiyon Sabit devir sayisi * Sabit giic
On Ayar:
Hiz/glg: 1=2000 rpm 1=60%
2 =2500 rpm 2=80%
3 =3000 rpm 3=100 %
Emme hizi/Emme glici: = 3000 rpm =100 %
Emme suresi: = 5 dakika = 5 dakika
Ayarlanabilir hiz/glgler: 600 — 3000 rpm (10 rpm adimlarla) |5 — 100 % (1 % adimlarla)
Ayarlanabilir emme siresi: aus, 1 — 10 dak. (71 dak. adimlarla) aus, 1 — 10 dak. (1 dak. adimlarla)
Dil ingilizce ingilizce
Harici Kumanda: yok yok

* “Sabit devir sayisi ” fonksiyonu fabrika ayaridir.
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Kurulum meniisii yapisi
Secime veya ayara bagli olarak, meni 6geleri agagidaki semaya gore gorintllenir veya gizlenir.

0-10V
4-20 mA
yok Harici RS485

Kumanda

l Sayisal giris

Durdurma kontagi

) Kumanda Arayilizii:
BADU'GREEN (1) LCD ekran: Motorun giincel devir/giiciinii sayisini gdsterir.

Speed adjustable

(2) 1) @ @ : Onceden ayarlanmis devir sayisinin/glic kademelerinin
secilmesi

;

o) (3) (+9: Glncel tiketimin gortntilenmesi ve Setup’ta meni noktalarinin
—~@ @ @ ] segimi igin
O]

(4) (<. Parametrelerin ayarlanmasi igin

PP

N/ (5) : Devir sayisi/gucler/parametrelerin degistiriimesi igin
é—é (6) ®: Motoru durdurmak igin

Kullanim:

Onceden ayarlanmig giicii/devir sayisini segmek igin (1) @ veya (3 tusuna
basin.

Pompa Durmakta olan pompayi baslatir, onu emme modunda (eger bu mod
etkinlestiriimisse) ve ardindan segilen sabit devir sayisiyla/gii¢ kademesiyle
calistirir.

isletim devam ederken glic kademelerine/ devir sayilarina direkt olarak cikilir,
emme slresi uygulanmaz.

© tusuna basildiginda motor durdurulur. Parametrelerde analog devreye alma
veya RS485 ayarlanmigsa, (1) numarali tugla motor tekrar galistirilabilir.

kapall

Devir sayilarinin/gii¢lerin ayarlanmasi:

Degistirmek istediginiz sabit devir sayisi/glic kademesi tusuna basin ((1) @ @)

2500m ve ardindan tuslari ile devir sayisini/glict degistirin. Ayarlanan devir sayisi/
glic dogrudan kaydedilir ve bu sabit devir sayisi/glic kademesi yeniden

secildiginde uygulanir.

9 Not: Emme safhasi sirasinda devir hizi/gug degistirilemez.

Devir sayisi 2
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&

Kurulum

®

Kurulum
kaydedildi

Parametrelerin Ayarlanmasi:

tusuna 3 saniye boyunca basilarak Setup menisuine gegilir. Burada
digmesiyle menlde gezinilebilir ve digmeleriyle parametreler ve ayarlar
degistirilebilir.
Menu igindeyken (:)tusuna basilirsa, degistirilen tim degerler kaydedilir ve Setup
menUsinden gikilir. @ tusuna basildiginda, degistirilen degerler kaydediimeden
Setup menustnden ¢ikilir.

Dil

ingilizce

BILGI >

Dil:
"Dil" meni 6gesinde dil ayarlanabilir.
arasinda gegis yapilabilir.
Asagidaki diller segcilebilir:
+ Almanca .
+ Ingilizce .

tuslari kullaniimak suretiyle diller

Hollandaca
ispanyolca

Fransizca .
Italyanca .

Harici Kumanda

Sayisal girig

BILGI > VA

Sayisal ve analog girigler:

Harici kumanda turt "Haricl kumanda" menl dégesinde belirlenebilir.
yok = Devreden ¢ikarildi

Sayisal girig = Dijital girigler (potansiyelsiz) etkinlestirildi

0-10 V = Analog giris 0-10 V

4-20 mA = Analog giris 4-20 mA

RS485 = Protokol talep lizerine

Durdurma kontagi

Kapatma

BILGI > VA

Anahtarlama Durumu durdurma kontagi:

Menu bashgi durdurma kontagi altinda dur dijital girisinin anahtarlama durumu
degistirilebilir.

Kapatma, durdurma kontagi kapali haldeyken motorun durdurulacagini ifade
eder.

Ag¢ma, durdurma kontagi acik haldeyken motorun durdurulacagini ifade eder.
Sinyalsiz, durdurma igin harici kontaga gerek olmadigini gosterir. GND kontagi
aclldiginda motor durur.

Emme siresi

1min

BILGI > VA

Emme hizi

3000rpm

BILGI > VA

Emme parametreleri:

“Emme siresi” ve “Emme devir sayisi / glici” menu 6gelerinde, pompanin durur
konumundan sonra suyu emdi@i ve boru hattindaki havayi tahliye ettigi bir sire ve
devir sayisi / gug tanimlanabilir.

@

Hafiza
sifilama

Sifirlama / Reset:
tusuna en az 10 saniye basilirsa, motor fabrika ayarlarina geri déner. Motor
durur ve ekranda ,reset” yazisi gosterilir.
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digmesine basildiginda, guncel gl¢ gereksinimin yazilim strimu ve son hata
ekranda goruntulenir.

Hicbir islem yapilmadidinda kontrol Unitesinin ekrani 5 dakika sonra kendiliginden
kapanir.

0

HX.Ul  V0.08.28
HXIO  V0.10.04
HX.PD  V0.04.01

Pompa, bir gli¢ kesintisinin ardindan, otomatik olarak en son ayarlanmig olan devir sayisiyla ¢alismaya
devam eder veya éncesinde durdurulmussa, durur halde kalir.

Pompanin acilip kapatiimasi, bunun igin 6n goérilmus kumanda kablosu (gerilimsiz kontaklar), analog sinyal
veya RS485 Uizerinden gergeklestiriimelidir. Bu bir mantiksa kumanda, BADU OmniTronic veya kiguk bir
baglanti rolesi Gzerinden gergeklesebilir. Bu sayede elektronige daha az yik biner.

Muhtemel uyari ve hata iletilerine genel bakig
Uyarilar

AN

Uyarilar sinirlardaki sistem kosullarina isaret eder. Hata olmadigi slirece her on saniyede bir gorintilenirler.
Yuksek sicakliklarda, (PCB - devre karti, PFC veya IPM gi¢ modula gibi) yapi pargalar dl¢tlen gincel
sicakllari gérintulenir. Bir sire sonra cihaz hiz azaltma (derating) moduna girecek ve performans kisilacaktir.
Hiz azaltma (derating) da bir uyari olarak gérintulenir ve daha dnce goruintilenmis olan asiri sicaklik
uyarilarinin Gzerine yazar.

Uyarilar Sinir degerler

PCB sicakhgi yuksek > 86°C

PFC sicakhgi yiksek > 86°C

IPM sicaklig yiksek > 86°C

Giris gerilimi yiksek >255V

Giris gerilimi disik <206V

Hiz azaltma (derating) baslar Bkz. dénUsturlclu parametreleri
Hata tipi

Her hata, bir hata tepki tirine, hata devam etmesi halinde, tepkinin tekrarlanma sayisina ve hatanin tekrarlari
arasinda bir bekleme siiresine (zaman asimi) sahiptir.

Tepki tipi
Auto Try Again (ATA) Genel hatalar icin: Sistem her x saniyede otomatik olarak bir hata sifirlama
Ustlenir ve son sistem durumunu geri yiklemeye galisir.
Wait on Action (WTA) Kritik hatalar igin: Kullanici tarafindan bir hata sifilama yapildiktan sonra,
sistem son sistem durumunu geri yikleme iglemi yarutdr.
Memory Reset (MR) Parametrelendirme ve ilklendirme hatalari i¢in: Hafiza fabrika ayarlarina geri
alinir ve uygulama karti i¢in bir yeniden sistem baglatma islemi yUrGtalur.
Bootloader Watchdog (BW) Uyumsuz yazilimi guncellemek igin: Yazilimin galistirimasi engellenir, sistem
guncellemesi gereklidir.

Bir hata @ tusuna uzun slre (> 3 saniye) basmak suretiyle onaylanabilir ve geri alinabilir.
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Hata

No. Hata Adi Tepki tipi Tekrar sayisi Zaman asimi
1 Duguk gerilim ATA Sonsuz 5san
2 Asiri gerilim WTA Sonsuz 5san
3 Baslatma sirasinda yanlisg gerilim ATA 1 10 san
4 Gu¢ modilinde asiri sicakhk ATA Sonsuz 60 san
5 Motorda asiri sicaklik ATA Sonsuz 60 san
6 PCB - asiri sicaklk ATA Sonsuz 60 san
8 PFC - asiri sicaklik ATA Sonsuz 60 san
98 iletisim ATA Sonsuz 8 san
100 Drive Initialisation ATA Sonsuz 15 san
101 Haricl yayin yok ATA Sonsuz 30 san
102 Motor c¢alistirma hatasi WTA Sonsuz 30 san
103 Fazda asir akim WTA 1 5 san
104 PFC - dusuk gerilim WTA Sonsuz 5san
105 Gu¢ modilu hatasi WTA Sonsuz 5 san
106 Power module passed on WTA Sonsuz 5 san
107 DCLink - asiri akimi WTA Sonsuz 5 san
110 Kritik duguk gerilim WTA Sonsuz 15 san
200 HXIQ ilklendirmesi MR Sonsuz 30

201 HXIO parametrelendirmesi MR Sonsuz 30 san
202 HXIO RT uygulamasi ATA Sonsuz 5san
210 HXIO hatali donanim taniticisi BW Sonsuz 0 san
211 HXIO hatali donanim surimu BW Sonsuz 10 san
222 HXIO COM PM ATA Sonsuz 20 san
223 HXIO COM PM zaman asimi ATA Sonsuz 20 san
224 HXIO COM Ul zaman agimi ATA Sonsuz 10 san
225 HXIO COM SIO zaman asimi ATA Sonsuz 10 san
230 HXIO EEPROM hatasi ATA Sonsuz 5san
231 HXIO EEPROM hata degisikligi bloku ATA 1 5 san

Bir hata ortaya ¢ikmasi halinde, donanimin gerilim beslemesinden ayrilmalidir. Bkz. "Plastik aplikli strim olan
veya olmayan (-AK) normal ve kendinden emisli pompalar"in orijinal kullanim kilavuzu Bélim 2.2.

Asagidaki numaralandirmalar, ilgili belgelerle baglantilidir!
Kapagin/Siizgecin sokiilmesi ve/veya monte edilmesi

W90.80.025-P
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UKCA Declaration of Conformity

Herewith we declare that the pump unit
BADU Eco Flex

Applied standard in particular:

BS EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A2:2019 + A14:2019

Household and similar electrical appliances

BS EN 60335-2-41:2003 +A1:2004+A2:2010
Household and similar electrical appliances: Pumps

BS EN 61800-3:2012
Adjustable speed electrical power drive systems

BS EN 61000-3-2:2015-03
EMC: Limits for harmonic current emissions

BS EN 61000-4-2 /3/5/6/11/13/28 EMV / EMC

BS EN ISO 12100
Safety of machinery

UKCA Authorised Representative
Comply Express Ltd

Unit C2 Coalport House

Stafford Park 1

Telford, TF3 3BD

UK

Aty
i.V. Sebastian Watolla Armin Herger
Technical director Managing Director

91233 Neunkirchen am Sand, 03.04.2025

SPECK I SPECK Pumpen Verkaufsgesellschaft GmbH
HauptstraBe 3, 91233 Neunkirchen am Sand, Germany
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EG-Konformitatserklarung

EC declaration of conformity | Déclaration CE de conformité | EG-verklaring van overeenstemming | Dichiarazione CE di conformita |
Declaracion de conformidad | EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus | EG-deklaration om éverensstammelse | EF-samsvarserklaering | EF-
overensstemmelseserkleering | Jeknapaumns cootsetctBus EC | EK megfeleléségi nyilatkozat | ProhlaSeni o shodé ES | Deklaracja
zgodnosci WE | AT Uygunluk Beyani

Hiermit erklaren wir, dass das Pumpenaggregat/Maschine

Hereby we declare that the pump unit | Par la présente, nous déclarons que I'agrégat moteur-pompe | Hiermee verklaren wij, dat het
pompaggregat | Con la presente si dichiara, che la il gruppo pompa/la macchina | Por la presente declaramos que la unidad de bomba |
Taten vakuutamme, etta tdma pumppulaite/kone | Harmed tillk&nnager vi att pumpaggregatet/maskinen | Vi erklaerer med dette at
pumpeaggregatet/maskinen | Hermed erklaerer vi, at pumpeaggregatet/maskinen | Hactoswmm mbl 3asiBNsiemM, YTO HACOCHbIV
arperat/mawmuHa | Ezennel kijelentjlik, hogy az alabbi szivattyu gépegység/gép | ProhlaSujeme timto, ze agregat ¢erpadla/stroj | Niniejszym
o$wiadczamy, ze agregat pompy/maszyna | A sadida adi gegen pompa unitesinin/makinenin

Baureihe
Series | Série | Serie | Serie | Serie | Mallisarja | Serie | Serie | Serie | Cepuu | Tipussorozat | Modelova fada | Seria | Seri

BADU Eco Flex

folgenden einschlagigen Bestimmungen entspricht:

is in accordance with the following standards: | correspond aux dispositions pertinentes suivantes: | in de door ons geleverde uitvoering
voldoet aan de eisen van de in het vervolg genoemde bepalingen: | &€ conforme alle sequenti disposizioni pertinenti: | cumple las siguientes
disposiciones pertinentes: | vastaa seuraavia asiaankuuluvia vaatimuksia: | uppfyller féljande tillampliga bestammelser: | er i samsvar med
felgende relevante forskrifter: | opfylder falgende geeldende bestemmelser: | otBevaeT cootBeTCTBYIOWMM NONoOXeHUaM: | az alabbi,
vonatkozo rendelkezéseknek megfelel: | vyhovuje nasledujicim relevantnim ustanovenim: | jest zgodna z ponizszymi wiasciwymi
przepisami: | agagida belirtilen gecerli ydonetmeliklere uygun oldugunu beyan ediyoruz:

EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

EC-Machine directive 2006/42/EC | CE-Directives européennes 2006/42/CE | EG-Machinerichtlijn 2006/42/EG | CE-Direttiva Macchine
2006/42/CE | directiva europea de maquinaria 2006/42/CE | EU-konedirektiivi 2006/42/EY | EG-maskindirektivet 2006/42/EG | EU-
maskindirektiv 2006/42/EF | EF-maskindirektiv 2006/42/EF | OupektnBa EC no mawmnHam 2006/42/EG | 2006/42/EK gépiranyelv | Smérnice
pro stroje ES 2006/42/ES | Dyrektywa maszynowa WE 2006/42/WE | AT Makine Emniyeti Yonetmeligi 2006/42/AT

EMV-Richtlinie 2014/30/EU

EMC-Machine directive 2014/30/EU | Directives CE sur la compatibilité électromagnétique 2014/30/UE | Richtlijn 2014/30/EU | Direttiva di
compatibilita elettromagnetica 2014/30/EU | directiva 2014/30/UE | EMC-direktiivi 2014/30/EU | EMC-direktivet 2014/30/EU | EMC-direktiv
2014/30/EU| EMC-direktiv 2014/30/EU | OnpektuBa no anekrpomarHuTHon cosMmecTumoctn 2014/30/EU | 2014/30/EU elektromagneses
Osszeférhetéségi iranyelv | Smérnice EMV 2014/30/EU | Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/UE | EMC Yo6netmeligi
2014/30/EU

EG-Richtlinie 2012/19/EG (WEEE)

Directive 2012/19/EC (WEEE) | Directive CE 2012/19 (DEEE) | EG-Richtlijn 2012/19/EG (WEEE) | Direttiva 2012/19/CE (WEEE) |
CE-Directiva 2012/19/EG (tratamiento de residuos de componentes de aparatos elétricos y eléctricos y electrénicos en desuso) |
EU-direktiivi 2012/19/EY (WEEE) | EG-direktivet 2012/19/EG (WEEE) | EU-direktiv 2012/19/EF (WEEE) | EF-direktiv 2012/19/EF (WEEE) |
OupekTtua EC 2012/19/EG (WEEE) | 2012/19/EK iranyelv (WEEE) | Smérnice ES 2012/19/ES (WEEE) | Dyrektywa WE 2012/19/WE
(WEEE) | AT Yoénetmeligi 2012/19/AT (WEEE)

EG-Richtlinie 2011/65/EG (RoHS)

Directive 2011/65/EC (RoHS) | Directive CE 2011/65 (RoHS) | EG-Richtlijn 2011/65/EG (RoHS) | Direttiva 2011/65/CE (RoHS) |
CE-Directiva 2011/65/EG (limitacion de utilizacién de determinados productos peligrosos en aparatos elétricos y eléctricos y electrénicos) |
EU-direktiivi 2011/65/EY (RoHS) | EG-direktivet 2011/65/EG (RoHS) | EU-direktiv 2011/65/EF (RoHS) | EF-direktiv 2011/65/EF (RoHS) |
Oupektnsa EC 2011/65/EG (RoHS) | 2011/65/EK iranyelv (RoHS) | Smérnice ES 2011/65/ES (RoHS) | Dyrektywa WE 2011/65/WE
(RoHS) | AT Yonetmeligi 2011/65/AT (RoHS)

Okodesign-Richtlinie 2009/125/EG

Ecodesign Directive 2009/125/EC | Directive d’écoconception 2009/125/CE | Ecodesign-richtlijn 2009/ 125/EG | Direttiva sulla
progettazione ecocompatibile 2009/125/CE | Directiva 2009/125/CE Ecodisefio | Ecodesign-direktiivi 2009/125/EY | Ekodesigndirektiv
2009/125/EG | Dkodesign-direktivet 2009/125/EG | Radets direktiv 2009/125/EF om krav til miljgvenligt design af energirelaterede
produkter | Qupektuea no akogmsanHy 2009/125/EG | 2009/125 / EK Kdrnyezetbarat tervezésrél szolo iranyelv | Smernica 2009/125/ES o
ekodizajne | Smérnice 2009/125/ES o ekodesignu | Eko-Tasarim Yonetmeligi 2009/125/EC
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Angewendete harmonisierte Normen, insbesondere

According to the provisions of the harmonized standard for pumps in particular | Normes hermonisées appliquées, notamment | Gebruikte
geharmoniseerde normen, in het bijzonder | Norme armonizzate applicate in particolare | Normas armonizadas aplicadas, especialmente |
Sovelletut harmonisoidut standardit, erityisesti | Tillampade harmoniserade normer, i synnerhet | Anvendte harmoniserte normer, seerlig |
Anvendte harmoniserede standarder, iszer | icnonb3oBaHHble cornacoBaHHble HOPMbI, B ocobeHHocTu | Alkalmazott harmonizalt
szabvanyok, kuléndsen | Pouzité harmonizované normy, zejména | Stosowane normy zharmonizowane, w szczegoélnosci | Uygulanmig
harmonize standartlar, 6zellikle

EN 60335-1:2012 EN 60335-2-41:2012 EN 61800-3:2012
EN 61000-4-2/3/5/6/11/13/28 EN 61000-3-2:2015 EN ISO 12100
vp a
(A G
i.V. Sebastian Watolla Armin Herger
Techn. Leiter | Technical director | Directeur technique | Geschéaftsfuhrer | Managing Director | Gérant |
Technisch directeur | Direttotore tecnico | Director técnico | Bedrijfsleider | Amministratore | Gerente | Toimitusjohtaja |
Tekninen johtaja | Tekniskt ansvarig | Teknisk leder | Geschéftsfuhrer | Geschéftsfuhrer | Geschaftsfihrer |
Teknisk leder | TexHnyeckun pykosoguTens | Mlszaki vezetd | HupekTop | Menedzser | Obchodny riaditel | Reditel prodeje
Technicky vedouci | Kierownik techniczy | Teknik Mudur | marketing | Genel Mudur
91233 Neunkirchen am Sand, 03.04.2025
SPECK I SPECK Pumpen Verkaufsgesellschaft GmbH
HauptstralRe 3, 91233 Neunkirchen am Sand, Germany
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